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UPOZORNENIE

Tento n8vod opaametdan,gnoad nosti ach rda satganwesntiiaky a f r e k\
meni | ov UNI FREM.
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2 Gt r uKk ttypy parametrovv dokumente

PARAMETRE v MENU
ID-jedinel n® ident.i

DIAGNOSTIKA NASTAVENIE UL O/GBNOV
-Ve |l i |hodnata, -Hodnota Cesta( poz2ci e
pol et Pol 2tani parameter gtrukt %re p
-Slovo (pole bitov) VibéwoOba 1 mognosti -typy parametrov ako
-Kongtant a Vi acngsobnlvovdbbae r v lasti NAS
-D8tum a | as viacerT chi makgnost 2

-Povel ( Vykonanie jednor
-Si gr&ldr oj svisgtnu§p cow fe
-Dynami ck§8 hmawnioa manT
parameter)

-Heslo

21 Definovani e tydparanemuyv d a sSRDIAGNOSTIKA

[Typ parametra : V EL I]

Di agnoptair@aknet er, ktorlT zobrazuje hodnotu sign§lu
pomernlch jednotk8ch alebo diskr®tny pol et sekven

-~ Poz2cia pagtarmemawvaejv hi erarchickej
MENU \ DIAGNOSIHKATVTS T upy a\ AN\ Seti=p=y

N§zov Jed. | Popis
AIN1 Rel. % Hodnota sign8lu priveden®ho na s-vor kY
[41] X1:12. PaTametlre anal -gov®ho vstupu | s
| Predz) AN,
N§zov a | D Jednotka v Z8kl adn8 diagnostick8 infort
PREKLAD:
Vel iil hodnata Vel illdinsakr ®t ny pol
MENU \ DIAGNOSTIKA\St av meni | a MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie\Z d v i h akci®\ f u
Hap. 24V I
23 | Tipovania
(V] u
(0.0V+35.0V)

ti

. . " Pr2zklad diagnos ckej ve
Pr2klad pre di ad zdabrazeriekhadnotye | T ¢ ovl §daczch

I i
nedovol en :

n
h

[Typ parametra : SLOVO]

Di agnostika stavu |jednotplrievd sctha vbuijteo vs tsalvo vjae d nKRahgod Ty
funkcie alebo regi mu menil a.
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l\/IENU\DIAGNOSTIKA\Funkcie\Zdvihov®\funkcize§k|adn§ diagnosticks info
N§zov [ I Jed. Popis
Stav PRETAG Signalizefe v akom stave sa nac
Reset|Je akt2vny signgégl RESET preSagovgka.

Detekcia| Pr ebi eha autodetekcia hran2c preSage
PreSadqNastalo preSagenie. Chod s nreahbolno khoow ae
Tipovanie | Ve Oa ngdovol enTch "tipovac2ch" ovl §d
Ust 8l|Pohon praswuje v statickom regi me.
Dynamika|Pohon pracuj®e~y dynamickom regi me.

Popis jedn Zobrazenie dopl Ruj %cej d i bitogmstoeat i

bitov slova zobrazenie stavu bitov slova, re

PREKLAD:

MENU \ DIAGNOSTIKA\Ov | §dlani e MENU \ DIAGNOSTIKA\V st upy

/I\RELE£t up

Riadiace slovo
POTVYRD. PORUCH O Rele
ERR_MASTER O RELE1 O
KOMP. DT RELE?2 O
SKALAR/VEKTOR O RELE3

TYP DOSKY UNF

Di agnosti ka riadiacich

[Typ parametra: K ONG T]

Diagnostick8 inform8ci a, ktor8 nadob?%da

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Verzia SW a HW \

Diagnostikastavu vi st upnT ch r e

pevnYs

N§8zov [ 1 D] Jed. Popis

Verzia SW [379] Ve®zi a softv®ru meni

a .

Popis kon

PRCKLAD:

Verzia SW

2.070

Kongtant a

[Typ parametra : DCTUM]
Diagnostick§ vetl8tuma al ébomBasm.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ MENU \ DIAGNOSTIKA \
Datum Cas
2013702715 13:65:12

22 Definovani e tydparanemuyv 4 a sSNASTAVENIE
[Typ parametra: HODNOTA ]
MognosS nastavenia hodnoty parametra v

hod

absol 4t nyc

17. decembra 2021
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) Z8kl adng8 inform8cia
MENU \ NASTAVENIE \MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRELMQ

Ng§zov [ | D|Popis Def.
Pr%d mot o/Noming8lny pr¥%degmoTora od|2tanl zo |280A
[151] “adaj ov :
0. 01\ A © Tento pararmegter urluje hodnotu #rval ®h
A kontroly pré&Sagenia motora P[27] PreSa
Rozsah hodnoty, Doleuj%ca i Defaultn8 hodnotlt ¢
parameter nMidmbd4sd @ ovlzname par.i Hodnot a k tnoars8t a \s3
obnove tov8renskl
PREKLAD:
MENU \ NASTAVENIE \MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA
Prid motora Sada 1 Hom. napatie
1-0@ 400-@
A [V]
(0.01A= 1000A) (1.0V+1000V)

Nastavenie hodnoty pr % Nastavenie hodnoty nomin§lI

Typ parametra: POLETANA PA

Parametergdkdadedl jwelpoltom na z&klade hodntt inflct
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI CLNE PARAMETRE MO
N§zov [ | D]| Popis | Def.
Polet p-lov mo|RQlet p-lov motora vypol2tanl z no
2 6 1000

Dopl Ruj “%ca ioflvoté8n? avbpol t

PRCKLAD:
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI CLNE PARAMETRE MOTORA

Hom. frek. skizu

433

(-300.0Hz+300.0Hz)
Pr 2 kpold2t an®ho parametr a
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[Typ parametra : Vhﬂ
Typ parametra s mognosSou viberu len jednej mo g n o

MENU\NASTAVENIE\OV L CDANGTEART sTop\REseT Z8kl adn§ informgci ayou

N§zov Popis Def.
Zdroj (gNastavenie zdroja gtarta menila. Pri p(qBINl
[194] (resp. U,V pri jednoT8zovej z8Sagi) ge
Ovl §dGtart menila sptsob?2 stlalenie zelen®ho t|
panelfpo stl alen2 | erven®ho tlalidla STOP.
Trval gMeni | sa uvedie do gtartu hneN po zapnut?2
BINL|Gt art menila sp!sob?2 wtkpgui vovanie 1. Dbingrn
] 1 I
BIN5| Gt art meni|la spl@ob?2 aktivovanie 5. Dbin§rn
BN6 |Gt art menila sptsWwb2 aktivovanie 6. Dbingrn
MODBUS |Gt art meni|la sa ovN8da s®riovou komuni k§ci
PROFIBU§ | Gt art merwil |8alas & ®ri oWou komuni k8ciou. Vi N g
PROFIBUS.
Gpeci §NGtart menila sa ovl§da\pomocou ¢gpeci §lne p
P[ 987] GPECI CLNY GTART.

N§zov konkalet eren e Dopl Ruj %ca i wfiammt
voOby hodnoty par konkr ®t nej voOby p
PREKLAD: ) ]
MENU\NASTAVENIE\OVL CDANGEEL ANC FREKWI ..\FUNKCIE\PLCFUNKCIE\L OGI CK£ BILBDas\
Zdroj. Zel. frek. LB1 operacia
Hodnota f OR
AIN1 XOR
AINZ RS
AIN3 =
Pr2klady viberu jednej mognost.i nastaveni a

[Typparametra: VI ACNCSOBNH VhE]

Typ parametra s mognosSou viberu vi agieadrmrdj ) , morgeng
resp. akt2zvneho bitu parametr a.

. Z8kl adng8 infor mgtcy ppu ov
MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A R EWARIAOENIEA U/F KRIVKA\

N§zov [ I| Popis Def.
Typ U/F [347] Typ U/ F kri®ky. VoOba pomocnlch
I Kemp. |l HZapne kompenz8ciu od %bytkov na stato
Vygaduj e® s pr 8vnu hodnotu parametrov m
statora.
| RegultdZapne regul 8ciu z8%beRoey®hst momé&Mt ¢ REM]
Sagk®ho gtartu pohonu-
N§zvy +‘holdineot y par amet Dopl Ruj %ca i nfwlirzamga
jednotlivich volieb (
*KeN je zalierneflaugtwner nal
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PREKLAD: _
Typ U/F
komp. IR -
reguiator ZM
Viber redgimu linnosti U/F krivky

[Typ parametra : POVELJ

Pr2kaz na vykondnineojsadn arl &bov eojper 8ci e na meni | i
potvrdi S v potvrdzovacom okne.
MENU\NASTAVENIE\PARAMETRE MBEASTLSROTREBY \

N8zov [ | D]|Popis Def.
Neluj spotrebu [897] TEmtQ pr2kaz vynuluje, pol2tadl
N § z o \D pavelu Funkcia, popisa v znam p
PREKLAD:

ENuluj spotrebu

Vykonat' prikaz!
o Potyrd F2.
Irus ESC.

Povel pre vynulovanie pol| 2t adl a spotrebovanej energi e

[Typ parametra : S| C]

Parameter pre2diaoanmaipcoki*ée ni e OubovoOn®ho parametr a
hodnoty pre dan%% funkciu alebo jej vstup.
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPYGOVE VSAINUPGPECI CLNE NASTAVENI E

N§zov [ | Popis Def.
Smgn8l AIlI|VIibeign8lu, ktorl sa bude line8rnd [-]
vstupu.
N§zov si Viber typu signgl
PRE KD: A

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VAABNAIPXYGOVE VHNBAIUPY

Y A VYSTUPT.ANALOGOVE VYSTUPT.AO1 : k\::IIEHll\DhﬂmHOSTImh\ﬂiauieaii;I N
Sig. (A01_B) 440A rek. skizu 00
AO1_A 0.00mA | ==)> g;;"l;z e
2000“"‘”‘ Nap. HT L0V
Prad MT d T 0.00 A
Viber sign§8lu, podOa ktor®ho sa bude | in.
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Typparameta: DYNAMI CKC HODNOTA ( Na)

Parameter je dynamickynast avenl na
parametra typu

MENU\NASTAVENIEA\VSTUPY A VABHWPLAVE

signgl ).

hodnot u, kto

r ¥ zded?2 od i

VhSREUPEYGPECI CLNE NASTWVENI

N§zov [ 1D

Popis

Def.

RE

zopne |30%]

Podsienky pre zopnutie R1.

Chod |

N§zov dynami ck®h

PREKLAD:

Podmi enka pre

parameter napr.
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHWUPOVE
VhSTUPREL £\ 1

Def aubhod®ota parametra

Tepl ot a

R1 Zdroj

Pripraveny
Porucha
Brzda
F=zel

Epecialny . J]

Nastavenie gpeci 8l neho zdr

Podmi enka pre

chladila [74
MENU \ NASTAVENIE\VSTUP Y

dynamic

]

A VABHWUPLPOVE

VASTUPREL £\GPECI CLNE NASTAVEN

VSTUPY'RELE T SPECIALHE NASTAVENIE

R1 Signal Teplota chiadi.
400°C
400°C

RELE R1 zopne pri teplote

nastaven

§ WroveR

zopnut[i3e0 LRKL £ eARalk oz oApRile si gn §|

slovo:
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHWAROVE VhSRELPEYXGPECI CLNE NASTAVENI E
R1 zopne

VYSTUPT'RELE 1.SPECIKLHE NASTAVEHIE Porucha

R1 Signal Stav menica Sw_Err_Pin U

Chod O

R1 rozophe  --------------- DC nabity a

MT nabudeny H
RELE R1 zopne pri akt2vnom bite (Porucha) st

[Typ parametra : HESLO]

Par ameter zadani

odbl okovani e

a hesl a

niektorTch
Hesl o je tvoren® znakmi
MENU \ NASTAVENIE\PARAMETRE MENI LA

povolenie pr2zstupu

pre
regi mov.
{0

.9, A..Z}.

N § z §ID] Popis Def.

Heslo [548] Nastawenie ug2vateOsk®ho hesl a po]0*
zariadgenia. Heslo bude potrebn® z
meni | a.

0000 O |SI %gi na \gchranu nastaveni a menosobani. pr ot i

Z8kl adn§

PREKLAD:

i nloz mgme ap ar

iadaj hesl

kK Ik

Pr2kl ad

zad8vania hesl a
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UNIPANEL i NASTAVENIE HESLA

N

Nastavenie pogadov ‘_’7naku hesl a:

%

Zmena poz?2c zor a: 5
Po nastaven? hesla pENTERdI S stlalen2zm tlalidla

2.3 Definovanie parametrovv | asUl OG / OBNOV
[Typ parametra : CESTAJ

Parameter definovania viberu koreRov®ho adresS§8r a
MENUAUL OG / QB8 DOV¥hy P a\rPesoepgarroetrov\

N§zov [ I]|Popis Def.

Adre$-§r |V ber, ktor§8 | asS parametrov sa bu|VSTEUPYA
ofhnovia sa vgetky. WNhSTUP

O * o6 O

Z8kl adng i nvlozrnmeSnce apoa | Vybr at § stramevejdierarchii
PREKLAD:

Vyber signalu Presun parametroy
 [2] MENU MASTAVENIE

. VSTUPY A |

Z0 sady Sada 1
Do sady Sada 3
#Presun
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3 Rozsahy parametrov podOa typu virobku

31 Podpatie, prep?2tie

Podp?&tie [ Prep?2tie [\
Unifrem 230 M 220 420
Unifrem 400, 400 M 425 735
Unifrem 500 350 900
Unifrem 690 730 1250
3.2 Teploty
Varovanie | Porucha [A(
Teplota elektroniky [75] 55 70
Tepl ota chl ad
Unifrem 230M, 400 M 75 90
Unifrem 400 0117 400 090
Tepl ota chl ad
Unifrem 400 11071 400 200 110 125
Tepl ota chl ad
Unifrem 400 250 400 630 94 109
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4 Gt r uk ttypy parametrovv dokumente

PARAMETRE v MENU
ID-jedinel n® ident.i

DIAGNOSTIKA NASTAVENIE UL O/GBNOV
-Ve |l i |hodnata, -Hodnota Cesta( poz2ci e
pol et Pol 2tani parameter gtrukt %re p
-Slovo (pole bitov) VibéwoOba 1 mognosti -typy parametrov ako
-Kongtant a Vi acn§sobnlvovbhae r viasti NAST
-D8tum a | as viacerT chi makgnost 2

-Povel ( Vykonanie jednor
Sigrn&ldroj signsg8l ov ¢
-Dynami ck§8 hmawnioa maanT
parameter)

-Heslo

41 Definovani e typdparanetmuyv d a sDIAGNOSTIKA

[Typ parametra : V EL I]

Diagno§tickT parameter, ktorT vzedbirlaiznuyj ev oh ofdynoit ku§
pomernlch jednotk8ch alebo diskr®tny pol et sekven

-~ Poz2cia pagtarmemawvaejv hi erarchickej
MENU \ DIAGNOSIHKATVTS T upy a\ AN\ Seti=p=y

N§zov Jed. | Popis
AIN1 Rel. % Hodnota sign8lu priveden®ho na s-vor kY
[41] X1:12. PaTametlre anal -gov®ho vstupu | s
| Predz) AN,
N§zov a | D Jednotka v Z8kl adn8 diagnostick§g i nfiot
PREKLAD
Vel iil hodnata Vel illdinsakr ®t ny pol
MENU \ DIAGNOSTIKA\St av meni | a MENU \ DIAGNOSTIKA\ Funkcie\Zdvi hov ® f un
Hap. 24V I
23 | Tipovania
(V] u
(0.0V+35.0V)
Przklad pr e veildd damszeriekhadnoty Prnzelélo?/%|iln?%rr]10$<)tvl| Cglszjcz\éil 'J
[Typ parametra : SLOVO]
Di agnostika stavu jednotlivich bitov slova. Kagdl

funkcie alebo regi mu menil a.
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Z8kl adn8 diagnostick8 info
£

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie\Zd vi hov ® f unk dli
N§zov [ I Jed. Popis

Stav PRETAG Signalizefe v akom stave sa nac

Reset|Je akt2vny signgégl RESET preSagovgka.

Detekcia| Pr ebi eha autodetekcia hran2c preSage

PreSadqNastalo preSagenie. Chod s nreahbolno khoow ae
Tipovanie | Ve Oa ngdovol enTch "tipovac2ch" ovl §d
Ust 8l|Pohon praswuje v statickom regi me.
Dynamika|Pohon pracuj®e~y dynamickom regi me.
Popis jedn Zobrazenie dopl Ruj %cej d i bitogmstoeat i
bitov slova zobrazenie stavu bitov sslowava, re
PREKLAD )
MENU \ DIAGNOSTIKA\Ov | §dlani e MENU \DIAGNOSTIKA\Vst upy /\REL£t up
Riadiace slovo
POTVRD. PORUCH O Relé
ERR_MASTER O RELE1 0
KOMP. DT RELE2 L
SKALAR/VEKTOR O RELE3
Di agnosti ka riadiacich Di agnostika stavu vist

[Typ parametra: K ONG T]

Di agnostick8 inform8ci a, ktor8 nadob%da pevn¥ hod
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Verzia SW a HW \

N§8zov [ 1 D] Jed. Popis
Verzia SW [379] Ve®zi a softv®ru meni |l a.

Popis kon

PRCKLAD:

Verzia SW

2.070

Kongtant a

[Typ parametra: DCTUM ]

Di agnostick8 velilina s form8§tom d8tumu alebo | as
MENU \ DIAGNOSTIKA \ MENU \ DIAGNOSTIKA \
Datum Cas
2013/02/15 13:55:12

42 Definovani e tydparaneimuyv d a SNASTAVENIE
[Typ parametra: HODNOTA ]
MognosS nastavenia hodnoty parametra v absol ¥tnyc
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) Z8kl adng8 inform8cia
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\NOMI NCL NE P ARMOMBERAR E

Ng§zov [ | D|Popis Def.
Pr%d mot o/Noming8lny pr¥%degmoTora od|2tanl zo |280A
[151] “adaj ov :
0. 01\ A © Tento pararmegter urluje hodnotu #rval ®h
A kontroly pré&Sagenia motora P[27] PreSa
Rozsah hodnoty, Doleuj%ca i Defaultn8 hodnotlt ¢
parameter nMidmbd4sd @ ovlzname par.i Hodnot a ktor § s
obnove tov8renskl
PREKLAD:
MENU \ NASTAVENIE \MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA
Prid motora Sada 1 Hom. napatie
1-0@ 400-@
A [V]
(0.01A= 1000A) (1.0V+1000V)

Nastavenie hodnoty pr % Nastavenie hodnoty nomin§lI

Typ parametra: POLETANA PA

Parameter, ktoripojleacaod§bdadé hodn't inTch paramet
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI CLNE PARAMETRE MO
N§zov [ | D]| Popis | Def.
Polet p-lov mo|RQlet p-lov motora vypol2tanl z no
2 6 1000

Dopl Ruj “%ca ioflvoté8n? avbpol t

PREKLAD
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI CLNE PARAMETRE MOTORA

Hom. frek. skizu

433

(-300.0Hz+300.0Hz)
Pr2kl ad p @ar@dgmetan ®h o
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[Typ parametra : Vhﬂ
Typ parametra s mognosSou viberu len jednej mo g n o

MENU\NASTAVENIE\OV L CDANGTEART sToOP\REseT Z8kladn§ informcypuov

N§zov Popis Def.
Zdroj (gNastavenie zdroja gtarta menila. Pri p(qBINl
[194] (resp. U,V pri jednoT8zovej z8Sagi) ge
Ovl §dGtart menila sptsob?2 stlalenie zelen®ho t|
panelfpo stl alen2 | erven®ho tlalidla STOP.
Trval gMeni | sa uvedie do gtartu hneN po zapnut?2
BINL|Gt art menila sp!sob?2 wtkpgui vovanie 1. Dbingrn
] 1 I
BIN5| Gt art meni|la spl@ob?2 aktivovanie 5. Dbin§rn
BN6 |Gt art menila sptsWwb2 aktivovanie 6. Dbingrn
MODBUS |Gt art meni|la sa ovN8da s®riovou komuni k§ci
PROFIBU§ | Gt art merwil |8alas & ®ri oWou komuni k8ciou. Vi N g
PROFIBUS.
Gpeci §NGtart menila sa ovl§da\pomocou ¢gpeci §lne p
P[ 987] GPECI CLNY GTART.

N§zov konkalet eren e Dopl Ruj %ca i wfiammt
voOby hodnoty par konkr ®t nej voOby p
PREKLAD ) ]
MENU\NASTAVENIE\OVL CDANGEEL ANC FREKWI ..\FUNKCIE\PLCFUNKCIE\L OGI CK£ BILBDas\
Zdroj. Zel. frek. LB1 operacia
Hodnota f OR
AIN1 XOR
AINZ RS
AIN3 =
Pr2klady viberu jednej mognost.i nastaveni a

[Typparametra: VI ACNCSOBNH VhE]

Typ parametra s mognosSou viberu vi agieadrmrdj ) , morgeng
resp. akt2zvneho bitu parametr a.

. Z8kl adng8 infor mgtcy ppu ov
MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A R EWARIAOENIEA U/F KRIVKA\

N§zov [ I| Popis Def.
Typ U/F [347] Typ U/ F kri®ky. VoOba pomocnlch
I Kemp. |l HZapne kompenz8ciu od %bytkov na stato
Vygaduj e® s pr 8vnu hodnotu parametrov m
statora.
| RegultdZapne regul 8ciu z8%beRoey®hst momé&Mt ¢ REM]
Sagk®ho gtartu pohonu-
N§zvy +‘holdineot y par amet Dopl Ruj %ca i nfwlirzamga
jednotlivich volieb (
*KeN je zalierneflaugtwner nal
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PREKLAD: _
Typ U/F
komp. IR -
reguiator ZM
Viber redgimu linnosti U/F krivky

[Typ parametra : POVELJ

Pr2kaz na vykondnineojsadn arl &bov eojper 8ci e na meni | i
potvrdi S v potvrdzovacom okne.
MENU\NASTAVENIE\PARAMETRE MBEASTLSROTREBY \

N8zov [ | D]|Popis Def.
Neluj spotrebu [897] TEmtQ pr2kaz vynuluje, pol2tadl
N § z o \D pavelu Funkcia, popisa v znam p
PREKLAD:

ENuluj spotrebu

Vykonat' prikaz!
o Potyrd F2.
Irus ESC.

Povel pre vynulovaniepo | 2t adl a spotrebovanej energie

[Typ parametra : S| C]

Parameter pre2diaoanmaipcoki*ée ni e OubovoOn®ho parametr a
hodnoty pre dan%% funkciu alebo jej vstup.
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPYGOVE VSAINUPGPECI CLNE NASTAVENI E

N§zov [ | Popis Def.
Smgn8l AIlI|VIibeign8lu, ktorl sa bude line8rnd [-]
vstupu.
Ng§zov si Viber typu signtgl
PREKLAD:

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VAABNAIPXYGOVE VHNBAIUPY

Y A VYSTUPT.ANALOGOVE VYSTUPT.AO1 : k\::IIEHll\DhﬂmHOSTImh\ﬂiauieaii;I N
Sig. (A01_B) 440A rek. skizu 00
AO1_A 0.00mA | ==)> g;;"l;z e
2000“"‘”‘ Nap. HT L0V
Prad MT d T 0.00 A
Viber sign§8lu, podOa ktor®ho sa bude | in.
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Typ parametra: DYNAMI CKC HODNOTA ( Na)

Parameter je dynamicky nastavenl na hodnotu, ktor
parametra typu sign8l).

MENU\NASTAVENIEA\VSTUPY A VABHWPLAVE

V h SRTELLPEYGP E C| C NASEAVENIE R1\

N§zov [ | D| Popis Def.

R+ Podsaienky pre zopnutie R1. Chod |
zopne |30%]

N§zov dynami ck®nh Defaultn8 hodnota parametra dy
PREKLAD: . 5 .
Podmienka pre zophutiei RELEe AR gh@&R®d An[ ¥Fbrfatl
parameter napr. Teplota chladila [74]

MENU\NASTAVENIEA\VSTUPY A VABHIWULQVE

MENU \NASTAVENIEA\VSTUPY A VABHIWUPLOVE
VhASTUPREL £\ 1

VASTUPREL £\GPECI CLNE NASTAVEN

R1 Zdroj
Pripraveny VISTUPTRELE T'.SPECIALNE HASTAVEHIE
Porucha R1 Signal Teplota chiadi.
Brzda R1 zopne 40.0°C
F=zel R1 rozopnhe 400°C
Specidhy . J]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja z RELE R1 zopne pri teplote

nastaven§ WroveR

Podmienka pre zopnutie iRKLE£ eARdkiogpHdBi1e] fj 30ubhriat ®
slovo:

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHWLOVE VhSREUPEXGPECI CLNE NASTAVENI E

R1 zopne
VYSTUPT'RELE 1.SPECIKLHE NASTAVEHIE
R1 Signal Stav menica Sw_Err_Pin U
Chod O
R1 rozophe  --------------- DC nabity a
MT nabudeny H
RELE R1 zopne pri akt2vnom bite (Porucha) st

[Typ parametra : HESLO]
Parameter zadania hesla pre povolenie
odblokovanieni ekt orl ch regi mov.

Hesl o je tvoren® znakmi {0..9, A..Z}.
MENU \ NASTAVENIE\PARAMETRE MENI LA

pr2zstupu do

N § z §ID] Popis Def.

Heslo [548] Nastawenie ug2vateOsk®ho hesl a po]0*
zariadgenia. Heslo bude potrebn® z
meni | a.

0000 O |SI %gi na \gchranu nastaveni a menosobani. pr ot i

Z8kl adng§ ioavlbzm&meé apar

PREKLAD:

iadaj hesl

kK Ik

Pr2kl ad zad8vania hesl a
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UNIPANEL i NASTAVENIE HESLA

AN
Nastavenie pogadov v znaku hesl a:
Zmena p022cq [>zora: 5
Po nastaven? hesla potvrdi S stlalen2?2m tlalidla EN

4.3 Definovanie parametrovv | asUL OG / OBNOV

[Typ parametra : CESTA]

Parameter definovania viberu koreRov®ho adresS§8r a
MENUV\UL OG / QB8 DOV¥hy P a\rtPesaepgararoetrov\

N&8zov [ I]|Popis Def.
Adre$-§r |V ber, ktor§ | asS parametrov sa bulVSTYPYA
ofnovia sa vgetky. WNSTUP
O * o6 O
Z8kl adng i nvflozrnma8nte apoa | Vybr at § str@amvejdierarchii
PREKLAD
Vyber signalu Presun parametroy
| " MEHUI HASTAVENIE

Adresar - VSTUPY A

Zo sady Sada 1
Do sady Sada 3
#Presun

&Presun + servisné |
Vib&or eRov®ho adres§ra VSTUPY A VhASTUPY pre presur
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5 Rozsahy parametrov podOa typu virobku

51 Podpatieg prep2t.i

Podp?&tie [ Prep?2tie [\
Unifrem 230 M 220 420
Unifrem 400, 400 M 425 735
Unifrem 500 350 900
Unifrem 690 730 1250
5.2 Teploty
Varovanie | Porucha [A(
Teplota elektroniky [75] 55 70
Tepl ota chl ad
Unifrem 230M, 400 M 75 90
Unifrem 400 0117 400 090
Tepl ota chl ad
Unifrem 400 11071 400 200 110 125
Tepl ota chl ad
Unifrem 400 250 400 630 94 109
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UNIFREM v.4.14x

O DIAGNOSTIKA

Skupina parametrov | 2slo [ 2]
Di agnostick® inform8cie (veliliny a stavy)
6.1 OvlI 8§8dani e
Skupina parametrov |2slo [758]
Zobrazovan® veliliny tlkaj¥“%ce sa ovlI8§dania a zad8vaczc
MENU \ DIAGNOSTIKA\OV L CDANI E
N§zov | Popis Jedn.
Gel an8§ frekvencia menil a. Predstavu
Gel Frek.lskut ol n SciafFreke MN/[#7h (str.24) sa dosi ahne onelHz
| asovich r &§mp.
Ge l MomenGel anT moment menil a. Nm
Panel ¢gel .|Gel ang8 hodnota z panela, zad8vang§ v
Di sk. ¢gel aDi skr ®t na ¢ge[60h(@t€62hodnot a
IMotor potenc. [977] [VT st up -potentmmetra [970] (str. 65). %l/s
Riadiace slovo [77] [Ri adi ace sign8ly menil a
i START Ovli 8dac? povel prseushaédd moatoana (1
i REVERZ HOvI §dac? povel motom(lsoneal nlol emo &) .
i RESET Pval§dac2 povel pre okamgit® vypnut i-gypng
PWM).
! POT Povel pre potvrdenie (kvitovanie) por ¥Yc
PORUCH
I ERR_MASTNadraden§ porucha.
i KOMP. DTZapnutie regimu kompenz§8cie mRtvych dtb
I SKALAR/ V0-skal §rne rviekdtemricey,® 1r i adeni e .
I TYP DOSKO-UNF 400, 1-UNF 230/400 M.
i RAMP _F_ \Reset vstupu rampy frekvencie.
I Reset vistupu rampy frekvencie.
RAMP_F VYSTUPO
I  RAMP _F _ HZastavenie rampy frekvencie.
I QUI CK_STRTchle havarijn® zastavenie pohonu.
I REVERZ MOvI §dac2 povel pre zmenu polarity gel an
I Rezerva
Las ON /Signalizuje.plynutie doby merania pi
| as zost 8vaj %ci do nasl edovn®ho pokl
[1577] |l as do gt t i k 2 gt t
I gtartu pri oneskoren gtartu.
6.2 Riadenie
Skupina parametrov | 2slo [759] y
Veliliny tlkaj %ce sa riadenia menil a, hodnoty dtlegit]l
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE
N§zov Popis Jedn.
Frekvenci a na vistupe meni | a. Predst a
Frek'MN[M]napatia za rampovim FE)Iokom s Uu[34§]  str.r69))m v|?
Frek. RTIFrekvenci a rotora vyhodnotens§ matematiHZ
[937] otvorenom riaden? alebo z ot8l|l kovej sp@
Skl zovg frekvencia vyhodnot ens§ chac é mavtg
Frek. sklzu : :
otvorenom riaden? al ebo z t 8l kovej S p|Hz
[938] skal 8rnom ri aden? s a vyug vV a na kor g
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N&8zov Popis Jedn.

(kompenz§d34g (s&.169).z u)

Ot 8l ky na hriadel.i motor a. Pre sprs8vne
Ot 8§l ky motora podOa ¢gt2tku motor a @dpov statooar345 (st
motora 53) pre model sklzu. ot/min
[1130] T8t o hodnota je ovplyvnen8 aktu8lnym sk

rotora.

Nap2tie na jednosmernej zbernici. V ust

1.41 x =efekt2vna hodnota nap@2tia nap§gj
Nap'DC[%]napatiu meni | a. Pri brzden? pohonuPramﬂneg‘p.V

BM [377] (str. 84).

Nap®tie na svork8ch motora je nepriamo
Nap.MT[73] (el anl ch pl nen? PWM na vliIstupochNamedDEi[4b]V

(str. 25)).

Prud MITEfekt2vna hodnota pr%du motora na vIstulA
. 2 .
Cos FI [67] Dl inn2k motor a. Kladn® hodnoty sigmearl§t
chod motora.

MechanickTNmoment na hriadel.] rotora.

mat emati ckl m model om, ktor ®h o pr eGdpoo et&ra
[Moment [69] |[439] (str.53),Vz 8§ omn§ i nd u(ktl 5#)aO$ §[| k41 |mo t(strr 53). AriNm

nas I t en?2 momentu sa pohybuje v bGélzknmik't

[920] (str. 61).

MagnetickT tok rotora. Vel il ina iljpuoankvalita
[Ma Toknastavenia regul alnej slul ky Toku a tie€
[7119' riadeni a. Poki aO nezaber Bi73p@tb t4l ¥y o v & a k e z[Wb

hodnota mag. toku by mala mierndekol 2vVs

[452] (str. 72).

Modul al . ) 2 o
index [768] Pl nenie PWM na sp2nac2ch prvkoch. %

621 Vikony a energi a
Skupina parametrov | 2slo [486]
Diagnostick8 skupina velil2n zaoberaj%cich sa energetd.i

MENU \ DIAGNOSTIKA\RIADENIE\Vh KONY A ENERGI A
N§zov Popis Jedn.
Pr2kon [LinnlT pr2kon motora bez uv§8§genia str§t.W
Vikon [|LinnT viokocan mnvoythodnotenl z pr%du nap?2ti (W
Spotreba kWh Po| et spotrebovanlich kWh. Tent o Mudupspotrend
[429] [897] (str. 57).

Spotreba Pol et spotrebovanTlch MWh . Tento Yad aNuluj
IMWh [430] spotrebu [897] (str. 57).

Koeficient zn2genia vikonu od externlch
Obmedz. Pri maxi m§l nom dovolenom vikone alebo
vikonu l[obmedzenia sa zniguje ag do 0. Jednot |
vol OBmy vikonu (str®68).) [ 766]

kwh

MWh

Ob m. v
- F [983]

6.22 Pomocn® veliliny

Skupina parametrov | 2slo [534]

Pomocn® a odvoden® veliliny pre gpeci 8l ne pougitie.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE\P OMOCNE  UNYL | L

N§zov Popis Jedn.
Frek.MNramp.Frekvencig n a sttu.pe rampov®ho b~|OHz
[487] predstavuje referenciu regul 8tora rlch

Frek. MN abs.[Absol Y4t na hodnota frekvencie na vI st upHz
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N&8zov Popis Jedn.
[472]

Ot. za prev.|Ot 8| kyr ezvaodp v kou. Pre spr8vne zobrazenot/min
[907] parameter Prevod prev. [888] (str. 55).

Frek. mech. za . :

prev. [1541] Mechanick8 frekvencia, za prevodovkou |Hz
RTchlosSRTchlosS za prevodovkou. Pre spr8vny .
[68] nastavenie Prevod prev. [888] (str.55)aDr 8 ha ot §(stk §5).[ 8 8 9]
Maxi m Ohranilenie efekt2zvnej hodnoty pr %du
[494] : zaSagovan? menila m!ge manolyM8k nm. pp va@idA

82)nahodnotuTr val | p(strio@). [ 2 4]

[F;é]l/“d MT Ef ektn?evfnidl t rovan8 hodnota pr%du motor alA
Pr %d f 8 ~
[1221] Ef ekt2vna hodnota pr%du f8zy U na vIstlA
Pr %d f 8 ) 1 -
[1222] Ef ekt2vna hodnota pr%du f8zy V na viIstlA

1 ~

[Plzrzéi‘d f§Efekt2vna hd@gnrngt & prR%d U st upe meni | a frA
Suma I-ACIFi | trovangt§ absol ““tna suma AC pr %dov A
[831] mer ania pr %du.

ULL rms[1519] Ef ekt 2vna hodnota striedav®ho napdtia |V
UL2 rms[1520] Ef ekt 2vna hodnota striedav®ho nap?tia |V
UL3 rms[1521] Ef ekt 2vna hodnota stri edav ®@iobgeneravgné) sigtea [V
Uzdr_rms Ef ekt2vna hodnota priemern®ho zdrugen

. V

[1697] generovanej siete.

6.2.3 Polohovanie

Skupina parametrov | 2slo [1146]
Diagnostick8 skupina velil2n pr epolodhyu ea darurgika r®a meyts!
polohy [1540] (str. 76).

MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE \ POLOHOVANIE

N§zov [ I Popis Jedn.
Gel . Pol oh ot
OdchTl ka Vzdi alenosS ¢g@dlanepolpotsto B 1 104d ] a k t u§0t
[1148] Poloha [1636] (str. 26).

Poloha [1636] Pol oha vyhodnot en § Zdnopapolahg [k141d dse. 64.i g n § ljot
Stav polohovania

F£1648]

I Pozz2sciisahnPoz2cia je vyregulovangtg

—

SynchronPrebieh
SynchronfPohon | synchronizovanl .
Mi n . pol |Dosahuj sa minim8lna poloha valky a t
I Max. pol | Dosahuje sa maxi m8§Il na poloha valky a t
. Akt u8l na Shifood [Le40]a(str. 76 roi zmene r IRIhg
Shift. ot. [1646] zmeny sh§iftu [1143] (str. 76t;1. &l : P
Poloha slave (toto zar i adresniaev)e p(reil
hriadeO) -iR@palkebo ARGRARCMaster.

Poloha master Pol oha master pri -sdiaacden2eltekpu oma s t
[1537] IRC2 alebo ARC-ARCmaster.

synchroni z8ci a.

—

—
D |D|D

ot

Poloha slave [1147]

ot

63 Vstupy a vistupy

Skupina parametrov |2slo [859]
Diagnostika vstupov a vIistupov menil a.
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6.3.1 BIN

Skupina parametrov | 2slo [1212]

MENU\ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VAEBN UPY

N§zov [ | Popis Jedn.

Bing8rne vstilStav bin8rnych vstupov Pl nT obdOgn

I BI N1 Stav 1. bin8rneho vstupu (Svorka 1)

I BI N2 Stav 2. bin8rneho vstupu (Svorka 2)

i BI N3 Stav 3. bingrneho vstupu (Svorka 3)

i Bl N4 Stav 4. bing8rneho vstupu (Svorka 4)

i Bl N5 Stav 5. bing&8rneho vstupu (Svorka 5)

i Bl N6 Stav 6. bin8rneho vstupu (Svorka 6)

6.3.2 AIN

Skupina parametrov | 2sl o [82]

Diagnostick8 skupina velil2?n pre anal- -gov® vstupy

Parametre anal -govlich vstupov je nb4ns®.88).pravovas

MENU\ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VAhEBN UPY

N[I§D]z 0 Popis Jedn.
Hodnota sign8lu priveden®ho na svo+ Xlyl2

AIN1 fyzi k8l nych j edndtikgscsh . AR(E@IBBYhe2s5aldwmy ber § v

[256] bude meni S, podOa zmeny Yarovne anal - -gov®h
Parametre anal -gov®ho vstupu je m¢olgzh ®tr. 88pr

AINlReI_Relatzvna hodnota sign8lu priveden®ho-Xia2

[41] vztiahnut8 k rozsahu AI N. . %
Parametre anal -gov®ho vstupu |je mold7h ®tr.88pr
Hodnota sign8lu priveden®ho na svo+ Xlyld

AIN2 fyzi k8l nych j edn cSti kgsnsia [259P(atr. 89mes a omy ber § Vi

[280] bude meni S, podOa zmeny %rovne anal - gov®h
Parametre anal -gov®ho vstupu | e m@ldo ®tr. 8% r

AINZReI.Rel.atzvna hodnota sign8lu priveden®ho-Xia4

[43] vztiahnut8 k rozsahu Al N. _ %
Parametre anal -gov®ho vstupu je m¢@ldo ®tr. 89 r

Hodnota sign8lu

priveden®ho

na

SV 0o+ X1yl6 o

fyzi k8l nych j edndti kgdrc8h . AR(EUIOYH 246a9dwmy ber § v
AIN3 s < )

[281] bude meni S, podOa zmeny /ar ovne anal - govV

UNIFREM 400 M.

Parametre anal -gov®ho vstupu j e m¢@lgsh ®tr. 80p r
A|N3ReIRelatzvna hodnota sign8lu priveden®ho-Xia6
[44] ‘'vztiahnut8 k rozsahu Al N. Nie je pr2stupn%

Parametr e anal - gov®ho vstupu je mogn @148] [fstr.®0).0

Hodnota sign8lu priveden®ho na svVvo+ Xlyl8

fyzi k8l nych |j edndtilkghdh . AR@EQYNe$7a5dwmy ber § v
AIN4 U S A
[282] bude meni S, podOa zmeny ar ovne anal - govV

UNIFREM 400 M.

Parametre anal  -gov®ho vstupu je m¢@l§2h @r. 90pr
A|N4ReIRelatzvna hodnota sign8lu priveden®ho-Xi:a8
[45] ‘'vztiahnut8 k rozsahu AI N. Nie je pr2zstupn%

Parametre anal -gov®poavevapuvj sk m@§2h @tr. @0p r
AIN.RM [Hodnota sign8lu priveden®ho naRMs,vokrtkceranjV
[1643] presn® melroatnyy ematepr a pr i meni | och typu SE
6.33 RELE
Skupina parametrov | 2slo [217]

MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VABHIPY
| N§zov I Popis |Jedn.|
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N&8zov Popis Jedn.
Rel ® [|Stav vistupnlch rel®. PIlnl obdOgnik pre
I RELE[Stav 1. vistupn®ho rel ®.
I RELE[Stav 2. vistupn®ho rel ®.
I RELE[Stav 3. vistupn®ho rel®. Nie je pr2stupnl
6.3.4 AOUT
Skupina parametrov | 2slo [700]
Diagnostick8 skupina velil2n pre anal-gov® vIistupy men
MENU \ DIAGNOSTIKA\WVSTUPY A VAMUUPY
N[FD]Z( Popis Jedn.
Prepol 2tan8 hodnota sign8lu na svork8ch ¢
AO1 X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Si g n § | AO(str. 44359 vybeA
[701] |podOeaejktsoar men2? YroveR anal  -gov®ho viIistupu
Parametre anal -gov®ho vIistupu je ma7g/nsk. 99)p rr
Prepol 2tan8 hondanogworskiScnh§l anal - gov®ho vIis
AO2 X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Si gn 81 A O(&tr. 958 6 ¢ & vybeA
[702] |podOa ktorej sa mérmwm? vikirsaweRi .anal - gov®
Parametre anal -gov®ho vIistupu je n{87¢/nsk. 948)prr
Prepol 2tan8 hodnota sign§8]I agtupml:23a>Xd:24k Bacametran
AO3 Si gng§l AO@tr.6865h vyber§ velilina, podOa Ka
[703] [vI stupu. Nie je pr2stupnl pre menile UNIFR
Parametre anal -gov®ho vIistupu |je ni878]n(®. 96)pr
6.3.5 IRC
Skupina parametrov | 2slo [1001]
Diagnostick8 skupina velil2n I RC sn2malov rlchlosti
MENU \ DIAGNOSTIKA\WVSTUPY A VRIBOUPY
N§zov Popis Jedn.
Frekvencia rotora url|len8 sn2malom ot 8] ¢
Frek. IRC1f rekvenciu, jej hodnota sa m!ge od eIektHZ
[434] p-lovlichP@ls8etovp (|l ov nsirt56)r)a. [PLrOed 9y hodno't
snz2mala je potrebP®| spr §vmp (r®EOLajy#36]
Frek IRCZFr ekvenc! a nr§_ot$rr2amau,ro!rre ot 81 ok‘ mot ora | R
[803j frekvenciu, |ej hodnota sa mtge od el ektHz
p-lovlicRop8top-1lov nsotb®r a [ 1049]
Frek. IRC1{Roz di el frekvenci 2 medzi I RC1 a I RC2 za
IRC2 zaT8t o velilina je filtrovang§ FRilerldiRCl2fl083]r (stréHz
prev. [1086] [119).
[Ci?;%? IRCStavov® slovo chyby | RC.
I ERR vIdtRCp |[RM Nekorektn® reverzy | RC1 | I Neko
Pol. IRC1
32b highVr chnTch 32 bitov polohy sn2mala | RC1 z ahex
[1616]
Pol. IRC1
32b low|SpodnTch 32 bitov polohy sn2mala | RC1 z ahex
[1539]
Pol. IRC2
32b highVr chnTch 32 bitov polohy sn2mala | RC2 z ahex
[1287]
Pol. IRC2
32b low|Spod nT ch 32 bitov polohy sn2mala | RC2 za |hex
[1535]
6.3.6 ARC
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Skupina parametrov | 2slo [914
Diagnostick8 skupina velil2n

]
ARC sn2malov rTchlosti

MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VRARCUPY

Ng§zov [ Popis Jedn.
Uhol Vv r 8mci j ednej ot 8]l ky vyhodnj;
Uhol ARC [290] stupRoch. A
Frek. ARC [291] I\S/IEeRt\:/gan|ck§ frekvencia ARC vyhodno-HZ
Uhol ARCmaster [1667] [Uhol mastra v r8mci jednej ot 8] ky,A
Frek. ARCmaster [1617] Mechani ck§ frekvenci a ARCmast erl,,

rozgirovac2 mSEBRVOuUl om RM

E%I;B]ARC 32b hlgthchnTch 32 bitov p elwdovkousn? mal a Ahex

Pol. ARC 32blow [1607] [Spodnl ch 32 bitov polohy sn2 mal aAHhex

Pol. ARCmaster 32b\,\ cpnfch 32 bitov polohy sn2mal a Ahex

high [1288]

[F;c()sl.zf\]RCmasterSZblowSpodnTCh 32 bitov polohy sn2mal a Ahex
I[Dl%rgg]ha RM'SERVOPorucha sn2Zmal a al ebo r-8ERYO.r ovaci g

[ crC Przlig ve®a CRC chilb.

I Meni | Modul nedost8&8va platn® d8ta z menil a.
I Eeprom Chyba pam2te v modul e.

i Modbus Modbus master nekomunikuje s modulom.

I CAN CAN timeout.

I EnDat ti me[EnDat sn2mal nekomuni kuje s modul om.
I EnDat Sn2zmal EnDat hl 8si chybu.

—

Rezervovan
Rezer vovan

—

i Meni| 2 Master modul nedostg8va platn® d8§8ta z
i Eeprom 2 Chyba pam2te v master modul e.

I Modbus 2 Modbus master nekomunikuje s master modulom.

I CAN 2 CAN timeout master modulu.

i EnDat ti me[EnDat sn2mal nekomuni kuje s master md
i EnDat 2 Sn2mal master EnDat hl 8si <chybu.

Pol2tadlo CRC chlb z komunikS§ci e-
SERVO a menil| om.

ChybovosS prenosu -SEBvmuniNugoivg $ol

Servo CRC chyby [1542]

ChybovosS CR %

spoOahlivl prenos.
Stav RM_ARC [292] Stavov® slovo rozgirovacieho modul
\/ poriadku RM ARC komuni kuje v poriadku, al ebo 7
LOT Strata detekcie sledovania_ polohy_. N
veOk¥ odchll ku od skutol nej poz2ci e.
DOS Zi sten® porugenie sign8lu na vstupe 1
LOS Strata sign8lu na vstupe resolver a.
Parita Chybng§ parita Ydaj cARCprdeon §ngarillcah z RN
RDVEL Chybn&8 hodnota d8§t preng8ganich z RM A
6.4 Funkcie
Skupina parametrov | 2slo [760] o
Veliliny tlkaj%ce sa ostatnlch voliteOnlch funkci? men
6.4.1 PLC funkcie
Skupina parametrov |2slo [1278]
VI stup numericklch a logicklch blokov
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MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE

N§zov Popis Jedn.
Logick® Vistup logicklTch oper&ci?, prv® dva L
F[8] (reaguj ¥ 10ms) .
| LB1 stav LB1
i LB2 stav LB2
i LB3 stav LB3
i LB4 stav LB4
i LBS5S stav LB5
i LB6 stav LB6
i LB7 stav LB7
i LBS stav LB8

. O AOEAET AITEU
Skupina parametrov | 2slo [312]
Vistup numericklch blokov

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BL OKY

Ng§zov | Popis Jedn.
NB1 [1274] Visledok oper§cie prv®ho numerick®h
NB2 [1275] Visledok oper8cie druh®ho numerick®
NB3 [1276] Visledok oper8§cie tretieho numerick
NB4 [1277] Visledok oper8cie gtvrt®ho numerick
NB5 [1692] Visledok oper8§cie piateho numerick®
NB6 [1693] Visledok oper8cie giesteho numerick

642 Koncov® sp2nale
Skupina parametrov |
Stav a dr8hy koncovl

MENU \ DIAGNOSTIKA\FUNKCIE\K ONCOVE SPENALE

Ng§zov [ Popis Jedn.
KS [919] Stav koncovlich sp2nal ov.
I KS1 KS1 neakt2vny/akt2vny.
I KS2 KS2 neakt2vny/akt2vny.
I KS3 KS3 neakt2vny/akt2vny.
[ KS4 KS4 neakt2vny/akt2vny.
I SpomaOQOujeSpomal enie akt2vne pre kladn¥% frekvenq
I SpomaOQOujeSpomal enie akt2vne pre z8porn¥% frekver
Dr §ha KS1 [[Pol et metrov prejdenich pri akti voym
Dr 8ha KS1 k[Polet km prejdenlch pnrciovagkhtoi vsopv2annael jkm
Dr §ha KS2 [[Pol et metrov prejdenlch pri akti voym
Dr §ha KS2 kPolet km prejdenich pri aktivovanejkm
Dr §ha KS3 [|[Pol et metrov prejdenlch pri akti voym
Dr§ha KS3 k[Polet km prejdenlch pri aktivovanejkm
Dr 8ha KS4 [[Polet metrov prejdenlch pri aktivoym
Dr §ha K932 klPol et km prejdenich pri aktivovanejkm
6.4.3 Proces. reg.
Skupina parametrov | 2slo [18] B
Diagnostick8 skupina velil2n pre procesnl regul 8tor.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PROCES. REG.

N§zov | Popis Jedn.
Gel . hod.|Gel an§8 hodnota procesn®ho regul 8tora. %
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Ng§zov | Popis Jedn.
Akt u8l na hodnot a rocesn®ho regul 8§tor
Sk. hod. PR [409] pracuje spr 8vnel,i d1pmjden okt Gee Ifsoadhm)rdi%tstrt 1A1).[ 4%
Dif. hod. PR[410] Regul al n§8 odchlTl ka procesn®ho regul §t |%
VIistup PRAkI nl ¢g8bahup) procesn®ho regul §tor a.
Stav PR [820] AKt u8l ny stav procesn®ho regul §tor a.
[ Dol n® 1nProcesnl regul 8tor pracuje na dolnom obm
i Horn® fProcesnl regul 8tor pracuje na hornom obm
Lecitlivoost(ijChI OdchlTlka procesn®ho regul 8tora je v p8§sm
i Kl adn§|OdchTl ka procesn®ho regul 8tora je kladngtg
i VyregulProcesnl regul §tor je vyregulovanl.
i ZaparkdqProcesnl regul §tor je zaparkovanT'.
[ R Akt2vny RESETegPRa|l n§ zI|l ogka a Mdds privgsetej[1d31]
eset i
(str. 112).
644 Optimali z8ci a
Skupina parametrov | 2slo [707] B
Nastavenie parametrov bloku optimali z8ci e, ktorl S| Ya
pomocou zmeny vybrat®ho zad8vacieho gel an®ho signs§l u.
Optimaliz8cia vyhOadg8va tak¥% hodnotu svojho vIstupu, g
Polas behu optimaliz8ci e, ak s% splnen® podmienky me]
intervaloch pol2taj%% nov® vzorky vistupu. Z8roveR sa d
uplatni S vIistup opti malaikzo8 czider,ojj enipeokttroerben ® ghed aznveoi|l ivse |l i
MENU \ DIAGNOSTIKA\ FUNKCIEA\OPT1 MALI ZCCIl A
N§zov Popis Jedn.
VT stup Hodpota_ vistupu bl oku optimali z8ci e.
[423] optimalizaln®ho procesu. 100ax.zodpove
kan8lu, ktorl je napoj eib] (srall2h).l ok opt i
Optim. krok [Kr o k optimaliz8cie predstavuj e rozd
[742] optimal i zal n®hd65la(ktrgld2))i t mu. (vi N.
Gt artovalUrluje gtartovac? bod optimaliz8cie,
OPT [708] rozsahu vypnut ®.
Stav OPT[709] Ur |l uje v akom stave sa nach8dza opti mag
I Reset [Optimaliz8cia je vo vichodzom alebo zabl g
I MeranilPrebieha meranie optimalizovanej veliliny
I SkenovPrebieha skenovanie cel ®io vIistupn®ho r 02
i Dol aNolJe v stave jemn®ho dol aNowadn.i a a hOadani a
645 Zdvi hov® funkci e
Skupina parametrov | 2sl o [853] 5
Diagnostick8 skupina velil2n pre preSagovac?2 sp2nal po
MENU \ DIAGNOSTIKA\FUNKCIE\ZDV| HOVE FUNKCI E
N§zov Popis Jedn.
ZaéageMie_ra za§agen!a pohonu Z\a)émcg(iemdteen§$strzgm5§m%
[854] vzti ahZatS@ glewi e AWwr0%).[ 844]
Pol et nedovolenTch ovl&g&dac2ch sekvenci
Tipovania (kr8tke povely gtartu alebo akcel er 8ci
[855] preSagovac? sp2nal beagehiOadpohanhodYyh
mogn® vypn¥“SRegipmr pmeSageivBia [ 842]
Stav
PRETAG|ISignalizuje v akom stave sa nach8dza bl ¢
F£856] V
I ReselJe akt2vny sign8l RESET preSagov&8ka.
| DetelPrebieha autodetekcia hran2c preSageni a.
I PreS|Nastalo preSagenie. Chod smerom hore (kI ad
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N§zov Popis |Jedn.
I TipolveOa nedovolenlch "tipovac2ch" ovl §dacz2ch
I Ust §Pohon pracuje v statickom regi me.

I DynalPohon pracuje v dynamickom regi me.

6.4.6 Pantograf/izol. stavy

Skupina parametrov |2slo [122]
Di agnostika funkcie "vipadok Pantografu" a merania izo
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PANTOGRAF/IZOL. STAVY

N§zov [ I D Popis Jedn.
Stav pant/izol [112] Stav funkcie "vipadok pantografu
I Chyba pant o(Vzniklaporucha"E41-VI padok Pa(sttd@)yr af u
I Varovani e pqVvzniklovarovanie"W39-VTI padok pa(strt38)yr af u
i Vypnutie CH/Pri chybe alebo varovan2 vipadku pa
i Moment motofPo vIipadku pantografu motor obmedzi
I Funkcia zapifFunkcia pantografu je zapnut §.
I Nevypisuj vg/lpis varovania je blokovanT.
I Varovani e c fVzniklovarovanie"W69-Chyba i zol al(stf40h st avov
U pant/izol [113] Hodnota nap?2tia na pantografe [/ \
U pant/izol -Udc [1629] Hodnot a n apl®vustupe, roediel dprbti Nap. DC [46] (str. 25). |V

6.4.7 Ext. tepl. ochrana
Skupina parametrov | 2slo [868
| 2 n

]
Di agnostick8 skupina velil pre extern¥% tepeln¥% ochra

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ EXT. TEPL. OCHRANA

N§zov Popis Jedn.

Teolota Teplota na sn2mal.i ETO. Po pr eVarowmhieeET® [865)

ET%[869] (str.118) meni | vygeneruje varovanie. P o PopuchalA C
ETO[866] (str.118) meni | vy ge n &B88ulgplota RTOr (strc42)l. "

Pr %d Mer ac? pr%d externej tepel nej ochrany. mA

[870] anal -gov®ho vIstupu AOUT1 ag AOUTS.

Nap?ati N a+ )

ETO [867] Hodnota odmeran®ho ¥bytku nap®tia na sn?23Vv

Odpor Hodnota odporu sn2mala ETO.

sn2mal Pri vitaecemngdmal och zapojenlch do s®rie prlq

[871] jednom z nich.

648 Di ferenci 8§l

Skupina parametrov | 2slo [1243]
Vel iliny pre diagnosti ku momentov®ho diferenci 8§l u.
MENU \ DIAGNOSTIKA\FUNKCIE\D| FERENCI CL

Ng§zov [ Popis Jedn.
Rozdi el Rozdiel medzi hodnotami parametrov Sig.1 Hodnota [1249] (str. 119) a Sig.2 N
[1244] Hodnota [1240] (str. 119).
Korekci a . . . : .
[1245] Korekcia gel anej frekvencie od dif er|Hz
65 Stav meni | a
Skupina parametrov |2slo [761]
Veliliny tlkaj%ce sa cel kov®ho stavu menila a jeho s Y%l

MENU \DIAGNOSTIKA\STAV__MENI L A
| N§zov [ | Popis |Jedn.|
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Ng§zov | Popis Jedn.

Jednosmern® ovl 8§dacie nap?tie 24V, N

Nap. 24V [72] ovl §dac? mi vstupmi a vistupmi. Pri p|Vv
E16-Pr eSageni(sdr.42)dr oj a

Nap. bat®rNapj“t!e bat®rie ktor8 z8l ohuje pamaV
meni | i

|Motohodiny MN Mot ohodi ny meni | a. Doba prevs8dzky me,

[496] T8t o hodnota m!ge byS nulovan8 iba s

Prev.motohodMT |Prev8dzkov® motohodiny motor a. Las h

[497] hodnota m! ge by %mNNulnootolrod. MT [p073] Ksa. 53).

Stav menil[Stavov® sl ovo menil a.

i Porucha Menil je v poruche.

I SW Err FHSyst®movl, vn%tornl stav menil a.

I Chod Menil na vIistupoch generuje nap?2tie.

i DC nabitdednosmernl medziobvod je nabitl

—

MT nabudMotor je nabudenT.
Rozb./Dd(neaktmomnmg) zrTchOmpeor(apomadu) e.
Akt 2vamlyod vpred ( +rhodvhaddgkt 2 vJdeyWn8 sa o

—(

—(

Fgel >

frekvencie.

I F = FgellAk je akt2vny tak je dosiahnut§ ¢gel ang§
i VarovanilV. menili vzniklo varovanie alebo funkln
I Akt2vny [Trvale akt2vny pr2znak. M!ge byS pougit
I Odbudz. Motor je egte nabudenl, Dblokuje sa gtar
i PripraveMeni| je pripravenl k povelu gtart. (RE
- OvdbHanie rel® mechanickej brzdy motor a
' Mech. brl/4r0vni je odbrzden®.

’ Akt2vggner 8torickIl regim -pmoetvo§dzckkyl, rneg

I Motor/ 9 9 motora.

. Polarita rotorovej frekvencie. Ak nie |
I Frot > . . . ~
frekvencie vyhodnotenej mat emati ckl m mo

[Sstj;/] men. M€ Ist avov® sl ovo negovan®.
Pozri voObgtpar amme{str.83) [ 7 6]

\Warning [250] Stav jednotlivlich varovanz2.
\Warning?2 [424] Stav jednotlivlich varovan?2.
\Warning3 [1627] Stav jednotlivlich varovan?2.
Error [781] Stav jednotlivich por Ych.
Error2 [780] Stav jednotlivich por Y%ch.
SERVO-poruchy Poruchy gpeci fimeh®| gpre SERVO
|[1644]

I ERTU skrat f8zy U

i ocCu nadpr %d f8zy U

i ERTV skrat f8§zy V

i ocCcv nadpr %d f8zy V

I ERTW skrat fg8zy W

i ocw nadpr %ud f8zy W

i ERB skrat na BM

I EXRM1 externg8 HW porucha

66 Tepel n® ochrany

Skupina parametrov | 2sl o [485
Diagnostick8 skupina velil2n

[a—

tT kaj Y%acich sa tepelnlch o

MENU \DIAGNOSTIKA\TEPEL NE OCHRANY
[ Nszov | Popis [3edn |
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N§zov Popis Jedn.
Teplota <chladila vIikonovich prvkov. P
Varovanie Tchl [767] (str. 123) meni | vygenerWeTe pt @t av
Teplota (str. 37) " . Po prekrolen2 teploty danej ser
CﬁladiIvygenerujeporuchu"El—TepIota sth¥13 di.l Ak teplota k|AC
‘lohranil enie meracieho kan8la, zobrazens§
Ak teplota chladila klesne pod mi ni m§|
nepr2stupng.
Teplota elektroni ky riadiacej dosky me
Varovanie Tel [204] (str. 123) meni | Vygene rWiriTeplota elaktooniky
Teplota (str. 37) " . Po prekrol en? kritickej teploty
elektroniky meni | vy gener BZR-&eplptaalektroriky (str. 41)". Ak teplota klesne pod|A C
[75] mi ni m8§l ne ohranil enie meracieho kan§gl a,
Ak teplota klesne pod mini m8lne ohrani|
nepr2stupng.
Tepel nl|Mieraoteplenameni | a. Pr i presiahnutES—P]rOa(fS%g\eznrio/
[MN [31] (str. 41)". 0
Las i Do T . .
[N [1219] Las zost8vaj Yci d o E8iFkroend aegnei nai EgtroAdunci hlya S
TepelniMiera oteplenia motora, pri preE29i-PsrherSlat0/
IMT [33] motora (str. 42)". 0
Las I HEY H - oo H g "
[T [1220] Las zost8vaj Yci doEA9oerlSagieai @osMptloy a s
67 Komuni k8ci a
Skupina parametrov | 2slo [219]
Inform8cie tlkaj %ce sa s®riovlich komuni k8ci 2 MODBUS, P
6.7.1 MODBUS
Skupina parametrov | 2slo [661]
Diagnostika protokolu MODBUS na porte RS 485 a USB.
MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K € 1@0DBUS
N§zov | Popis Jedn.
Modbus gelGel ang8 hodnota z Modbus protokol u. %
Stavov® slovo posielan® po komuni kg§
SVV—IV|ODBUS[935]dokument§ciu k protokolu Modbus.
Pozri voObgW B [8&]mstt 35
CW_MODBUS Ri adi ace sl ovo posl an® Modbus ma s {
[936] dokument 8ciu k protokolu Modbus.
Pozri voOb{gWPB[BemMstt 358
Last Addr. [662] Posl edne prijat8 adresa zariadeni a. hex
Last Func. [663] Posl edne prijat8 funkcia (m?ge sa | elhex
Last reg. [741] Pos!edne prijat!]l r_eg|ster (len Pre |
registrom, Zobrazuje sa prvl).
Last result [664] Visledok posledne prijatej funkci e ulhex
Last lenght [665] VeOkosS v bajtochrapupsNMGDBWSe. pri j at ®ho
Last CRC [666] Posl edne prijat® CRC (mtge sa |jednaslex
1 ~
{\gzg]sage CountPo!et cel kovo prijatlch spr8v aj ¢ hy [hex
Eégg] error Coumpolet prijatlTch sprg&8v s chybnTm CRC |hex
E)écoeiptlon CountPo!et spr8v na ktor® bolo odpovedan®|hex
Slave count[801] |Pol et spr 8v prijatlch s platnou adr e |hex
No response [802] [Pol et spr8vs ppligtandwh adr esu zar i ad (hex
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Ng§zov | Popis Jedn.
neodpovedalo.
6.7.2 PROFIBUS
Skupina parametrov | 2slo [817]
Diagnostika zbernice PROFIBUS.
MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K ¢ BRORIBUS
N§zov [ | Popis Jedn.
Profibus ¢g/Gel an8 hodnota z Profibus protokol u.%
SW_PB [804] gtavov® sl'ovo posi.ellan® po komuni k §
okument8ciu k rozgirovaciemu modul U
I Ready TINi e je aktzvny reset menila (Coast stof
On v poruche, anisame ni | neinicializuje.
I Ready ToMenil je pripravenl k povelu gtart.
I OperatioMenil na vistupoch generuje nap?2tie.
I Fault PrMenil je v poruche.
i No OEE 2Neaktlm/emyil je v resete, sY% zablycheniah®
resete.
i No OFF 3Neakt?wnyktivovanl qui cknisd ojpe mekti 2\vany
I Switchide akt2zvny reset meni | a (Coast stop),
Inhibited poruche, alebo sa meni | inicializuje.
i Warning [V menili vzniklo varovanie alebo funk]| n
{olerasnf:)eeed EfAk je akt2vnyStgkl peSdbsehbanci a.
i C Neakt 2memyi | neakceptuje riadiace sl-meai
ontr ol s . . . :
ovl §8danl riadiacim slovom z komuni kal ne
I F or n RAk je akt2vny tak je dosiahnut§8 gel angtg
i Chod Menil| na vIistupoch generuje napa3atie.
[ Sada bO Bit O bin8rnej kombinS8cie akt2vnej sady
I Sada b1l [Bit 1 bin8rnej kombin8cie akt2vnej sady}
i LB3 Stav |l ogick®ho bl oku 3.
i LB4 Stav |l ogick®ho bl oku 4.
Ri adi ace sl ovo osl an® Profibus m
CW_PB [805] dokument 8ci u Kk rongirovaciemu modul u
i  ON Menil| sa pripravl na akceptovanie povel
i No OFF 2Nea!<t2jveyaktivovanT reset me n-i l car m8C mas
meni | a.
I No OFF 3Neakt?wnyaktivovanl quicknortm®l meanliilmnoJ
i Enable QGtart menila. Menil zalne igenerova$S na
i Enabl e Neakt2vwsnywp rampy frekvencienpnamhna ha
Generator rampy frekvencie.
i UnfreezeNNeaktszansytav2 Zzmenu na.sttupe—prcmvthply2 f 2
vistupe rampy frekvenci
i Enabl e SNeakt-2vvs.rtyup rampy frekvenciennamghnda ha
rampy frekvencie.
i Fault ACKvitovarlie poruc_hy (I en zmena z neakt 2
mus?2 byS pov ol Zmojepotvrd. poauchg [A65]t (stri 122).
i Bit 8 Nevyugit®
i Bit 9 Nev ytug i
i Control Neaktz2maegi | neakceptuj e r i-arkeinacle asklcoevpal
slovo.
I Bit 11 Nevyugit®
I Bit 12 Nevyugit®
I Bit 13 Nevyugit®
i Bit 14 Nevyugit®
i Bit 15 Nevyugit®
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N§zov [ Popis Jedn.
[F;'i;}"ASTER Bl ol et chib v komuni kS§cii medzi Prof ihex
PB-MN Error[818] [Pol et chTb v komuni k8&cii medzi meni lhex

6.7.3 RS LINKY

Skupina parametrov |2slo [228]
Diagnostika s®riovlich liniek.
MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K € RS LANKY
N§g§zov [ | D] Popis Jedn.
FRAME_ERR_USB [232] Pol et nespr8vne _prljatlch ds§t
nespr8vny stop bit,...)

FRAME_ERR_RS485 [229] Pol et nespr8vne prijatlch d§gt A

nespr8vny stop bit, L)
Pol et nespr §vdnSt p(rNesaptri§vhna par

FRAME_ERR_EXT_MODUL

bit, ... 0O S®riovej l'inke na €

[233] s Wl asS Ener?i!ov). ]
6.8 Verzia SW a HW
Skupina parametrov | 2slo [762]
I nform8cie o menili a jeho s% astiach (Prevagne static
MENU \ DIAGNOSTIKA \ VERZIA SW A HW

Ng§zov [ | D] Popis Jedn.
UNIFREM SW verzia [379] Verzia softv®ru menila UNIFR
Vir. 1 2slo [35] Prvg | asS unik8tneho vTirobn®Ilhex
Vid2slo 2 [36] Druh8 |l asS uni k8tneho vITrobnex
D§tum par am. [ 38(D8§tum vygenerovania parametr
Las param. [381] |Las vygenerovania parametrov

69 D8t um a | as

Skupina parametrov | 2slo [1213]
MENU \ DIAGNOSTIKA\ADETUM A LAS

N§zov [ | Popis Jedn.
D§tum [ 210] Akt u8l ny d§8tum nastavenl v menil
Las [ 2009] Aktug8lny | as nastavenl v menil.i
DeR [ 1046] Aktus8lny deR nastavenl v menil.
I Pondelok | T Utorok | I Streda | I Gtvrtok | I
Skv%g. doba [1Pol et dn2 do konca sk¥%gobnej preld
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Vipis na

Popis

i Zablokovan® vistupy menila. Zdrojom RESE
F1-Reset PWM 151" 4 1 § | Zdmjoedeug704] (str. 58).

Ak toto varovanie trvs§ dlhgie ako 30 sek

i 5 nabz2zjacie rel®, |l o mige byS splsoben® i

W2-N a b I 8Mal ebo pogkoden2zm nab2jacieho obvodu meni

zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 25).

W3-Pr ob | ®n
syst ®mu

Vyskytol sa softv®rovl probl®m v zariade

W4-Pr eSage
24V

Nap8jacie nap?tie22V4V Ppoakldeglod opand e

varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. 24V [72] (str. 33).

j P

F5-Obmedzenie Obmedzen!e vjkonuipcbcldjsia[erplhto"tykralebo
VT konu obmedzenia vikonu sa Qkms.tawiuf enw (§r@d6)a meH
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Obmedz.v I k o n u (std Z6P 2 ]
Vysok8 teplota Taphdi hach@edd| onpk4pbl| il g
W6-Teplota parametrom Varovanie Tchl [767] (str. 123) . Ak je zapnut§ f
. obmedzeni @Obwl. koordk onu ($trO88), [ri6Hd meni | o b
chl adil a d > -
’ |l astom a nadmernom prehrievani kl es8 g¢giV
PORUCHY zobrazuje hodnotaTepl ot a ch(stad®). | a [ 7 4]

\W7-Teplota
elektroniky

Vysok8 teplota riadi epethelekttomkly [75] ostr.i3k)y . p r\eq
hodnotu dan?¥% Varevana el {2040 nistr. 123) . Pri | ast on
prehrievani kles§8 ¢givotnosS zariadeni a.
hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 34).

W8-Podpati

N2zke nap?tie jednosmer n ®apoDCnusld (str. @S keslal pod
dovol en% mini m§lriadenie faowhoanocavanie ost at nl ch

zabl okovan®. Pol as wvarovania sa Vv NapkDCd46]

(str. 25).

Meni | dosi ahol maxi m8l ne Prap?2akeus8ida ejy
W9-Nasl tenmedzi obvodu je maxi m8l ne plnenie PWM mo
vist PWNprilom kles8 kvalita regul 8§cie. Polas va

Mo dul al nii768]i (strd2&)x

Menil| sa qirmnagSaggusjfeemennl ai n(str.34)MNp r[ 8KLrjo | i |
) ~=_..la onedl ho m! gracha"E8P ke ¥:&EJ e@roi ¢strmB i, gpo k't
I\I\//lvliopresagzablokgvanT na dlhgiu dobu ! Ak je zapi
Ob m. vikonu (6tO8) , [ MB86¢& meni | obmedzi S v

okne PORUCHY zobrazuje hodnotaTepel nl i n($tr.34)MN [ 3 1]
\W11-Porucha Ventil 8tory na chladil:i meni|l a s% pogkod
ventil 8t dneodstr&ni, m:ge doch8dzaS ku prehrievan
WlZ-VymeRtE‘apai'e na 3V bat®r||2r|ad|ac/elg ~skaarh)ay.tcpro
bat ®ri u roz strata nastaven a ulogenlch hist

PORUCHY zobrazuje hodnotaNap. bat ®stri38). [ 77 3]

WI13-Ext er n
teplota

Tepl ota exter n®hoepldanBET@B69%a(stt. @p | pt g kr ol i | 4
parametrom Varovanie ETO [865] (str. 118) . Polas varovani a
zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 32).

\\14-Prehriatie VI konovl m.odul s a te.p.erlanceUJpar epSra|guv3esok_l\/be

IGBT vzo_rkovacej frekvenci.i Pol as varovani @
maxi m8l neho pr %du | GBT.

W15-Nastav D8§tum a | as neboli nastaven®.

d§tum a |

quéG;]Nielog'vMeni! nepregiel celTm virobnTm procesom.

. Mot or sa ptrepalgnulj eint&@gp&l nimoi oit(sh. 3T p[r3

W17-Pr eSaghodnotu 90% a onedl ho nE2GRr evSang ekmniVgSir. Aot pof

IMT ktorej je meni| zabl okovanl dl hgiu dob
zobrazuje hodnotaTep el nl i n&tr.34)MT [ 3 3]

F18-Brzdenie Je akt2vna funkcia brzdenie tokom, motor

tokom Z brzdnej energie sa men? na teplo mot
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zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 25) . Brzdenie tokom

skupine [774] (str. 85).

S a

F19-Mech. brzda

Gel an8 frekvencia | pozast avlErekg&ncia brzdy [622]
(str. 115) kTm neuplynie doba o0@neskdenie lerauy [519] astr.
114) alebo doba predstihu brzdy Predstih brzdy [521] (str. 115) . Pol as va
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frekvencia brzdy [522] (str. 115).

e

F20-Zaber §

Aktivoval sa brzdnl mo d u | Do BO sa pri
teplo. Viac v popise parametrov [376] (str. 84) . Polas varovani a
zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 25).

limita

Lak8 sa na odbudenie motora po vypnut?2 n
W21-Odbudenie jop2tovnl gtart. i Bomatodhudaowd&n owvmlsy v rkio
IMT [79] (str. 53) . Pol as varovania sa Vv o0knealageTRUL

(str. 25).

Zaber8 pr%dovg | imita. Pr %%d dWeaxiamol p h gtd)
F22-Pr1Adov§82)aleabOMaXim' _pr1/4d(str.632) [a54_1c9ljme_dzuje sa vist

nap2t2m. Pri gener 8torickej prev8dzke s

rg§mci dovol aan®hree kvemnsa i . Pol as varovani

hodnota P r Yad MT(str[28).2 ]

Prebieha identifik8cia odporu otamdr aj ¢
W23-IdentifR afi denti fi k8ci a SRal &r .pair chengdtrr 71)R,S mMHmBt8Br] st
Upoc rTchl osti Pri prvom spusten2 m!ge t motere

Pol as varovania sa Vv okne Pd& st@diay 343 qskr.r53).z

F24-Naf 8§z o

Prebieha hOadanie frekvencie rotora Paol
naf 8zovania motor negeneruje plnl mo me n
parametrom Naf §zovani(@tr. 3874]Po| as varovani a
zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 24).

q

\W25-Max.

NasTtenie regul 8torov pr %du. Meni | ni e |j

napatie Horn8 hranica gener ovwaan®@thom Maa p int i a ajp &tt. 82
Pol as varovania sa v okne RODPpRITITBYstr26)br az
NasTtenie tokotvornej zl ogky pr Ydu. Pr a\y

\W26-Ma x parametra Ge | Mag . (3tro R2), &lebd afameter V z § | omn_§ i nd{

Toku ’ (st 54) m§& pr2l1lig mal ¥% hodnot u. Mabaixmgnl. nyp r
(str. 82) . Polas varovania sa v okne PORUCHY
isl.

NasTtenie moment otvornej zl ogky pr %du.

W27-Ma x . nastaven® nespr8vnee nmmi o 858h tv. PIH ) a mdMax i 1

[Mom. i e danlT Madnmt opr Ystr. 8..Po[la]s varovania sa
Zzobrazuje hodnota momentotvorn®ho pr %du

\W28-Max. NaslTtenie momentu motora na hodnd47q (str.i78)H

[Moment Pol as varovania sa v okne NRUBH tr.29.br az

F29-Oslabenie
Toku

Motor pracuje v oblasti zoslabov ani a t oku, pre dosiahnuti

\W30-Min.
[Magn.Tok

tomto regi me kles§8 mouynmeertnenoddrat Silepk .i al
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 25).

Polas odbudzovania magnetickl tok dosiah
i e schopnl 2sS na danej z8Sagi vyggou rl

zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 25).

F31-Dy na mi ¢
dobeh

Nap?tie medziobvodu pRefdrenoa DDI[764] (st. B4 a korekcig
zvyguje frekvenciu oproti rampovIim funk
dobehu v parametri Dynam. dobeh (DD) [749] (str. 83) . Polas var oV

PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 25).

F32-Ki net i (
z8l ohovar

Nap2tie medzi obvodu k IRefesrénca Kz §/83] (ste B3 a l@nekcial
zni guje frekvenciu oproti rampovim funk
z8l ohovania Kinpar amé&t nmihov &ini83 . ( D) a7 &4&
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 25).

W33-RT chl yBol aktivovanl bezpelnostnl STOP, Menik
STOP odbl okuje po zrugen2 Povelu GTART pri +.e
i . Upl atRuje sa zrlchlenl dobeh " KONTRA"
E3(‘34N|':rl|J£A|\(CIa vistupu rampy. Pol as varovani a s a Kwkonwa804

(str. 81).
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i . Bol i splnen® podmienky pre zapar kovani
\éVRSS Parkovanie Parkovanie PR [414] (str. 111) ) . Pol as wvarovania sa Vv

hodnota Dif. hod. PR [410] (str. 31).

F36-PreSagdopol preSagovac? koncovl sp2nal po nadn
Zop. v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa ge ni(sr.31)8 5 4 ]
F37-PreSag/Regim det dkan?c -rﬁ’weﬁa@wwiqaz sp2nal i e
detekcia varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa g e ni(&r. 31)8 5 4 ]

i : Pr21liyg pmw2¥%zdk mot or a. Pravdepodobne nie je
W380dp0jenezodpovedaj1/4 pripojen®mu motor u. Pol as

motor hodnota P r %d MTstr.[28).2 ]

W39-VIi padofPokl es alebo strata nap?2tia na pantograf

pantografu PORUCHY zobrazuje hodnota U pant/izol [113] (str. 32).
\W40-Obmedz. Meni | obmedzil frekvenciu aby nebol pr ek
skizu varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. skizu [938] (str. 24).
\W41-Profibus Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul nekomunikuje s
Timeout meni | om st aPRBMartmeout|[845 (str. 128).
\W42-Modbus Modbus master nekomuni kuj e M8 Vandimeout (962] éstr.
Timeout 126).
F43-Koncov ] . . 5 . .
sp2nal 1Je zopnutl konNcaosvtla vsepn2irnea |j el .fi@36Q (t®10V). s k u p i
:4:'522|C0\2/|Je zopnutl koncovl sp2nal 2.[87N4gsrtl@8yeni e
F45-Koncov ] . . , .
sp2nal 3Je zopnutl koncovl sp2nal 3 .[878] gstrt1@9Y. e ni e
545-522;:0:{56 zopnutl koncovl sp2nal 4.[8794srtl@) eni e
Prebieha prep2nanie do inej sady par ame
FA7Prep2négmogn® prepn%S a | ak8 sa na splnenie podn
sady zmeni S | en v st opsa)yoknePORUCHY zotmazuje\h@dnotad222] (str,
130).
F48-Bodobnovy Vyt v8ra sa bod obnovy nastavenia menil a.
WA49-Ext ernJe akt2vny sign§8l extern®ho varkxvtn.i av,ark.t
\varovanie (str. 124).
5 Nadmern® preSagenie riadiaceho tohio vaowarsaosa
W50-Pr eSaglzni guje kvalita riadenia. Odpor ¥l a \&erkovz
CPU frekvencia [6] (str. 56) . Pol as varovania sa v oknge
zaSaga 10ms viIipoltov®ho prerugeni a.
F51-N&§ b e h I nicializ8cia menil a.Ldssn §kid[tlbsh I(str.z58)c.i eM
meni | a ignoruje ovlg8dacie povely a sign8§ly.
i . |Gel an8 f rGekvernFaie&tr. 24) 16 ] me rF@kvenciaabkzdy [522] (str,
\é\sg Frekvencia 115) . Pol as varovania sa Vv 0kn drekwaddralbzdy Y5224
y (str. 115).
W53-Blokovanie Bl okovanie sp2nac2ch i mpul zov B MBlakavanie W]
BM [1204] (str. 85).
F54-Auto Prebieha odpol2tavanie |Jasu omeshpémemia
chodu. Pol as varovania sa v oklhaes P@WRUICHAG
Vyp-/z3p. (str. 24).
W55-L akani|Lakanie na povel STOP. pK¢5K5i pbeerpelSTOPL |
STOP GTART aby as spustil pohon.
-N 2 -
W56N zka N2zka kapacita DC medziobvodu, veOk® zvl
kapacita DC
VL Meni | dost8&8va chybn® sign8ly od |1 RC1 a
}gig\”padoparametriRegim por . | RErl IRBC [P®m3@m]s varovani a

zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 28).

Il denti fik8ci a parametrov mot or a prebi eh

F58-l dent | fzobrazuje hodnotaSt av i dend]i($ri7®)8ci e [ 99

W59-Nespr §ZmeRte smer | RC alebo ARC. Pol as varovan
smer IRC/ARC Frek. RT [937] (str. 24).
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Obmedzeni e

W60-NasTtelgel an§

rTchlostipreto
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. RT [937] (str. 24).

i momentu z d'vodu nasitenia rf
Gled h | dg & (ktr. 24), HoBndth momentu Moment [69] (str. 25) sd
mige | 2¢gi S oGklge | MomzRien 2pP2E8Ht @s Vv 3

W61-Dy n a mi
zdvih

Funkci a
zaSageni a. t
okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa g e ni(str. 31)8 5 4 ]

zdvih obmedzujeamakitm
m! g e [1R6B]n (ti. §16)r.o vRAES| avs svkal

DynamicklI
DZ sa

\W62-Rozladenie
IRC1,2

Funkci a
vygeneroval a
obmedzeni e

rozladeni a |l RC1 a
pohonu (vyplo sa budse
p o d O RozlpdeniedRC4,2 [1082] (swr. 10K

sl edovani a
RESET
moment u

Polas varovania sa Vv okne PRRURMH-WRCZ za lpred
[1086] (str. 28).
Vikon je amimepdzevzabr8&nenie |innosti mo
W63-Pokles charakteristiky. V U/f regime sa zdanl iV
vIi konu hodnotu Frek. Ill. oblast. [1193] (str. 71) . Vo vektorovem reg
obmedzuje automaticky, nez8visle od nast
W64-Chyba 4AChyba vekt . riadeni a, strata orients8ci
nadradenl . . .
; nastavenie vektorov®ho riadeni a.
sl ul i ek
W65-Nab2j alPrebieha nab2janie DC obvodu menil|l ov SH§
DC SERVOFREM [PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 25).
\W6e-Limit Vaka narazila na svoj limit a doglo k sk
pol ohy v g
W67-NasTteNasTtenie richlosti pri Geolanko Fo @tk60)y dehidf
richlostizvli @ kvalitu pol ohov®ho riadeni a.
X\c/)?c?r;sal L b ebieha kalibr §cZdmjkait. paohy[1144p (st F)d a n §
\W69-Chyba

izolalnl dgChyba

stavov

izolalnlch stavov. Nastavuje sa Vv

17. decembra 2021

Strana 40 z 191



UNIFREM v.4.14x

8 PORUCHY
Vipis na Popis

Teplota chladila prekrolila dovolen¥% |
El-Tepl ota (chl adeni a. Pri trvan? p o r u adzyje hsedaota Veplatd

chl adi I(sa. 34).7 4]

E2-VI padok
f 8zy

Meni | vyhodnot il nesymetriu vistupnlec
prerugenia vistupnejafdzypaj eb®hopogxkro
mogn® vypn¥%SVippavheaet(il2Qy [p33Hladne |

v servisnom parametri "CitlivosS viIp. V
E3-Rezervov|Neobsaden8 porucha.

Nap®tie na jednosmernej zbernici prekr
E4-Prep?2tienastaven8 od viroby. Pri trvan2 por udhpyj

DC [46] (str. 25).

Nap®tie na jednosmernej zbernici pokl ed
E5-Podp&tiejod viroby. Pri trvan2 poruchy s aNap. DG 6]

(str. 25).

Chyba spl!sobenstg aktivovan2m ochr &n r
E6-Watchdog PWM ri;diacepho SW polas procesu jeho IaderF])i

Je aktzvn externl oruchovl S i ngl . Ex]
E7-Externs porucha siy(grle]l). [527]p ons

Nastalo tepeln® preSadgenie menil a. Char

E8-PreSagen

Regim prev §rz58)yT r[v2a3]T p(tiss6) [ @ 4akt ugl nu

meni | a meni | a sl edovTaeSp evionTv eil n(sir. BHMN Hr3il]t r van?
PORUCHY zobrazuje hodnotaTe p el n | i n($tr.34)MN [ 3 1]
Eﬁ);gay“@mo"wgna por ux-NMNaataeNON-BETOP servisn% | inku V(
Vel i |[Fiekn MN [47] (str. 24) prekrolila maxim8lnu
E10-Nadfrekvencia |parametrom Hranica nadfrekv. [97] (str. 121) . Pri trvan2 poruc
zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 24).
Prekrolenie maxim8lneho dovol en®ho vis
i 1 parametra Re gi m pr ev §(dtz 86ya dd2 3vl]l r oby prednast
Ell-Nadpr %d meni | a. Pri trvan?2 poruchy sa Wrdidn eVTB(
25).
Vi konovli modul | GBT rVymodreotviziniskkryest ,pr
E12-Skrat zemnom skrate na vlistupoch U,V, W alebo]
objavova$S pri nesprs8vnej ingtal 8§ci i z 8§ §
El3-Vipadok Meni| vyhodnotil nesymetriu nap§jac?ch
f §z vstupnej f8zy. Poruchu jvd pmo qrs® . Vs BaWS
Je rozopnutl bezpelnostnl vstup na svo

El4-Be z p e ltup

pripoji s bezpel ndstkndt .89t unpe n(i B M1 3r8H

svorky X1:7 - X1:8).

na

E15-Rezer v oV

Neobsaden8 porucha.

El6-Pr eSagen
zdroja

Nap?2t iojaNap.®4V [72] (str.33) kl esl o
nast al skrat na ovl 8dacej
zobrazuje hodnota Nap. 24V [72] (str. 33).

pod dovol enY
svorkovni ci

E17-Skrat brzd. Br zdnT modul vyhodnotil nadmernT pr %d
modulu skrat na BO alebo chybnl BM.
E18-Porucha Ak je typ pougdgit®ho modulu SKii P, dogl
usmer. HWERR1) modul u sa jedn8 o neobsaden¥% HW poruchu
E19-HW ERR2 Neobsaden8 HW porucha 2
E20-HW ERR3 Neobsaden8 HW porucha 3
E21-RezervoviNeobsaden8 porucha.

Prekrol en maxi m8l na dovol en tepl ot a 1
E22-Teplota chladehia§meni!a§, pr2zpadne d§oingptalujt
elektroniky

PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 34).

E23-Ru geni e
modulu

dos
z

Porucha vzniknut8& rugen2m riadiacej
sil n®mu elektromagnetick®mu rugeniu
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Vipis na Popis
i e mogn® vypnw%S v servisnlch parametr og
E24-Rugeni e Pprucha vrzungi eknn2 unt §riadi'acej dosk.y. .Doglo
modulu §|In®mu elektrgmagnetl_ck®~mu rugeni u z
j e mogn® vypn¥%S v servisnlch parametr og
Pri nastavenom Type Ad N2O®mmA)2 haogd nlo@ aV A
. hranicu 1V resp. 2 mA. Si nali zuj e re
Ezs'Prerugenelektroniky ria%iacej doskgy. Pri Jtrvgmn2
AIN1 [256] (str. 27).
Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V
E26-Prerugenhranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje pr e
el ektroni ky r i adiparachyjsavokne RQRUCHY rzabrazuje kodnotd
AIN2 [280] (str. 27).
Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V
. hranicu 1V r esp. 2 mA. Si nal i zuj e reruge
EZ7'Prerugenelektronikyp riadiacejgdosky.JPriptrvagn2
AIN3 [281] (str. 27).
Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V
. hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje pr e
EZS'PreruQenelektroniky riadiace] dosky. Pri trvants
AIN4 [282] (str. 27).
Nadmern® tepeln® preSagenie motora. Spt
E29-Pr e Sa g e nnastavuje v parametri Pr e Sageni e (strof20) .[ 2AKt u§l ny
motora integr8lu Mmepelal jentstr. 3T [P¥3I] t r vsan dkne
PORUCHY zobrazuje hodnotaTepel nT i ndtr.34)MT [ 3 3]
Zvod pr¥du na motorovom kS8bhybalebme Hav
pr “%dov. Nast §vaumkleAg [8B1p qstr.®26)a pr ekr o] 2 1
E30-Zvod / Meranielme ni | a . OdpoetbaaSazvody na vistupnom
I riadiaca doska je znelisten§8 vodivI mi
Pri trvan? poruchy sa v okne PORUCHY
vistupnlch f8z menil a.
Vzni kl o viacej por¥“%ch ako Maexpopel etn dsp,
E31-Ve Oa Yup b r|122) v | asovom inteMvalepmemngaddstrgikep. PH
poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hod
Vi padok | RC. Skontrolujte pripojovac?
E32-Chyba IRC vwpn¥%S v Ra&gametproi . | RSOr/121RC P5 85t r van?

PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 28).

E33-Rezer v oy

Neobsaden8 porucha.

E34-Rezer v oy

Neobsaden8 porucha.

E35-Rezer v oy

Neobsaden8 porucha

E36-Chyba FLASH

Nepodarilo sa zap2saS d§ta do F

znel i stiem&da rd@aslka meni |l a.

pamat e

E37-Profibus
Timeout

Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul
nekomuni kuj e s me n iPB eadit timdoat |81V (etm 128).] a s

Teplota exter n®hdeplaanBETBGOR (stt. 82p | @rye kr o] i

E38-Teplota ETO hrani cu dan %Pomecha BT@4¢866] ¢stm 118) . Pri trvan?
PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 32).
Nastavenie menila nebolo platn® (dl h®
E39-Obnova n8§sl edok nekorektn®ho z8pisu do pam?t
nastavenia automatickej z8l ohy. Pr i trvan? por uctd
d8tumu poslednej automatickej z8l ohy na4g
E40-Bl okovanMeni|l je blokovanlT, lebo nem§ platn® na3i
meni | nastavenia, inak volajte servis VONSCH.
E4l-Vi padok N§hly pokles &ltélmo nat patnd omgamfe trol ej
Pantografu sa v okne PORUCHY zobrazuje U pant/izol [113] (str. 32) . Len pre ¢gp
E42-Modbus Modbus maste.r nekomuni kuj e s meMBiFault imealt
Timeout [659] (str. 126) . Pri trvan2 poruchy s aSlave couktj8@l]
(str. 34).

E43-Za bl ok oy

Rotor sa napriek naslTteniu momentu al g

rotor

poruchu sn2mal a, zabl okovanie roPNrto(qd
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Vipis na Popis
znamenaS nespr8vnu polaritu sn2mala IR
vypn®%uS voObou " ZaRbkelgdkm waonl. rlofsBdIARCy [ 53
Sn2 mal | RC/ ARC detekoval skok rTchlost
E44-Sk o k rifj e mogn® al e aj obrovsk® extern® mo
snz2 mal a zabl okovanie rotora. T8to porucha za d
VRegim por. | REB/IARC [ 535]

E45-RezervovNeobsaden8 porucha.
E46-Rezer vovNeobsaden8 porucha.

Bl okovanie sp2nac?2ch impul zov B MNlokowhniezB¥|
[1204] (str.85) . Por uchu | e Poracharbigk. BMy[IR205)4(Str. 85).
E48-RezervoviNeobsaden8 porucha.

E47-Blokovanie BM

i | GBT sa prev8dzkuje pri v e Omi nzzkom
Ei%’gl:eg'g_tlle PWM a pri pr%doch, ktor® nieduwslVu.poRrmoil et
sa v okne PORUCHY zobrazuje max. dovol ¢
ES0-Chyba Pr*%dov® regul 8§tory na hranici stabili
pr*%dovl ch . .
vekt orov®ho riadeni a.
regul 8toro
E51-Chyba ~ |Chyba vekt. r i adeni a, strata orients8cie, ne
nadradenlc . . .
) nastavenie vektorov®ho riadeni a.
sl ul i ek
E52-Koni ec Uplynula doba sk%gobnej prevsg8§dzky. Cho
fevsdzk dod8vateOom menila fre&kvewciket oaloenb os az {
P y informujte sa o podmienkach a sp!sobe U
E53-Chvba Chybnl vistup identifik8cie parametro
idenytifik§na5tavenie vektorov®ho r i a&dkeenPORUCHY zolrazuje
pr2lina vziChlkbapordeanhy {str.r K98 ci e [ 1093]
Vipadok ARC. Skontrolujte pripojovac?

E54-Chyba ARC Pri trvan2 poruchy sa vStawRMi ARCHOR (CC.EY. z g

E55-Porucha

usmer RovalVYsokl podiel prvej alebo druhej harmon

E56-Chyba RIVI'Chy ba rozgirovaeiERWVO md ;keblou aPM ol %t neho

SERVO

E57-Chyba merania|Chy b a merani o podpoj edle motor . Vznik§
pr ¥%du / (nasTten®, ale pr%ud je relat2vne n2zky
motor CitlivosS tejto poruchy sa d&§8 ovplyvni 9

E58-Chyba riadenia [Nes pr S8vn@aShoedo p:- | u S(tP38), dlebccPOdI]et p - |
SMPM (str. 53).

> - - < - =
E59-Nespr§vnzmeRte smer sp2tnej va@zby |RLCr aajl erbloc hA(R]

smer IRC/ARC 67) . Testovanie tejto porucRggijm pnorg.n ®l
(str. 121).
Frekvencia sp2tnej vazhby I RC/ ARC Nagfrgky.

E60-Nadfrekvencia IRC/ARC [1612] (str.122) . Testovanie tejto porudRley

IRC/ARC por. IRC/ARC [535] (str. 121).

gggsgﬁégnerdyPorucha brzdy alebo 24V nap8jania brzdy
E62-Min. limt|Pr ekr ol eni e min. l'imitu dovolen®ho r o02z3
polohy napr. val ka.

E63-Max. limtPr ekr ol eni e max. ' i mitu dovolen®ho roz
polohy napr. val ka.
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9 NASTAVENIE

Skupina parametrov | 2slo [722] 5
Nastavenie parametrov menila, z8Sage, riadenia, ovl 8da

MENU \ NASTAVENIE
Ng§zov [ 1| D] Popis Def.
Sprievodca nastaven|Spustenie sprievodcu pre na

91 Vyugitie sprievodcu nastaven2m pre meni |l

’

Menil e UNIFREM s¥% od verzie 3. 000 Sprigvbdeavnasta®@nias pr i e \
sl Ygi na wurlchlenie poliatoln®ho nast avpeonQaah!| me @
rozbehnutie motora. Sprievodca n aoeenis poopu, ® jena ko
nutn® urobi S manug8lnne.

ievodcu | e mo gmBmogowgicSv | ISe@mci eho panelu UNI F

Sp
fi mv ®r u UNI PANEL 2. 061 alebo vygdggou.

r
r
911 Pr8ca so sprievodcom

Sprievodca m§ ni ekoOko typov o br aztgoom enterakciek t or ®

sug2vat eOom.

Ot 8z ka
Obrazovka typu ot 8 mkaa ost%zmgﬂvmtae&aogll/iasa d8 odpov

odpoveNami, najRAastédj gremA8nodpavedi am b4l i prira
1 él%étum 26155§65/19 lr\_/ ®1 1 él%étum 261??9/65/19 lr\i ®1
Tovarenské nastavenie Krok 1 Riadenie a regulacia Krok &

Cheete resetovat’ meni€ na Cheete skalarne (U/f) alebo

tovarenské nastavenie? vektorové riadenie?
Enter - Ano Enter - Skalarne

F4 - Hie. F4 - Vektorove.

I nform8ci a N 5
Obrazovka typu inform8civd sliedlow mujkeci e g2 vat e®a &

nevwspegnom.
1 e i R@11 e v @1

Tovarenské nastavenie Krok 1 Riadenie a regulacia Krak &

onvérenské nastayenie obnovené. o Offine illi;:;igf:llgécia bala
Potvrd Enter. Potyrd’ ENTER.

[ Henu | [ tenu |

Zoznam povelov

Obrazovka typu zoznam poveloktonobrdaz sjie ujicelaa @Oo m
jeden.Po vibere jedn®ho sa obrazovka ukonl| 2.

1 é%étquBI]Eg’BEMQ l.r\i R®11 él%étum 281‘%’85/19 l.r\i @1

Aplikaéne makra Krok 3 Ovladanie Krok 4

#Cerpadio #=0vladaci panel

#Ventilator #Binarne + disk. frekv.
#Tazka prevadzka #Binarne + AN frekw.
#Dopravnik/pojazd +MODBUS

#2dvih #PROFIBUS

[ Henu | | Pomoc | Menu | | Pomoc |
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Zoznam parametrov

Obrazovka typu zoznam par apreertame/t rzoovb r akztugre® nji e km
vr 8§ mci svojich hran2c meni S. TY%t o obrazovku je
doprava).

1 e b @11 gmedgese v @1
Ovladame Krok 4 Riadenie a regulacia Krok &
_ Typ U/F -
Zdroj. zel. frek. AIN1 U pociatoéné
Zelana Frek. 36.15Hz U Koncowé
Zdroj reverzu. Bez rewverzu Frek. posuvu
ZdrOJ resetu Ziadny Exponent U/F

Zmena parametra
Obrazovka zmeny parametra vyzve na Ypravastpragwe 2]
kl§vesy En ter sta8§thm dolort @z v lo@y2sa opust 2.

1 W%étum 2815/85/19

Pacet. imp IRC1

102Z

{0-+-40000)
Henu Calib. Pomic

Lakani e

Obrazovka | akania sa vyskytuje priakakanktoa¥%udmgo
ug2vateO, alebo s a | ak 8§ na dok anelna diie
1 JEenaese b @11 Baegies N B
Riadenie a regulacia Krok & Riadenie a regulacia Krok &
|dentifik acia prebieha.

Pre spustenie identifikacie

spustite povel START. Prosim, <akajte kym sa pohon

nezastayi.

9.1.2 Kroky spri evodcu o
Sprievodca nastawmwepkmOkbchkkadBory:
1) Tov8rensk® nastavenie

Tento krok umognuje resetovaS meni | na tovs8ren
2) MOTOR

Nastavenie gt2tkovlicpapamameodtvovl kmatf®cach sa

napr. poui®hioe fsdnuswag typ chladenia motora.

3) Apli kal n® makro

UmogRuj e vpibataiSctsiprzeddefi novanlich makier pre
4) OvlI 8dacie makro

UmogRuje vybrasmysih poeddefinovanich makier pre
5 Snz2mal ot$eok oa 8| ani a

Vtomto kroku sa wur|luje spr&ypymnypader pot 8¢hwni aj
nastavenieas mer sn2mala rTchlosti/polohy 1 RC.
6) Riadeniear egul 8ci a

Vtomto kroku prebieha nastavenie riadenia mot
riadenia a identif i k 8§ c parametrov.

i a
7) Z8kl adn® parametre

Nastavenie z8kladnTl ch parraengeutlraolvn &hooz brechzus, a hduo bfel
8) Koniec

Ukonl eni e s pnr8ivervaccdcdo ahl avn®ho me n u nastaveni a,
vmanu8l nom nastavovan?.
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Ni ggipedaobe
sprievodcu
g2vateO.
parametr e,
jednot!l i vl

913 Nastaveni

Typ AIN-3 (153/154/268)

—

vivojov®ho di
B || oi keyr npy?zsnmd re

Bl okyveomphamem®s %
neho

aktutgl
k §c

podOa
ch identifi

e mot or a

Krok1-¢ 2 &+t NBy&al1s yl

aSyAs yAS 285 LNALNHGSye yi .
je v poruchet NB 20 G NJ 2 G 8 |“LINE 6 T 6%

bradr 0SyArs Gatai
+e.ustCt (387)

Chyba AIN837)
wSOAY L2 @EOKe |

#bh

typu

ail @SyaAs

agramu j e
n®v%
vn¥torne

stavu me n
2

apliksg8cie

yals

NIE

" aSyAs yAS 25 LNALINJ @Sy e
o vporucha NE 28§ N3 = 05| 0V} o

Yyl LINBGI Ri1dz |t S02

LINREOESY

Krok2-MOTOR

el &l yir OGNG120S ¢RI
e 12y 32N

bl LINGASGBIY2 G2 N
t NB R Y(B56)2 NI
Frekvencia motor§4)

hit 618 (366 G2 NI
TEAYYNIQEI2 G 2 NI

v

z

B O OSEn-Bt ¥ FdidyiGchladenie |

v

{ Ny dza 2 658 QIh £ G SNI |

+80SN) I LX AL 6YSK2
2 §NLJ RE 2
+SydAatt 2N
EFO1t LNBGtRI !
Kompresor

5 2 LINIc@ofad|

Krok4-h @t + RF OAS YI | N™

+e0SNJ 20t 4+ RFOASK2
h@tt REON LY ySt
LAY NY SROEN wBE Y S OS5t
Ayt NY & AR drekezhaia
MODBUS
PROFIBUS
MOTOR POTENCIOMETER
w$ 3dzt + i) - (RID) NB| Tzt + G2 NI

!

Okt 24U

BLRNR 2 (194 | NI dz

BRNR2 OSftl @ FNB| 99

St yt T OSYyOAl
Zdroj reverzu EL95)
Zdroj resetu(704)

yOrs

Hodnota0 (220)
Hodnotal (239)
Hodnota2 (245)
Hodnota3 (293)
Zdroj Bil 5 4552)
Zdroj BiL 5 4555)
Zdroj BiL5 {558)

h@tt RIOA
. Ay HNkSrekv

1 NR

NIE

{GNIY2 ) at
»RNR g97d) o e O
%BRNR 3974 Yy N O

@t t RFOAS
potenciometer

L NE

Zdroj zapojenia brzdy
wol;
wop: €4 b
w9 3;

LJ2 dzOA G+
brzde®

Sprievodca |

azid2N

YSOKEYAOL

1, Z8kl adn®

zakresl
ot Pakyw/med Oy ka or ®

enl

S
rozhodovan®
ila ako napr

a ovl 8dani a

nastaveni e
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V kroku2sameni |
mot or a

pTt

naj bliggieho

Po
vybr

ametre motor a.
prednastav?

a na gt2tkov® par
v I

konu ktor

Pr zmene vikonu, nap?tia motora al ebo p¥l|¥dn nntoktao rsa
na odhadnut*“Mm|l kodooeey zovnice. Toto automatick® pr
nomi n8l nehpr ?ppaddauchv lkdeld poizé cjie , k napr motor je fy
prev2ijgdanRritkoav® parametremeprsesedbdbmi nPbnelid npfj “adu sa
pri zmene ostatnlch parametrov nemen?
PreSagenie mot [ 27]
Tento parameter sl Yagi na n stavprn2|peadteepzevlonl@hn0| ami
AVl astn® chladenied uvagtuhémtepobb@bomefl ok t§4 & a¥vap a
Vpr2pade zvolenia mognosti ACudziecuethtamercihé @den
ktor ®ho efekt je kongtantnl VoOba ANevyhodnocuj ¢
tepel nl model , napr kbl pdemiot onl eibdi Mm@ da®r & ep
pougitie funkcie ETO (Extern8 Tepel n§ sprievodcavn a) . |
obsiahnut®, je nutn® ju nastavi S dodatol ne.
S2nusov! filter [237]
Urluje pr2tomnosS s2nusovi®hao filtra na vIistupoch
914 Apli kal n® makr §
UNI FREM m§8 navigthaewmkdbdler . Sl %gia na prednastaveni
typicklch pre HRraend/n aspglaiviked rc8i uhodnot a nemus? byS v
aplik@ejiedngeduch® ju kedykoOvek zmeni S podOa potr
. . Dopravi Dopravn
ID Parameter Lerpadl Vent i | 8§ Kompresor sagks§ z Pojazd Pojazd
23 Regim pre Kvadr at Kvadr at Kongtan Kongtan Kongt a Kongt an
347 | Typ U/F Regul 8t Regul 8t c Regul 8t Regul §t Regul 8§ Regul §t
ZM
91 Exponent U/F 15 15 1 1 1 1
98 Frek. posuvu 10Hz 10Hz 40Hz 35Hz 35Hz 35Hz
352 Reg.max. pr¥ Motor. 1 Motor. I Mot or . Mot or . - -
Auto. adaptivita Auto. adaptivita Auto.
adaptivita
5 Maxi m. pr nom. pr nom. pr Ma x . pt Ma x . pt Max. p Ma x . pt
(ID151) (ID151) meni | a meni | a meni | i meni | a
549 Maxim.pr ¥%2d Cako Maxiitako Maxi | akoMaxim. ako Maxim. ako Maxim. ako Maxim.
M (ID5) M (ID5) pr *%d M pr*d M pr¥%d M pr %d M
110 = Min. frekvencia 20 20 0 0 0 0
111 Max. frekvencia Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek.
motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4)
116 Las rozbe 20 60 5 15 10 5
119 Las dobeh 20 60 5 15 10 5
807 = K-kontra 100% 100% 100% 100% 100% 100%
766 Obm. viko OdpreSag Od preSa Od preS:i Od preS: - S
(ov) Od tepl. Od tepl. Od tepl. Od tepl.
Od preSa chl adi chl adi
motora Od preSi Od presSi
motora motora
748 | Kinet. Zapnut ( Zapnut ( Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
z8l ohovan
374 Naf 8zovan Vypnut ( Vypnut ( Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
346 Brzdnl mo Vypnut Vypnut I Vypnut Vypnut Zapnwut Zapnwut
gtart gtart e
195  Zdroj reverzu F Bez reverzu Bez reverzu bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny
163  Pr %.d RZM 0.8xNo m. p 0.8 x ID155 60s maximum 60s maximum 60s 60s maximum
motora meni | a meni | a maximum meni | a
meni | i
518 Mech. brzda Vypnut ¢ Vypnut ¢ Vypnut Vypnut Gtandal Gtandar
697 RL1 Zdroj bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny Brzda Brzda
513 | TImenie rezon. Zapnut ( Zapnut ( Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
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9.15 Ovl 8dacie makr 8

UNI FREM m§ navVvEBHOeamkdrer . S|I “agia na prednastaven
parametrov ako zdroj gtartu, zdr oj gel anej frekyv
zoznam s hodnot ami migete vyl2taS z tabuOky 2. Pr
vgetkyyvapilak®B8cii, je jednoduch® ju kedykoOvek zm
ID Parameter Ov | §&d e Bin. +disk. Bin. + AIN MODBUS PROFIBUS Motor - Regul §¢c
panel frekv. frekv. potenciometer tlaku (bar)

194 Zdr o] ¢ Ovl. panel BIN1, 2 BIN1, 2 MODBUS PROFIBUS BIN1 BIN1
704 | Zdroj resetu Bez zmeny = Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
706 Zdroj . Ovl. panel Di skr ®t AIN1 MODBUS PROFIBUS Motor Procesnl

frek. gel an® potenciometer regul 8t c
195  Zdroj Ovl. panel BIN2 BIN2 PodOa PodOa PodOa g Bezreverzu

reverzu F gel anej gel anej hod.

Bez zmeny pre Lerpadlo alebo Ventil
Di skr® ne gel an®:

576  Prep. disk. Bezzmeny Jednot | Bezzmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
hod.
220  Hodnota 0 Bez zmeny @ 8Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
239 Hodnota 1 Bez zmeny 15 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
245 | Hodnota 2 Bez zmeny @ 30 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
293 Hodnota 3 Bez zmeny 50 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
552 Zdroj Bitl Bezzmeny @ BIN3 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
555 | Zdroj Bit2 Bezzmeny @ BIN4 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
558  Zdroj Bit3 Bezzmeny  BIN5S Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
Motor potenciometer:
978  Typ MP Bez zmeny = Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Typ 1 Bez zmeny
971 Zdr o z Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN3 Bez zmeny
974 Zdr o z Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN4 Bez zmeny

Ako je mogn®buvOke eSdoporulenl zdroj ¢§taBiNZykdpre bi
Bl N1 2z name kli&nomismede aBIN2chodvz 8pornom s mer e.

Pri di ski®hhypshi ach (maansitpoul Bd wgiotv® au geri avov) S
poug2vaj%% BBNBI5, BkN4 &I N3 znamen8§ prepnutie na ¢
richl osS, BI N5 rmadobjpg. vrt ¥ rl chl osS a

Pri pougit2 anal - -gevhobjvétepvenecdeoje AIN1, osta
eby aplik8cie.
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UNIFREM v.4.14x
sn2mal @not8lsonkera ot 8| ani

+é gl
t NAL22Sye? ayNFT 6

Krok5-{ YNYLF 6 20t 621 + &YSNI 20+t 6

NIE

ﬁ#bh—

12680 AYLdz 1 2@yt piat61dz Lwl/
Y

Y +212yl0 GSad aLN®
A ar s . NIE
¢Sal Lith NAga a0 LREENRGE Ay NY| 6l
(U/f riadenie 5Hz 5s)
#bh
ENIE—D V| ¢Saild aLINYI GySK2 avYSNHz Y20 gN*
(U/f riadenie, 5Hz 5s)
A
NIEcchybaIRC £bn [ tNBrk2RSyas Lt}
b8Fdzy3des Lw/ FfSo2 ySg — — -
Lst26 Y2G2N + |AYLidd 12| IRCpolaritaje IRC polarita bola
NEOKf. 23 02 dz a LINY. gy | 2 LJ drgto stav bol
2 LN} @Sy e
I —
# b
égRLJQégéStﬁ_’yéaaisN'\gs‘ aii’/'\\” OKOSGS T YSyAU?a¥sparamerodl yAl Y2
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{t SRTHB2G G
IE

hfyzic
i A - o t2NFRAS Fi 1 EX
tNBANY @GeLWAGS YSYyxs | FelAO1® U | jNnErk2RSyS.d2F00
L2NY RAS Ft1 202N |
|

# b tr

smurrmaln, ed stpel8wina® homeme r a

(0]

Sprievodca | asS 2,

nastaveniu spr8vnvehsé pamer p oo

krgka (Kenkj e

a | RC (ako | RCH)eteajkcjieauh s prr&8svtnaevheon isemea u .
de (motor s & noaln2® na
i

gZ
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< 0 o
= N —

a
n
p opal n®ho poradia f 8§z
S ametma, palrebo fyzickIm gt esprevbdcaizve. por adi :
ck®ho pbehmalemad sat nplocrha dd lav of d&

i voObe fyzi
poddkag ateo nd vper emi nNVitey fa8zy ma motor

—_ N

a |
pa
vyrieg
Upozornenie: p r
vypnite meni|l,
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917 Met -dy riadéenfak8cda mmstaveniméynami@ohanu
Vtejto | asti sprievodca ponWkakharovbeanl éba s&@

KrokégwAF RSy A S | NX

0Si S @prt BEFSY

VEKT riadenie?

/ KOSGS AR
parametre motor®

GAFAL2

LJ2 NHz6 Sy S
all|PSyArs

Toto nastavenie nie je NIE #bh
R 2 LJ2 NHEh&e Bapriek
G2Ydz LR PNILS ]
LRSYGAFALYOAL o02¢1
LINB & | P& Sngtre
Y2 2Nr YsOSES
#bh ARSYGAFAL 2[00 tSo2
| NIE yhaidr $A0 ySals N Uif ident stojaca
(1500
0 2FFtAyS
z LI NI YSUNE O
AFALL OAL
Y

LRéyﬂAnuo.]l- o2th
hFFEAYS Aﬁesyﬁ,\.nﬂto“ 02t GaLSoOyt

ARSYGAFA 1+ O dz
G2NF |02 NF A 4
202 NJ a20ysS R2fl RSyAS LI N
NIE Typ Uf (347)
! LJ26A§BG}1’26Y$
I 12y@R oS
Frek posuvu(98)
= Exponent Uf (91)
[ ddentimq na)éaaey | SN (e
2 ¢St ~¢! we
#b
| LﬁéyﬁA¥Achar.a‘)ai-|~YgaL|J boyr3
A
LRSYGAFTALHOAL b2
LINEB & | .P& Snptre l
Y2id2Nr YsPSGS
ARSYGAFA12(0H0 +tSo2 . SMlag, Tok(452)
yhadt a0 ysals N ‘RRTmenie(449)
RRdyn. 1 (457)
RRdyn. 2 (1128
Zlom dynamiky(1129)
Krok7¢¥%t 1t F Ry S LpMive&insV
aAyAYiEyl (QINB| SyOp I
al EAYH Iyl (ENB| OGSy Op!

21 &4 NRIL86B K dz
214 R2@B)Kdz

v

LIN NJe®. (1a1)d& Zlom rozbehd (117)
LIN NXle®. (1a1)-d& Zlom rozbehd (121)

v

Maxim LINY R() a
Maxim LINE R549p
Maximy | LIN4®S) S
Vzorkov frekvencia(6)

N

{1
{1

Krok 8 ¢ Hotovad/ testovanie

Sprievodca | asiSdent iRfiiakd®emiiae a
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9.1.71. 6 AEOT O1T Oi OEAAAT EA
Vektorov® mtgdedekbi Sana ouvaver® ®r ira delreinRadanievi N p

motora [22]) . Sprievodca tento parameter automaticky
APripojenl sn2mal | RC?2f.

nal e]j sprievodca naviguje cez iednetnitfiifki Scailanfi® kptroorcsg
nulovej rldemlitodtik8aie ktor® roztolia motor Aldent

Vpr2pade potreby je mogn® vVvpeekikol d8ntchik8cie ne

Tieto identifik8cie ako aj cel ® viekumeov® ANade¢a
vektorov®ho riadenia asynchr-nnych motorov pre me
ng§j s Swwiansch.sk vs e k ¢ i i podpor a. Sprievodca nastav? i
alebo momentov® je not a@i o mastud\t meaPoaskon| en? s
9.1.72. 3EAT UOT A OEAAAT EA

Skal 8rne riadenie je st§8l e prper esfveorjouw ajneodin ovdouttbhoous $
aplik8ci?. Od verzie 3.000 pribudli nov® identifi
skal 8rneho pri2pchari potVYeby je mogn® vVpgpeekkol d&€nt tch
U/f ident. stojaca - Po zadan 2 povelu GTRRT se&upodo8§&§d&h motor rozit
vgel anom smer e, ng§sl edne sa motor zastav?. Povel
nastaven®ho ovl 8§dania. T8to identifik8cia reaguje

Ufident. pin 8 I dent i fi k8cia sa spu 2 okamgi t eOdpoMo t or
[ 2

st
statora[345]ap ol i at ol n®p mlaip@ttd.len ® 2]
Sprievodca dighva kBR&iwvdebnat ri($tdjaka c i u

9.1.73. . AOOAOGAT EA AUT AT EEU DPIEITO jOPI1Teéeli O7F éAOOEQ
Po skdénlidrentifik8ci? sprievodca egte pobpewmedizente
pr“udomapd8tia.

Mi ni m8I1 na f r gMavxeinnt8ilan a] 1flrOglk € nrco ablglildd [ dobldfu 1]
urlia regulalnl|maesys ah er Zapdnalbnembtorae a

Parametre ako Ma x i m. pr adMabi m[] 5pr Yadur Guj %256 ®medzeni e pr-
viednotlivlch regi moch Mpxiem8danlkypsd Papbadelar pr e
maxi m8l neho napptitpada ddosbat ol Vz@howcianfrakyenhdiai[@ je D C.
frekvencia sp2?nania tranzistorov pre PWM bl ok.

TT mito par amet r ami automaticky konl 2 sprievodca.
splsobom Nal e] nastavovas.

Vgetky spomenut® parametrei stuchphodo@xmpbtt@®jhdioengopidsa

9.2 MOTOR
Skupina para®®trov | 2sl o |
Nastavenie parametrov pripojen®ho motora alebo in®ho

menil|la frekvencie (U, V, W PE).

921 MAKRC MOTOROV
Skupina parametrov | 2slo [672]

MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\MAKRC MOTOROV

N8zov [ | D] Popis Def.
Asynchr -otory £30n Parametre vzorovlich asynchr

400V/0.06kW | 400V/0.09kW | 400V/0.12kW | 400V/0.18kW | 400V/0.25kW | 400V/0.37kW | 400V/0.55kW |
400V/0.75kW | 400V/1.1kW | 400V/1.5kW | 400V/2.2kW | 400V/3kW | 400V/4kW | 400V/5.5kW | 400V/7.5kW
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N§zov [ID] | Popis | Det.

| 400V/11kW | 400V/15kW | 400V/18.5kW | 400V/22kW | 400V/30KW | 400V/37kW | 400V/45kW |
400V/55KW | 400V/75KW | 400V/90KW | 400V/100kW | 400V/110kW | 400V/132kW | 400V/160kW |
400V/200kW | 400V/250KW | 400V/315kW

922 | DENTI FI KCCI A
Skupina parametrov | 2slo [1497]
Parametre pre identifikaln® regimy U/f (skal 8rneho) aj
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\I DENTI FI1 KCCI A
N8zov Popis Def.
Offline Povel pre poliatol n¥% (cckflfclhi npea)r aindeet rtoivf i
identi filSI Yagi pre nastavenie elektricklch para
[992] pozrite si N8vod na nastavenie vektor o\
Nastay vektor.PoyeI na _prednastaveme regul 8l nl ch g
) prisl Ychaj %ce parametrom motor u.
riad. [991] L )
S| Y4agi pre prvotn® nastavenie parametr o\
Povel pre skr8ten¥% identifi k8caadanz?8jma
ldent. Lm [1498] s a mot or roztol2 a menil| si zmeria vz§j
identifik8cie je potrebn® zaruli S§ veOmi
u/f ident. . . . .
stojaca [1500] Kr8tka identifik8cia motboft bekal8ehe) ¢
. Kr8tka identifik8cia motora s roztol en?3
u/s/ f i de | : | 2 il
[1501] povelu gtart sa motor roztol a meni |
hodnoty identifik8ee®Omjenppopkuebg®gizadnol
Test smeru .
[1502] Kr8tky test smeru ot8]ania motor a.
923 NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA
Skupina parametrov |2slo [1210]
Hodnoty parametrov z2skanlch z makier alebo gtztku MOT
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA
N§zov Popis Def.
Typ motora Asynch.
[1610] motor
Asynch. motor Asynchr - nny motor s kotvou nakr 8t ko.
SMPM Synchr-nny motor s permanentnl mi magnet mi
Egé7]l<on MNomi ng§l ny viokddr® tramfiorza gt2tku mot or all00W
10 W 06 Tento parameter je potrebnl pre spr8vne o
W a spr8vnu |linnosS furnd¥d8ise.69.ompenz8cia skl i
Napatie . at j 2
motora [59] Nomi n8l ne nap&tie motora od|]2tan® 2z o0l[400,0V
Pri uv8dzan2 menila frekvencie do prev§gdZ
1. 0 V ~lmot or a (hviezda, trojuhol n2 k) nampidtpioav.e d &
V, pr2padoch, kedy je dovolen® motory Kkr8tko
do trojuhol n?2ka hodnotu nap?2tia pre hvi
frekvenciu a ot8l ky 1.73 x vyggie oproti
Frekvencia Nomi n8l na frekvencia motora od] 2tan
motora [4] udaj ov. 50,00 Hz
1 00 HV regime riadenia U/F wurluje frekvenciu
SObOOHz hodnotu parametra U koncov@®tr. 89 4] Spolu s tlmito pa
' nap?tia a fr ekuvleingce eh odd nFo tkur invekgygnet i ck ®ho t
1 ~
[Fiél]/“d MNomi n§lny prv%d motbka mad{étanil ebo gk|280A
0, 01 ATento parameter url uje hodnotu trval ®ho
2000,00 A preSageniPa envoatgoernai e(strml®d@).. [ 2 7]
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N§zov Popis Def.
Swéto?za![Bl(S(g/] Nomi n8l ne ot8&8|l ky motora od|l2tan® zo (1)'3?n(|)n
100 ot /Tento parameter je dt 1l egi tKomppskieu [349) r(s§.v68) @ pré
30000 ot/min [vI pol et pol t uPopl-eltovp -nootvo ri@atr.t5s).r a [ 104 9]
ac!)tc;ran[;zs]kNominMny “%Winn2k motora od|2tantdagl|0,80
0, 40 &
Nom.momentNom?n§Iny mechani ckl mo me nt na hria3OONm
[1051] “odaj ov motor a. '
-10000,00 Nm
6 10000
Pol et Pol et p-lovich p&8rov motora vypo!zt2
p8rov [motora pre asynchr-nne motory, sl Ygi
1 6 100
INastavenie poradia f8z na vistupe ®mral
Sl ed viif §z mot ora Vv przpade,. ge treba dOSPriamy
[326] (REVERZ neakt2vny) tolil opalne.
S| ¥%§gi pre nastavenie pogadovan®ho sm
Priamy Nap2tie sa geneV-0.e v porad?2 U
l nverto|Nap2tgensgauje vU-pMorad?z V
Nuluj
motohod. MTTent o pr 2 kaz vynul uRrev.motohdaddm [@9¥] (stry33)mo t
[1075]
Nast, Pomocou tohto parametr a j e mo g n®
motohod.  MT Prev.motohod.MT [497] (str. 33). 0.0h
[502]
0,0 h
200000,0 h
924 ELEKTRI CKE£ PARAMETRE MOTORA
Skupina parametrov | 2slo [557]
El ektrick® parametre motora, odpory, indukl|lnosti, magn
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\EL EKTRI CKf PARAMETRE MOTORA
N8zov [ Popis Def.
I[,_7;1]s. I(Onl,_asov§ k olngght lammsttai rnabudeni a motor a.0120s
Tento parameter ovplyvRuje rTchlosS na
funkciu matemati ck®ho model u motora. S
0,001 s O6motora pre pr2sl g I(strvdll)k.onPrmotwelat or o v (
par amet er Odpoofotera [439]z(str. 53),Vz § ] omn § i n d u(sti. 94pa
Rozptyl i nd@k%4nhosS [ 440]
Iflf?i] OdbUdUr!uje | as odbudzovani?a immo.t ora po |1,00
Predstavuje n8sobol atsad rkaotny t(grasdfarmdp7dda s
0,00 6 10jzablokovan® op2tovn® zapnutie nap?ti ao
neodbuden®ho motora m!ge zpl!sobiS vznik
[Magnet. piMagnetizalnl pr¥%d motora (10). Nem200A
Spr8vna hodnota magn. pr*%du je spravikrd
0, O Ink2*0 motora [151] (str. 52) . Urluje mieru nabudenia moto
‘Hodnota z8vis2 od vikonovej rady meni | a
Odpor StatoraHo_dnota odpor_u sta_to_ra._Hodnota i
[345] makier motoraal ebo i dentifik8cie odporu 6,700
m§ tento parameter vliznam Rd.
0, 00001
100, 00000
Odporrotora[439] Hodnota odporu rotor a. Hodnot a toh|1,000
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N§zov | Popis Def.
motor a alebo identifik8cie. Pre
parameter viIznam.
0, 00001 Tento parameter je potrebnl pr e wupnot8ra pri
100, 00000|vektorovom riaden?z.
Hodnota rozptylovej indukl|l nosti S
pochg8dzaS z makier motora alebo i(
Rozptyl. starg2ch menilov VQFREIMn(ismdnk!pobéta}o’loooooo
induk] nos . . = . O |H
’ vzg§jomn8 induk|nosS). Pre riadeni
viznam ako-LrdoAdingdluklqpmosS v osi q, d
O’OOOOOOOTento parameter je potu emafematei cskp&hSv ni

Vz8j omn§

. vektorovom riaden?2.
i ndukl|l nos

Hodnota vz§8jomnej induk| nosti st a
Vz8j omng8 |mtge pochg8dzas z maki er mot or a, |0,2000000
i nduk]| no s |charakteristiky motora. Pre riadenie SMPM mot or ov m§ t e[H

viznam Ld.

0,0000001Tento parameter je potrebnl pre spr8vn
2,0000000 H vektorovom riaden2?. Spr8vna hodnota mS§
Regi m

charakteristiky Aktivs8cia regimu magnetizalnej <chal|Vypnut 8§
[1169]

Vypnut § Parameter Vz §j omn§ indufst.B9 s $e[ a4Blgovanil akgd

regul alnom rozsahu.

Parameter Vz §j omn8 induklsrosS Jd41Ipjol2tanl
charakteristiky a z8vis2 od hodnoty pr %

Zapnut §

MAG. CHARAKTERISTIKA
Skupina parametrov | 2slo [1158]
Nastavenie magneti zal nej krivky motora

MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\EL EKTRI CK£ PARAMET\RIEG. MKKARSKRERISTIKA

N§zov | Popis Def.
IMCH:Lm1[1159] Hodnota vz8&jomnej induklnosti 1. a,OOOOOOO
0, 0000001
1000,0000000 H
IM.CH:Lm2[1160] Hodnota vz8jomnej induk|nosti 2. a,OOOOOOO
0, 0000001
1000,0000000 H
IM.CH:Lm3[1161] Hodnota vz§8jomnej induk|nosti 3. i',OOOOOOO
0, 0000001
1000,0000000 H
IM.CH:Lm4[1162] [Hodnota vz§8jomnej induk|nosti 4. a,OOOOOOO
0, 0000001
1000,0000000 H
IMCH:Lm5[1163] Hodnota vz§jomnej induklnosti 5. [L000O00O
0, 0000001
1000,0000000 H
M. CH: Pr )

[1164] RMS Hodnota pr%du 1. 1,000 A
0,000 A 0o

A

. : r odnot a r ¥.du . ,

M. CH PriRMS Hod pr ¥%d 2 1,000 A
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VO

N§zov |

Popis

NSCH

[1165]

0,000
A

A

M. CcH:
[1166]

RMS Hodnota pr %du

1,000 A

0, 000
A

A

M. cH:
[1167]

RMS Hodnota pr %du

1,000 A

0,000
A

A

M. CH:
[1168]

RMS Hodnota pr %du

1,000 A

0, 000 0

A

A

Koef. tepl.
adapt 8§ci e

Koeficient
100 AC. Ako
Externej Tepelnej Ochrany.

tep
t e

TeplotbhET@ [86D] (ste 32hz

adapts8cie pa

1,000

1,000 o6 2,

Pol et
[1049]

p .

I g

Pol et OV motor a

p- |

vypol2tanT

z nd

Nom. frek. sklzu

[1050]

Nomi n8l na el ektrickg?§

motora.

frekvencia sk

Hz

925 MECHANI

CKE

PARAMETRE MOTORA

Skupina

parametrov

| 2sl o

[1527]

Mechani ck® parametre

MENU \ NASTAVENIE\ MOTOR\ME CHANI CKE£

s¥stavy,

prevodov® pomery.

PARAMETRE MOTORA

N§zov | Popis Def.
[Moment Odhad cel kov®ho momentu zotrval nos t|0,100000
zotrval no
0, 000001
1000,000000

Pol et zubov na vstupe prevodovky
Zuby.  na VStUpemotora. Vv starg2ch ver zi 8ch" Meinronl
prev. (Men.) [1625] B
prevodov®ho pomer u".
1 6 65535
ol et zubov na vistupe prevodovky
Zuby na. technol - gi e. \% starg2ch ver zi §ch |1
prev. (Lid "
prevodov®ho pomeru".
1 6 32767
Prevodov® | 2slo prevodovky. Pomer
Prevod prev.[888] po| 2t anl Zuby na pstupei pev. (Men.) [1625] (str. 55) a Zuby na|1,00000
vIistupe prev(str.pshit.) [ 1533]
0,00100 S| Ygi pre spr 8vneOtzaopoev. 007¢ (sir. 26) 0o ta8 |[palke s p7
10000,00000 funkckédnpoe® [87p]?(stralld?d.
VoOby - . .
pomeru [1619] Gpeci 8l ne nastavenie prevodov®ho po
I Rezerva
[ PovoliSPovol?dpémd®nie prevodov®ho pomeru Zap
prev. pom. vplyv na presnosS vipoltu, nakoOko sa p
Doladenie prev. .
pomeru [1626] Jemn® dol adenie prevodov®ho pomer u.|[10000
0, 0100 &
Predstavuje napr. obvod kolesa za g
Dr§ha Ot§!veli!iny poloha a pre sprs8vnu [B715]n(9trc1’0000m
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N§zov | Popis
107) . S%l| asne | e p ®tevoepdev.@888h st 55 vi S a

0, 0001
100,0000 m

9.2.6 SERVOMOTOR (SMPM)
Skupina parametrov

| 2s
Parametre tlkaj %ce sa

l o [797]
|l en servomotorov a synchr-nnych

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SERVOMOTOR (SMPM)

Ng§zov [ Popis Def.
N8§jdi stredN8jdi a skalibruj strdedtpflikS§SMPM.S
Stred p- I .

[1609] Poloha p-lu SMPM pri nul ovom el ek t|0,000
-360, 000 &
Kongt . mot (Kongtant a mot or a uvedens§ n a gtzt1000
[1534] datasheete v jednotke [Nm/A]. '
0, 000 & 1040

~ 0,100
Tok PM [1185] Tok permanentnlch magnetov pre SMPWb
0,000 Wb 0
93 PARAMETRE MENI LA
Skupina parametrov |2slo [197]
Prev8dzkov® parametre menil a.
931 APLI KALNE£ MAKRC
Skupina parametrov | 2slo [1491]
Apli kal n® makr §. Prednastav?2 parametre menila pre jedn
MENU\NASTAVENIE\PARAMETRE MBRWILLAXKALNE MAKRC

N§zov | Popis Def.

Lerpadl o [Aplikaln® makro pre | erpadlo.
Vent il 8tolApli kaln® makro pre ventil §tor.
sagks§ pr , - .

[1494] Apl i kal n® makro pre Sagk¥% prev§8dz
Kompresor [1557] [Apl i kal n® makr o pre kompresor.
Dopravn2k . )

[1495] Apli kal n® makro pre dopravn2k al e
Zdvih [1496] Apli kaln® makro pre zdvi hov® apl:.
\/zorkov.

. Vzorkovacia frekvencia PWM modul 8§ |3000Hz
frekvencia [6]

Sp2nacia frekvencia riadiacich i mpulzo
: ) . ) .
115 QL0060 potla!erjla_ Qkystlck®ho_gumu (p2skani a)
nastavi Sprviyl]gogmm enpnar astaj ¥ tepeln® strat
oteplenzm menil a.
~ Hr ani ca pr Ydu pr e dl hodob® (try
Trvall prpredstavuje pomer trval ®ho pr ¥Ydu 1,000

AkvT stupnl pr¥%d prekrol?2 t%¥%to hodnotu, nf
E8-PreSageni dstri®i.| aPr i zmene charakteru
Regim prev§gstrzd)y d®23fodnota tohto par ame
hodnotu pre danl typ zaSagenia a konkr®

0, 5 0(Bq/ &w)® ¢
viroby, dovol 2 pmewd |lalte vim§ emerry@ig?® kr 8§t k d

"Hodnota z8vis2 od vikonovej rady menil a
Regim prqoOba regimu zaSagovania menilalPre K
[23] i ednotl i v® redgimy prev8dzky s¥% prijz8§Sag
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N§zov | Popis

Regim zaSagovania pre dynamicky sa meni

Pre kongtmotor a kongtantnl charakter moment u.
preSagene a mengie trval® zaSagenie. Na
Regim zaSagovania pre statick® z8Sage

Pre kvadrlexponenci 8l ne rast ¥%ci charakter momentu
preSagenie a vyggie trval® zaSagenie. N
Tento parameter predOgi inicialliz

Las ng§bMNdaS povel gtart meni | u a n~evyhodOS

[1154] s | Yagi na oneskorenie |asu kIm zal
riadiaceho syst®mu.

0 s 06s360
Nastaveni e ug2vat eOsk®ho hesl a Plux

Heslo [548] zariadeni a. Hesl o bude potrebn® z

W I SR BT N na ochranu nastavenia menila prot

Posun | as u [Ur!uje | i !a.s menila je len v ZiZimnI,
potreby na zimnl alebo | etnl.

Len zimnl | Zimnl, letnl
Parameter pr e zadani e hesl a na

Odblokovanie MN pr ev8dzky do riadnej Pre odbl 0Kl

[1007] meni| a frekvenci e al ebo zariaden
informujte sa o podmienkach aevpgd

* * * * 6 * %

(SST:)n[Zl;gOVI Pr2tomnosS s2nusov®ho filtra na v|[Nezapo

Nezapojen|SF nie je zapojenl.

ZapojenT SF je zapwijginlsa doln§ hranica vzorkov
regul teknrow ov®ho regi mu riadeni a.

9.3.2 NAST. SPOTREBY

Skupina parametrov | 2slo [236]

Nastavenie alebo

MWh [430] (str. 25).

vynul ovani e

MENU \ NASTAVENIE\PARAMETRE MBASTLSROTREBY

$potieFa tk\Whd [#26]1 (strs Zbpa Spatrbba v a n e |

N§zov [ 1 D]

Popis Def.

Nuluj spotrebu [897] Tento pr2kaz

vynul uj e

pol 2tadl §

Zdroj nul. spotreby [900] Gpeci 8lny zdroj

nul ovania spotr

Pozri voOb®Bipar ®@e ma(strkéd) [ 55 3]

94 OVLCDANI E

Skupina parametrov | 2slo

[ 1]

Nastavenie ovl 88§dania menila a
941 OVLCDACI E MAKRC

Skupina parametrov |2slo [150
OvlI 8dacie makr§ pre rlchle pr

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANOVEL CDACI E MAKRC

mot or a.

31]

ednastavenie ovl 8dal ky

N§zov [ | Popis Def.
OvlI 8dac? panOvl 8dacie makro pre ovl 8danie z ovl
Bingrne + dovli 8daci e makr o pre ovl §danie b
[1505] prednastavenl mi gel anlmi frekvencia
Bing§rne + OvlI 8§daci e makro pre ovl8danie bin§r
[1506] anal -govl vstup.

[MODBUS [1507] OvlI §dacie makro pre ovl 8§danie cez M
PROFIBUS [1508] OvlI 8dacie makro pre ovl8danie cez P
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Ng§zov [ Popis
I - .
I[\iggogr] potenciometer OvlI 8dacie makr o pr epoencibndettani e cez m
[F:€L5elg]ul§C|a tOvl§dacie ma&a iou ptrleakegudz vstavanl

942 GTART STOP RESET
Skupina parametrov | 2slo [192]

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP RESET

N§zov Popis Def.
Zdr oj Nastavenie zd_rola gtartu m_eni!va. _Pri P BN
[194] (resp. U,V pri jednof8zovej z8Sagi) gen
OvlI §dadGt art menila nastane po stlalen2 zel ent®hoa
panel po stlalen2 | erven®ho tla!idla STOP.
Trvale|Meni| sa uvedie do gtartu hneN po zapnut 2.
BIN1 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. bins§
BIN2 Gtart menila nastane po aktivovan2 2. bins§
BIN3 Gtart menila nastane po aktivovan2?2 3. bingt
BIN1, 2 Gtart menila nastane po aktivovan?2 1. aleb
BIN1, 3 Gtart menila nastane ponehkwstipp.ovan2 1. al eb
BIN1, 4 Gtart menila nastane po aktivovanz 1. aleb
[MODBUS Gtart menila sa ovl §d s®riovou komuni k8ci
PROFIBUS |Gt art menila sa ovl §d s®riovou komuni k8ci
Gpeci§IGtart menil|l a sa ovl§da pomocoiug mPplewc i 1 vheo
[987] (str. 59).
IMODBUS?2 |Gt art menila sa ovlI 8da s®riovou komuni k§8ci
Nastavenie zdroja resetu meni | a. Vypn g
Zdroj resetuhavarlj n i stop. Nevznikn.e p(_)rucha me nje
[704] p_otrepnl ngprzklad.v aplik8ci 8ch, kde 9BIN4
silovlich vistupov je potrebn® RESETOM
vi konovlich prvkov menil a.

Pozri voObydpajamétchdsgt58)ypu [ 986]

Nastavenie zdroja rTchIe‘ho stopu Po
- droi meni | a j_e potreb_n® zrugiS_a ngsl edne zn
J
rTCh_Stzast.avevplg' strojov a za.rladen2 S OudsGia
rotuj %cSami .| aNsapr 2kl ad sign§l svetelnej”
[986] ) ; . ) ]
sp2nal ov. Pri aktivovan pohon zastav
definovan8 skr8ten?2 mRIlabluy p38idQ@Ra54h &0 Gdamet
Gi adny [Funkcia je neakt2vna.
BIN1 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 1 bingrne
BIN2 Funkcia sa aktivuje aktivovan2zm 2 bin8rne
BIN3 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 3. bin8rne
BIN4 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 4. bin8rne
BINS Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 5 bin8rne
BING Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 6 bingrne
Gpeci §IFunkcia sa aktivuje pomocou ¢gpeci 8lne pred
Richly Hodnota skr§tenia |asu dobehu pri a k t[10,0
[806] pohonuZ dr o j rl ch. (s&.t58.pu [ 986] %
0,1 %
%
EO%#) <, . % .1 34! 6%. ) %
Skupina parametrov | 2slo [215]

Nastavenie gpeci 8lnych zdrojov pre GTART, STOP a RESET
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EO0O%#) <, .9 £41 24
Skupina parametrov | 2slo [987]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja gtartu.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP \REBEITCLNE NASGR¥YENCENY GTART

N§g§zov [ | Popis Def.
Gt art signg§ilber sign8lu pre ovl8danie ([ 184] Biupy
Signal
Gt ar akt2\{Podmienka pre aktivgciu Gtar {BINL

Gt ar neaktfPodmi enka pre deaktivgciu Gt i

t

Pozri voObBip8ramews@mulry [ 184]
t
i

Pozri voObBip8rametvs@muidyy [ 184]

EO%#) <, .9 2%3 %4
Skupina parametrov | 2slo [333]
Nastavenie gpeci 8l neho RESETuU.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP \REBEITCLNE NASGR¥ENCENY RESET
N§zov [ I Popis Def.
Reset signg§Tber sign8lu pre ovl8danie H 184] Bin

Signal
Reset akt2Jodmienka pre aktivs§ciu RESETBIN4

Pozri voObBip8rametvs@mulyy [ 184]
Reset neaktPodmienka pre deaktivs§ciu RESY

Pozri voObBip8rametwvs@muilry [ 184]

EO%#) <, .9 2, #(,9 34/ 0
Skupina parametrov |2slo [989]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja rlchleho stopu.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP \REBEITCLNE NASGR¥ENCLCENY RAhCHLY STOP

N§zov Popis Def.
RT ch x = [184]

. : VI ber sign8lu pre ovl8danie RIchlehoBin§r
sitgnsl [ vstupy
Signal
RT ch.

akt2vny Podmienkapre akti v8ciu RIchleho Stopu.

Pozri voObBipgramews@mulry [ 184]

RT ch.
neakt 2vn

Podmi enka pre deaktivgciu RTchleho §

Pozri voObBip8ramewvs@mulyy [ 184]

Oneskorenie
gt artu [

Oneskorenie medel upgtpat2m peho vykol0000s

0, 000
300,000 s
Oneskorenie
stopu [1487]
0, 000
300,000 s

Oneskorenie medzi prijat2zm povelu st|0,000s

Ti meout pre okamgit® vypnutie nap?ti
Timeout pre |parametra Typ stopu [836] (str. 78) - "Rampa do 0" alebo "Skok do 0" vo
STOP [926] vektorovom regime riadRedga maexbpr(sthda

-"Gener. regim" v skal 88rnom reljgomej rvl
\Y regi moch riadeni a, kedy mt ge byS v {
gener §torick®ho momentu alebo pr*%du bl o}

30,0s
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N§zov Popis Def.
STOP pol2ta tento | as. Ak do da (& revypne pohcs
norm8l nym sp!sobom, meni | vypne nap?2tie 4
943 GELANC FREKVENCI A
Skupina parametrov | 2slo [7] 3
Nastavenie ¢gelanej frekvencie (rlchlosti) menil a.
MENU \ NASTAVENIEA\OV L CDANGEEL ANC FREKVENCI A
N§zov [ Popis Def.
[27(()316]r01 INastavenie zdroja gel anej frekyvelAIN1
Hodnota Zdrojom gel anej hodnoty je pevn8 hodnot a
OvlI 8dac2 |Zdrojom gel anej hodnoty s% kurzorov® g2p
AIN1 Zdrojom ¢gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
AIN2 Zdrojom ¢gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
AIN3 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj Yci
AIN4 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj Yci
Zdrojom gel anej hodnoty s?% di sKk[BOP (s &2).Hie je
Di skr®t nfmogn® vybraS t%to voObu ak s¥% diskr ®tne
Zdroj gel (strrA®). [ 130]
IMotor potenc. Zdrojom gel anej-phoo@maet v mBae(wto 5w N.
Procesnl |Zdrojom gel ane|j hodnoty[35p(stptl®)c esnl regu
IMODBUS Zdrojom gel anej hodnoty | e s @Bb8] (stv. 325k o mu n
PROFIBUS Zdrojom ¢gel anej hodnoty | e s ®@Bi2pb(st812&.0 mun
Gpeci 8§l njZdrojom gel anej hodnoty je gpeci 8l ne nas
[Max. hodnota Zdrojom gel anej hodnoty je maxim8lna hod
gf4]lan§ Pevn8 hodnota gel anej frekvenci e|000Hz
Min7 5 Max.?HOant a z8vi s ZdrgverpusFr185h e(dtrr68). Pr e ZR/oodﬁfbau gf
frekvencia [111] je od -(Max. frekvencia [111] (str. 80)) , pre ost at M® frekwergib {110]
(str. 80).
Zdroj reverzu F . . .
[195] Nastavenie zdroja reverzu @gel ane|BIN6
OvlI §dac?2 Reverz motora splsob?2 stlalenie ged®ho t
Bez reverzu Mot or sa bude toliS vgdy v priamom smer e
Trvale reverz Mot or sa bude toliS vgdy v reverznom sme
BIN1 Reverz motora sa aktivuje 1. bing&rnym vs
BIN2 Reverz motora sa aktivuje 2. bing&§rnym vs
BIN3 Reverz motora sa aktivuje 3. bin8rnym vs
BIN4 Reverz motora sa aktivuje 4. bin8&rnym vs
BIN5S Reverz motora sa aktivuje 5. bin8rnym vs
BING Reverz motora sa aktivuje 6. bingrnym vs
PodOa ¢gel|Smer ot&lania jeGeBanS§l| Fr(etkkGOppBad]ty
Reverz motora sa ovl8da s®riovou komuni
[MODBUS MODBUS.
Rever z motora sa ovlI8§da s®riovou komuni k
PROFIBUS PROFIBUS.
Gpeci 8l nJReverz motora sa ovl 8§da pon®8dar.6fpeci §l n
thOGp:[iltSZ] I:Nastavenie spltsobu nulovania a p|Nie
Nie Gel an8 frekvencia st8le nadob¥“da hodnot u
Cno Pri vypnut2 PWM sa ¢gel an8 frekvencia ini
[Plit_)g]nos Nastavenie spr8vania gelanej frePri vypn
Y Pri vy|[Menil si pam?®t8 hodnotu ¢gelanej frekvenc
I Pri zm{Hodnota ¢gel anesja fprreeknvBegnac imedzi s adami
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£0 %#) <, % 1341 6%. ) %
Skupina parametrov | 2sl o [988]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja ¢gel anej frekvencie a rev
MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANGHEL ANC FREKWENCIALNE NASTAVENI E

N§zov [ Popis Def.
. Viber parametr a, ktorl pr
Sign§l Pre Geovencie. [256] AIN1
Signal

. ~ . : [ 184]

Reverz F sigVliber sign8lu pre ovl 88dani e Vstupy
Signal
Reverz F aktPodmienka pre aktiv8ciu ReveIBING
Pozri voObBip&8ramews@mulry [ 184]
Reverz F Podmi enk a pre deaktivsgciu
[508] "hodnota".
Pozri voObBip&rametvs@muidyy [ 184]
944 GELANKR MOMENT
Skupina parametrov | 2slo [575]
Nastavenie gelan®ho moment u. S| %gi ako gel an8 hodnot a
dynamick® obmedzenie pre rlchlostn® a polohov® vektoro
MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANGEEL ANh  MOMENT
N§zov | Popis Def.
[2135;]01 9€Nastavenie zdroja ¢gel an®ho mo me n[Max. hodnota
Pozri voObydpajamégeti(@tr.gy ek. [ 706]
g;o]lanl rPevn§ hodnota ¢gel an®ho momentu. 0,00 Nm
IMin® 8 MaxffHodnota z§vi s Zdraréy. poar[Me(stn 61). Pr e Avooddbdue | f

moment [481] je od -(Max. moment [481] (str. 62)) , pr e

0 st a tMn@noment(483] (Str.e62).q

Zdroj rev. mom.

Nastavenie zdroja reverzu g¢gel a

n ®|Bez reverzu

[922]

Pozri voOb ydropraveraurm 5] ¢str. 60)

Zdroj vyp. mot. . . .

mom. [1598] Zdroj vypnutia (nastavenie na O

Pozri voOb®ipar ®@e ma(srked) [ 55 3]

Zdroj vyp. gen. . . .

mom. [1599] Zdroj vypnutia (nastavenie na O

Pozri voOb®ipar ®@e ma(strked) [ 55 3]

£0 %#) <, % 1'341'6%. ) % %%, 8 -/ -8

Skupina parametrov | 2slo [644]

Gpeci 8l ne nastavenie zad8vania momentu.

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANGEEL ANh _ MOWSEPNETCI CLNE NASTAVENIE GEL. MOM.
N§zov Popis Def.
Si gn§l ib k T d ' h

[921] VI ber parametr a, torl predstavuj e [256] AIN1
Signal

Rev. mom. |, , ~ . .

signsl VI ber sign8lu pre ovl8&8danie Reverzu I
Signal

Rev. mom.Podmi enka pre aktiv§ciu Reverzu momel
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N§zov Popis Def.
aktz2vny
-5 -
Rev. mom.
neakt?2vfPodmienka pre deaktiv8ciu Reverzu mol-
[656]
-5 -
[Max. momentvia x i ms 1 n jel anT moment motora 1000,0
[481] y 9 : Nm
0 0o I\InNiggia hodnot a ohrani| uje moment ov® nam
10bOOONm mechani aklteh |V momentovom riaden? defi nu

' momentu Ge |l an | mo mestin 61).[ 92 0]
INMi ~
'[\iglz] momentMinim§|ny gel anl moment motora. 0,0 Nm
0, 0 Max,Tent o parameter sa~uplatRuje l en pri mo me
moment[481] zad8vania ¢§el a@eRhaon Imomoemétuél).[ 9 2 0 ]
[Mmax . . .

Pomer ohranilenia maxim8lneho mo me n
gen./mot. . | ; K . {1,000
[484] maxi m§l nemu momentu v motorickom regi
0 000 UmogRuje upravi S pomer medzi maxi m§!| n ywrmoprot
y motorick®mu. Napr 2kl ad, pri trakl nom po
100,000 . . .
parametra mengou ako jedna dosiahneme zn?

945 GELANC POLOHA
Skupina parametrov | 2slo [1135]
Nastavenie ¢gelanej polohy. S| ¥%ji pre polohov® vektorov
MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGEL ANC POL OHA
N§zov Popis Def.
Zdroj . [Nastaveni e zdroja gel anej pol ohy. Hodnota
polohy [1136] |Jednotka polohy [1540] (str. 76).
Pozri voObydpajamget@r.d@yek. [ 706]
Gel an§ . .
poloha[1137]Pevn§ hodnota ¢gel anej polohy v ot 8] |0,0000ot
Ini 10
Min.  poloha™hio 1 2 i ¢ e polohy wurl uj eRepismyavenl @h pwstrraiéye t!
0 Max. . . L .
polohatt Hranicepol ohy wur | uj e n asReagviemyi ep oplaorhaonystt G)aa ([ 1 ]
Ston8l \iper parametr a ktorT predstavuj e [[256]AIN1
GPol [ 1 :
Signal
Ma x . Maxi m8l na poloha v ot 8] kach 360,0000 ot
poloha [1140] ' ' '
IMin. poloha/Pr edst avuje hornl rozsah zad@elaacn & hpo |Ikéama).
) Max.['® Hranice polohy ur | uj e nast avReengiiemyp aproa noenhtorvéstrnf6R. 4
poloha'! Hr anice polohy wur|l uj Regasnyawpeniod oysanmé)ae [ rld
IMi n. S
poloha[1139]M'n'm§|na poloha v ot §] kach. 0,0000 ot
IMin. poloha/Pr edst avuje dolnl rozsah z adG@evlaacni S hpoo | k¢stmaR).
) Max|/'* Hr ani ce pol ohy url|l uj eRe@pismyaveanli @h qvistrraiépe !
poloha'! Hr anice polohy url|luj Remgasnyapeniod oysanT@ae f rld

946 DI SKRETNE GELANE
Skupina parametrov |2slo [60]
Nastavenie diskr®tnych §gelanlch hodn?tt.

Di skr®t ne gelan® hodnoty m!gu vstupovaS do sign8lov ge

MENU \NASTAVENIE\OVL CDANIIESKRETNE GELANE
[ Nszov Popis Def. |
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N§zov Popis

Prep. disk.

i 1 2 H - .
hod. [576] Nastavenie splsobu prep2nania disdJednotli

Vyug?vaj % sa_ len prv® 3 bity DG prep2nal
Kombi notkombi n8ci i tlchto bitov. Ak stpehieaotatl{220h fstr.
63) . Ak je aktzvny | eHodndta 14239] (str. &3 a godobna.a v I s

Kagdl jeden bit DG prep2nala odpoved§ jed

Jednotlihodnote at N. ). Ak | e aktzvnych Vi ac DG
prep2nac?2m bitom. Ak nie | evlaktuzpveny eg ihaoddn
hodnoty.
$)3+204. % (/ $.
Skupina parametrov | 2sl o [ 84]
Nastavenie jednotlivich diskr®tnych hodn?tt. Hodnoty jo
Di sk. gel@mm®) [ 1BYyzi k8l ny rozmer a roegbah kamnie ante

napojenl )
Pozor! Pri nastavovan?2 rl chl ost iHodgotar0220y ¢str. p3ga Hodndtayli nou p
[239] (str.63) na rovnak hodnot u.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANDIESKRE TNE GEILAWEELETNE HODNOTY

Ng§zov Popis Def.

Hodnota ONul t &8 hodnota ¢gelanej diskr®tnej hodnoty
[220] giadny bit prep2nal a.

-5 -

Hodnota 1
[239]

Prvg8 hodnota ¢gelanej diskr®tnej hodnoty.

G-

Hodnota 2
[245]

Druh8 hodnota gel anej di skr ®t nej hodnot y

G-

Hodnota 3
[293]

Tretia hodnota ¢gel anej diskr®tnej hodnot

-5 -

Hodnota 4

[475] Gtvrt8 hodnota gel anej diskr ®t nej hodnot

-5 -

Hodnota 5

[299] Piata hodnota gelanej diskr®tnej hodnoty

.5 -

E%%?ota 6Giesta hodnota ¢gelanej diskr®tnej hodnot

-5 -

Hodnota 7
[551]

Siedma hodnota ¢gelanej diskr ®t nej hodnot

-5 -

$Y% 02%0".1! .) %
Skupina parametrov | 2slo [100]
Nastavenie bin8§rneho prep2nala pre prep2nanie diskr ®tn

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANJIESKRE TNE GEG ARMEEPENANI E

N§zov Popis Def.

Zdroj BitlINast avenie zdroja bitu pre bingrny prep

DG [553z28vis?2 od nast @nemdskdodd56] §sné3).r a Gl a

Pozri voObydpajaméchdssgts&)pu [ 986]

zdroj Bit2|Pozrizdr o] Bi t (str.685 [ 552] IGi a
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N§zov Popis

DG [55

PozrivoOby p arZadmeotjr ar T ch (s t58 pu [ 986 ]

Zdroj Bit3 . . . ]
DG [55Pozr|Zdr01 Bit@tr.685 [ 552] Gi a
Pozri voObydpajamétchdsgt58ypu [ 986]

Zdroj Bit4 . : . _
DG [56_Pozr|Zdr01 Bit@tr.685 [ 552)] Gi a
Pozri voObydpajaméchdssgtcse)pu [ 986]

Zdroj Bit5 . . _ _
DG [564Pozr|Zdr01 Bit@tr.685 [ 552)] Gi a
Pozri voObydpajamétchdsgt58)ypu [ 986]

Zdroj Bit6 . . . ]
DGJ[56.Pozr|ZdrOJ Bit@tr.685 [ 552)] Gi a
Pozri voObydpajamétchdsgt58)ypu [ 986]

Zdroj Bit7 , : . :
DG [57Pozr|Zdr01 Bit@tr.685 [ 552)] Gi a
Pozri voObydpajamétchdsgt58)ypu [ 986]

EO%#) <, . % .1 34!/6%.) % $Y
Skupina parametrov | 2slo [235]
Nastavenie gpeci 8l neho bin8rneho prep2nal a.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANDIESKRETNE GEGANEEPENANE@E CLNE NASTAVENIE DG
N§zov Popis Def.
Bitl DGBit bin8rneho prep2nala bude akt2zvny a
[553] alebo |l ogicklch blokov bude akt2vny.

C

I Bl N1

—

Bl N2

—

Bl N3

—

Bl N4

—

Bl N5

—

Bl N6

—(

0g.

—

0g.

—

0g.

—

0g.

—

0g.

—

0g.

—

0g.

b
b
b
b
0g. b
b
b
b
n

—

kt2v
2 DG

Trvale akt2vny pr2znak. M!ge byS pougitl

Bi

556 PozriBi t 1 DG ma(strk6d). [ 55 3]

—
— > (r|rirrirrirrir

voObBi par ®R@e ma(atrked) [ 55 3]

Bit3 DG ‘o
(559] PozriBi t 1 DG ma(strk6a). [ 55 3]

o
o
N
-

Pozri voOb®ipar ®R@e ma(strkéd) [ 55 3]

Bit4 DG i
(562] PozriBi t 1 DG ma(strkéd). [ 55 3]

Pozri voOb®ipar ®@e ma(strked) [ 55 3]

Bit5 DGl _ .
(565] PozriBi t 1 DG ma(strkéd). [ 55 3]

Pozri wvamdtaBi pad DG ma(strkéd) [ 55 3]
Bite DG
[568]

PozriBi t 1 DG ma(strkéd). [ 55 3]
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N§zov [I Popis |Def.
Poztii voOby PBat am®Gr ma(strke#) [ 55 3]
BI 17 DGloosigi t1 DG ma(stkéd). [ 553 ]
[571] ’
Pozri voOb®ipar ®@e ma(atrked) [ 55 3]

9.4.7 MOTOR POTENC.

Skupina parametrov | 2slo [970]

Nastaveniemotor-p ot enci ometra. Sl %gdi na zad8vanie ¢gelanej hodn

MENU \ NASTAVENIE\OV L € D A NMIOEOR POTENC.

N§zov Popis Def.

Typ MP [978]|Ur | uj e f u npbtenciametraot or Typ 1

Typ 1 Upl at Ruj e sa'povel'szg aj pove_l zn2g. N
Odpoved8 kl aspok®moi mmedbru v menil|l och VQFR
Upl atRuje sa len povel zvIig. Povel zn2¢g sa

Typ 2 zapnut 2 nepam2t § posl edn¥ nastaven h o ¢
potenciometru v meniloch VQFREM.

St r mos

[979] 0,01 %l/s

0, 01 9

100,00 %/s

Zdr o j N . . . - .

[971] astavenie zdroja pre funkciu zvl g¢Gi adny

Pozri voObydpajamétchdsttc®)pu [ 986]

[2934{01 Nastavenie zdroja pre funkciu zn2gdGi adny

Pozri voObydpajamétchdgssgt58)ypu [ 986]

£0 %#) <, % 1 341 6%. ) %

Skupina parametrov | 2slo [138] 3

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja pre povely zvlg alebo zn

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANMOEORPOTENC.\GPECI CLNE NASTAVENI E

N§zov Popis Def.

ZvT1g mPovel zvlg bude akt2vny ak aspoR jede

[972] | ogicklch blokov bude akt2vny.

Pozri voObpBipar ®@e ma(strked) [ 55 3]

Znz2g nPovel zn2¢§ bude akt2vny ak aspoR jeden

[975] bl okov bude aktzvny.

Pozri voOb®ipar ®@e ma(strkéd) [ 55 3]

9.4.8 AUTOMAT. VYPNUTIE

Skupina parametrov | 2slo [1569]

Parametre redgi mu automatick®ho vyp2znania menil a.

MENU \ NASTAVENIE\OV L C D A NAUEOMAT. VYPNUTIE

N§zov Popis Def.

Regi m a\_/Tber jednej alebo vichrTuIieh velilzn p

vyp. [1572] OubovoOns§ _vybran§ velilina mtge sptlsolf
splnz podmienky sk?r.

i N2zky vikon | I N2zka frekvencia | I N2zky Cos

Vi n Ak hodnota VT k 0 n ($tr§26)] nepr ekrol 2 t1(4t 0 Lhaosd nnoef

' [1570] (str. 66) aktivuje sa automatick® vypn|OW

[1573] : Sty ; y
reprezentuj %% minim8lny gener8torickIl v

-:3E6 W

W
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N§zov Popis
I?:lelrllvencia Ak hodnota Frek. MN abs. [472] (str.25) neprekro| 2 t %t o Lhaf10,00
[1574] merania [1570] (str.66) , akti vuj e sa automati ck® Vv|Hz
0, 00 Mdax.
frekvencia [111]
Min.  cos Ei Ak hodnota Cos FI [67] (str_. 25) _neprekro! 2 tl_/4to Lhaosd nnoef
[1575] [1570] (str. 66) a}ktl\{UJ_e s a automatlck® vy p n 0,500
reprezentuj % mini m8lny gener8torickIl %
-1, 000 O
Gpec. Ak koregponduj Yaci sign§gl jleasmkmévayi (ar
[1576] 66) , aktivuje sa automatick® vypnutie.
Pozri voObyopacametsir.80y [ 8]
Ifl??é] M€ Doba merania, polas ktorej sa testuj¥% #“?]
0,1 min
min
Doba vypnutia menil| aprmpwt2autPmatptlaomt
Las vyfjaut omati ckom vypnut2 sa op@tovne meni |30,0
[1571] podmi enky chodu Las do op2tovn®hbagafmin
OFF [1577] (str. 24).
0.0 miAk je hodnota nu_IV0v§, _megi! autaomatiNCky
10080,0 min I;eesgt.ykoOvek Sspusti S zrugen2m a op2tovnlm s

95 RI ADENI E A REGULCCI A

Skupina parametrov | 2slo [11]
Nastavenie parametrov riadenia motora.

951 RI ADI ACI REGI M
Skupina parametrov | 2slo [450]
Nastavenie riadiaceho regi mu.

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A RERJUADJICACN REGI M

N§zov [ I Popis Def.
Nastavenie spltsobu riadenia mot
Riadenie motora[451] || 2 gi a kvalitou regul 8ci e, n8gr ol |UFotv.
urlen2m pre konkr®tne typy moto
U/ F riadenie (skal 8rne) bez spXtom@jen
UJE oty sklzu. Vysok8 stabilita a robustnossS
' dopravn2ky a aplik8§cie nen8roln® na
nastavenie.
U/ F riadenie (skal 8rne) so sp2ttndiRCy?
kompenz&g8ci a skl zu S vyggi a kvalita
U/F uzav. Vhodn® pre aplik8cie s nigg?2mi ngr okt
j ednoduch® nastavenie. Zdr o] S p2at rnzdrj
rTchl ost(sitr.67).1000]
Dynamick® "vektorov®" riadeni e motor g
asynchr - -nne motory, pri ktorom sa za
MAGNETI CKh TOK a MOMENT motor a. Pre §
VAM uzav. . . Y . |
presn® riadenie richl osti a moment u:
vi Sahy atN. Zdroj sp2tnej vZdzrboyj jrel cm
(str. 67).
Dynami ck® "vektorov®" riadenie motor g
asynchr-nne motory. Skutoln§ rTchlosS
\VAM otv. model u. Toto ri adealniittu m8 dloagldgd un Kklvo
nevhodn® pre aplik8ci e, pri ktorTch 1
pod maxi m§l nou z§8Sagou.
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N§zov [ Popis
Dynamick® "vektorov®" riadeni e motor g
synchr - nne motory S permanentnl mi
\V-SMPM matematick‘®ho_modglu~ motora sa riadi
kde sa vygaduje rlchHlcdhhl asprean®omiead
gpeci 8l ne typy sn2malov rotor ov e[B26]p(sti
96).
Typ riadenia [835] Viber hl avnejej regdlidiay. POIRTchIo
moment ov®.
Pol ohov® Hl avnou regul ovanou v ®oblohd [1686p (str. 26 pol o
RT chl ostn® |Havnouregulovanouv el i | i nou | e FrekiRT[OB7p Gt524). 0t o r
IMoment ov® Hl avnou regul ovanou v e IMormentfi6d]ustrj28). mo me
. ~ Nastavenie sptsobu vipoltu rlc
Zdroj rIChI(matematick® mpodely a rpeg’ul§ciu IRCL
IRC1 Regulovang8 rTchlosS sa vyhodnocuje z
IRC2 Regulovang rTchlosS sa vyhodnocuje z
[Min(IRC1,IRC2) Regulovang8 rTchlosS sa vyhodnocuje ak
[Max(IRC1,IRC2) Regulovang8 rlchlosS sa vyhodnocuje ak
Priemer(IRC1,IRC2) Regulovang8 rlchlosS sa vyhodnocuje ak
Regulovang8 rlchlosS sa vyhodnocuje }
ARC .
absol %t nej pol ohy) .
Gpeci §lny é()]l'rojom skutolnej rTchlG®@meadi §len ah ordinésht
Gpeci 8l na Par ameter, ktorT predstavujg gOOOHz
[1002] rotora ako alternat2vny zdroj s/’
Pri potrebe regulovaS rlTchlosS pomoc
1000, 00 H 7 ni ektor®mu anal -\gogp@Peai &lsnywephu. nast avd

vyberie tento parameter ako sign§l, a
pre nastavovanie z8lognlch a pomocnl
apli k8ci 8ch.

Hz

7droj polohy [1141] Nastavenie s fpdobyPoloha (6363 I(str. 26) o Kitlpeg
pougije ako sign§gl skutol nej p o

IRC1 Poloha sa vyhodnocuje z IRC1.

rezervovan®

IRC1-IRC2 Poloha sa vyhodnocuje z rozdielu IRC1 - IRC2.

ARC Pol oha sa vyhodnocuje z rozgirovacieh

rezervovan®

ARC-ARCmaster Poloha sa vyhodnocuje z rozdielu ARC - ARCmaster.

Gpeci 8l ny Zdrojom skutol nej pol oGpyecjie§|hnoad npodstadhpg
Gpeci 8l na

Hodnota, ktor§ pr edstavuje gpeci 8l ny 20,000

[1142]
Min. g¢gel . pda
Max. gel . pq

9.5.2 U/F RIADENIE

Skupina parametrov | 2slo [81]

Nastavenie z8vislosti vistupn®ho napatia a frekvencie
riadenie motorov.

U/F KRIVKA
Skupina parametrov |2slo [382]
VoOba sptsobu vipoltu vIistupn®ho nap@tia motor a.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A IR EWARIADENIE \ U/F KRIVKA

N§zov Popis Def.
TypU/F[347] Typ U/ F krivky. VoOba pomocnlch regi
I Komp.[Zapne kompenz8ciu od Y%byt[@78v(stm®@8) st ¥y gadu
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N§zov Popis
hodnotu parametrov motora a odporu statora Odpor statora [345] (str. 53).

IZM ReglZapne regul 8§8ci u z §We(stro6®)® hmr enopreek luenut i e 9
téo]pc”'epoliato!n@ napa@tie U/F krivky. 0,00 %
Poliatoln® nap?2tie ovplvaujevmomgnt a
ohrani | en§ Pprakr ppsneut[98]o (str. 68) . Pri Sagklch roz
0, 00 % = . g .
% zotrvalnossS) je ho potrebn® nastaV|S_vyg
motorov. Mot ory mal ®ho vIikonu potrebuj % v
vIikonu.
U kon . : 0
[94] Koncov®t inapU/ F krivky. 100,0 %
Koncov® nap?tie predstavuj e hodn oFErekvehtiamotdal
5 0 % 6[4] (str. 52) . Spravidla sa n davajej eandmDdmMmsI|

as

Pre dosiahnutie mierneho zvligenia vlIikonu

mengie ako 100% spltsobia odbudenie motor
! 2

testovan2 motorov s va|] g2m wlinkeomiolma.ako | e

SBe]k' POSUVU e e vencia posuvu U/F krivky motora. 50Hz

0 0 Ohrani!ujeNObIasS pribudenia mot ora Vv 0 K

Frékvencia va|] gieho vIikonu stal? ni ekoOko Hz. Ak sa

motora [4] momentov v celom rozsahu, m Fi¢levencaamotora [@]t (strv52)
-napr2klad pri zdvihoch.

E);-[]mnent UIF Exponent krivky U/F. 1,00
OvplyvRuje zakrivenie cel ej U/ F krivky n

0 60 & predstavuje | i ne8r ny tvar a hodnota 2.00 kvadra

' krivky m8 vliznam pri | erpadl8ch a ventil$§
dovol en® motor odbudzova$S pri nzzkej richl

EXZF]) pOS. U/FEx ponent posuvu kr i v Ksek hbsuku[98] (strb@8)a s t i|1,00
OvplyvRuje zakrivenie U/F kHkrekvposuvu y98] o(&trl 68%.

0 60 & Hodnota exponentu 1.00 predstavuje Ilinesg

' Pomocou exponentu je mogn® | epgie kop2r oval
v okol 2 nulovej frekvencie.

Las

nabudenia Rel at2vne skr8tenie alebo predOgeni €100%

[25]

1 % 6 1

Kompenz. IR (KIR)

Skupina parametrov | 2slo [973]

Parametre prisptsobenia kompenz8cie |I|R. KI'R je prisp:
zaSagenia pohonu tak aby sa kompenzoval Ysbytok nap?t
korekcie je v rtznych regimocbnga&agehi magdegi akbhSt ok
pokl esu napa@tia a momentu pri zmene zaSageni a.

MENU\NASTAVENIEA\RI ADENI E A R EWARIAOENIEA U/F KRIVKA \ KOMPENZ. IR (KIR)

N§8zov [ | D] Popis Def.
Lasovs§ kongtant a filtra apl |100
kompenz8cie |R. ms

Filter KIR [523]

1 ms 6 10000 ms

Zhora ohrani
kompenz8ci a

je oblasS vistup

Frekvencia KIR [795] g 5,0 Hz

Frek. posuvu [98] 6 Max.
frekvencia [111]
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Skupina parametrov | 2slo [29]

Parametre ovpl yvRuj Yce linnosS regul 8tor a z8berov®ho
nastaven®ho pr*%du do motora pri zvolenom rozsahu fr ek
obl asti Mot or by nemal byS preg8§®ZKMowanhieryal dostabb

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A REUFARIADENIEA U/F KRIVKA\REGUL CTOR ZM ( RZM)

N§zov Popis Def.
Esgg]lm VoOba pr2davnlich funkci 2 RZM.
i adapt|{Zapne adapt2vnu va@zbu P zlogky od statoro
i adapt|{Zapne adapt2vnu va@zbu I zl ogky od derivsgc
::hodEZM VIPovolenie |l innosti z8berov®ho momentu pri
Eé3]1/4d RZIv'(;elan§ hodnota pr%du z8berov®ho momen500A
Ak dosi ah nCesFV[e7] (stt. 25ph@mdnotumengi u ako 0. 05 al eb
IMagnet . ak meni | dosiahne horn® ohranilenie nap?2t
[355] O (Ink Xpr Yad RZM nedosi ahne. V oblasti frekvenci?
1,75)8 zvyguje ag na maxim8lny pr¥%d preSagenia m
®°Hodnota z8vis2 od vikonovej rady menil a.
Frekv. RZMHor n § hranica p8§s ma frekvenci e % kt50Hz
[28] momentu (RZM). '
Zhor a ohraniluje obl as$S regul 8§ci e pr %d
0,0 Ndax. 2 : ,
frekvencia[lll]pr?V§dzvkovan motovral v_tejtlo obl asti trd
mognosSou vznk2e-Br p8agehy@t 42p.t or a
g;z/r':/??;ng]a Nastavenie dynamiky regul 8tora RZM. 0,100 s
Regul 8tor pr¥du udr §iPawRaZM{163Ld(strna) ,holkdinrat &
0,001 nepresiahne hodnotu Frekv. RZM [28] (str.69) . Tento regim m!ge
10,000 s z8berov®ho momentu na prekonani e Dyanikbul RZN|
mogno upravi S rlchlosS vyregulovania pr Yd
Eszg?pt'RZMNastavenie zosilnenia adapt8cie P 2zl 0200
0,10 ©6 |Odpor %% an® nastavenie je 2.0.
Korekcia Uq Nastavenie_zosilnenia t_Imiacej korekcie do Uc000
[1591] 0.00 je korekcia vypnut §. ’
100,00 Odpor %l an8 hodnota korekcie je 2.
100,00 ’

KOMPENZ. SKLZU

Skupina parametrov | 2sl o [348]
Zapnutie a zosilnenie kompenz8cie skl zu. Kompenz8cia s
rotorovich ot8&8lok bez ohOadu na zaSadgenie. Prispieva
nz2zkych rTchlostiach. H oodvnaoBreky skizk [038] u(strj24). mogn® kontr ol
MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A R EUWHARIAOENIEA KOMPENZ. SKLZU
N§zov Popis Def.
Zapnutie kompenz8cie sklzu pri skal 8rn
Kompenz8ci a skl zu pomocou mat emati ck
Komp. sklzu f r ekvenci u o vypol 2tanl skl z, tak, ab‘V n
[349] hodnote rlchlosti. Przas nos |5l w\ylﬁqumrtsmmrﬁ]yp
[345] (str.53), Magnet . p r(s¥.b3),[Vd KH]n  mo t o(stra52)] Bt587

motora [356] (str. 53).
Vypnut §gKompenz8cia sklzu je vypnut §.

Zapnut §Kompenz8cia skl zu je zapnut §.

Obmedz Zapnutie alebo vypnutie obmedzenia skiI

sklzu[19.3] moment ov® ohranilenie alebo ochrana [Vypn
mognosS | innosti mot or a ovejcharakdetistkip.i | nej
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N§zov Popis Def.
Ak je zapnut® obmedzenie skl zu, gel an
oproti rotorovej frekvencii Frek. RT [937] (str. 24) nel2gila obaw
ma x i m8 | Maximssklz [£77] (str. 70).

Vypnut @bmedzenie sklzu je vypnut ®.

Zapnut @bmedzenie sklzu je zapnut ®.

éﬁiu[%g]om'Nastavenie zisku (zosilnenia) kompenz§|100
Ak z d!'vodu nepresnlch parametrov je miers3

0,01 &6 |[veOkS§, tento parameter umogRuj e dol a digo&nig
tlchto nepresnost 2,

IMaxim. skIzMaxim§_Ina fr_ekvencia skl zu. S| Yag i ako500HZ

[177] sklzu a funkciu obmedzenie sklzu. '

0,00

Frekvencia

motora [4]

ngg SklzuI,_a(.‘:;v§ kongtanta filtra sklzu na vIstupl|l00ms

1 ms & |Pom&ha prisptsobi$S dynami ku kompenz§8cie s}

ms reakci 2z treba filter zrlchOovaS a naopak p

2 %' -188 02285 {2-0¢Q

Skupina parametrov | 2slo [351]

Parametre regul 8tora maxi m8l neho pr%du (RMP), tieg naz

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A REWARIADENIEAREG MAX. PRBPDU (RMP)

N§zov Popis Def.
Zapnuti e regul 8tor a maxi m8l neho pr Yag
frekvencie obmedzuje vistubaki pr %gdr st
82) alebo Ma x i m. pr Yadstr.®2) [p5o4d9Ja typu prevs§d
povoli S JinnosS |l en pri motorickej al

Re regi moch. Pr%doyZvd imatanosmehpoweOkl ch

mag'x rl/z§Sage, pri ktorlch je z8vislosS mome |Motor.

[352].p 4ventvil§t0ry, mi edgadl §, mlyny) . Taktie’regi
preSagovaniu motora a pnr¥dhodend & vmak
[24] (str.56) zabezpeluje menilu trval?Ys prev
l'imity alebo v okol ? nul ovej flrebvaem
hodnotu obmedzenia Ma x i m. p r ¥sul. 82Yalebd Mba x i m. pr Yadstr.

82).

% |\/lotorZapnutie alebo vypnutie RMP pre motoricklI
na hodnotu Ma x i m. pr@d82M. pf b] motorickom zaSagen

i Geme‘zapHUtie alebo wvypnutie RMP pre gener 8§t
rgobmedzujenahodnotuMaxi m. prYv@Er&) pbad9hener 8tori ck

I Vy s . < _ . . . )

dynamika RMP pre dynamick® zaSagovanie. Pri neakt

I Adanp , . . - Ny

dynamika Dynami ka sa prisp!sobuj e Adagtrita R¥MP[66€ (sir.ovd.0a

I Aut on o . .

adaptivita Adaptivita je automaticky nastaveng§g.

i Vv Vypne plynul ® zvygovanie I max Magi maspa

Imax yp. 82) ag do dovolen®ho preSageni a mErekiZlomu. RMP
[1191] (str. 71).

Esg]ﬂOgkHodnotazosiIneniaproporcion§|nej zl ogky regul 81t]|0,500
L2m vyggia jzé offkgn®RtMP, PtTm je valgie tl mg

0 000 c~)pri skokoch z8Sage alebo zmenlSchkezrRMMPI 6

' mendgaesil nenie a pri richl ej vyggi e, aby
odpor % ame vgdy konzultovaS s pracovn?kmi

17. decembra 2021 Strana 70 z 191



UNIFREM v.4.14x VO k SC H

N§zov Popis Def.

I zl ogk : . . .

[354] Hodnota integralnej |asovej kongtanty [0120s
0,001 Urluje dynamiku_ vyregulovania pr%du pomoc
100,000 s vgdy konzultovaS s pracovnzkmi servisu VO
D zlogk . . . . .

[1047] Hodnota zosilnenia derivalnej zl|l ogky 10,000

0 000 Pihodnote O je derivaln8 zlogka vypnut§.
10’0000 nastaven® maxi mum pri prudkTch skokoch

odpor %l ame vgdy konzultovaS s pracovn?2kmi

Kor'nap'R'\/IPZosilneniel/zllinku regul §tora maxi m§lneho pr %1,000

[799]
0, 000 V obl asti nz2zkych frekvenci ? sa osl abuje
100,000 parametra zvyguje Y inok na zn2denie nap?

Frek. zlomu.[Hr a ni lekvénciafstatora, pod ktorou RMP zoslabuje korekciu frekvencie a

RMP [1191] uprednost Ruje korekciu napati a. 50 Hz
0, 0 Nax.

frekvencia [111]

Frek. N.Frekvenci a stator a, nad ktorou s a z (150,0
oblast.[1193] neprech8dzal do nestabil nej | asti mo meHz
Frekvencia P8smo frekvenci?2 nad toutooblr@ek¥epobouprs
motora [4] T konu

500,0 '

Adaptivita Adaptalnl koeficient RMP . Hodnota 1 P l0.000
RMP [667] dynamiku RMP. '

0, 000 o

TLMENIE REZON.
Skupina parametrov

| 2sl o [512]
Parametre pre potlalenie

s
n rezonanci 2 mot ora a mechanick

MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A R EUFRRIADENIEA TLMENIE REZON.

N§zov Popis Def.
Timenie Zapnutie alebo v_ypnutile funI‘<_cive deménim
rezon. [513] TImen|§ rezo_nanC|2 m! g e z~nzg|SvaI‘ebo YNy pn
ak vzni k8 pri chode s mallm zaSagen?zm.
Vypnut Tl meni e rezonanci 2 je vypnut®
Zapnut Tl menie rezonanci 2 je zapnut®
Xglg\é[Sﬁ]chastavenie zZisku (zosilnenia) tIl meni a [0500
-100, 0O0INastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOKkI
100,000 poluS nepravidelnl ¢gum.
Xglg\llzs[gxg]sNastavenie zisku (zosilnenia) tl meni a |0000
100, 00Nastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOKkI
100,000 poluS nepravidelnl Jgum.
VplwdlsnaNas'Eavenie zi sku (zosilne_nia) tlmenia0500
Us [515] z|l ogky pr%du statora na |inn¥% a reakt?2]|”
-10, 000Nastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lsiidg Roewa@lsl
10,000 poluS nepravidelnl ¢gum.
Vplyv  dls2
na Us2V8ha vplyvu reakt2vnej zIlogky pr %du | s|0,000
[1592]
100 00Celkov§ miera (zosilnenie) tl meni a oq reg
100006 VpvadIanUs[SlSl(str.71) a tohoto parametra. Pri ~pr_2
' zosi |l RovaS a z motora poluS nepravidelnl ¢
Skal §r [Zapnutie mefbmaticke]j identifikS§cie dVypn
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N§zov Popis
RS [383] skal 8rne (U/f) riadenie.
ldentifik8cia statorov®ho odporu je zapnut
Zapnut § nul ovg8 alebo veOmi mal § f r eoku\statarg & azapisujs sa dg
parametra Odpor statora [345] (str. 53).
Vy p nut §Odpor statora sa neidentifikuje.

Skal 8r [Zapnuti e regi mu automatickej identifiv

10 [384] skal 8rne riadenie motora. ypn
I denti fik8cia magnetizal n®ho pr%du za <c¢ho

Zapnut §merania (rozsah ot8l ok do Fn, chod napr§zd
sa zapisuje do parametraMa gnet . p (stvaB3).[ 355

Vypnut 8Magneti zalnl pr¥%d sa neidentifikuje.

9.5.3 VEKTOR. RIADENIE

Skupina parametrov | 2sl o [438]

Parametre ktor® ovplyvRuj¥% riadiace bloky a regul 8tor
Riadenie motora [451] (str. 66)).

Podrobnl popis vektorov®hmarisadeémikeacha wwawch8dgch. sk
dokumente-Nast avenie vektorov®ho riadenia asynchr-nnych mo

2% 8 022%5 }20(Q

Skupina parametrov | 2sl o [446]

Parametre regul 8torov pr¥%du. lch spsBupymchednapdul 8t
potrebn® naj Rbzpayhamei nd stk $4nacOsigdr sfatdrd [845] (str. 53).

MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A REMEKTOR ®RIABENIE\REG. PRBPDU (RP)
N§zov [ | Popis Def.

Koeficient tl menia regul 8torov pr}¢
odozvy pr%du za cenuiav®| gi eho prer ¢

RP. timenie [443]

0,20 6 15,
RP. dynamika [447] [Dynami ka r egudif8teokrvoevn |pnr®&udpu8 s mo pr i e |100 Hz

1,30

10 Hz 6 10

Decoupling
reg. [157]

Potlalenie kr2govich vazieb regul §tVypn

Vypnut ® | Zapnut ®

REG. MAG. TOKU (RMT)

Skupina parametrov | 2sl o [444]
Regul 8t or magnetick®ho toku. Stabil n8 hodnota magnet.
neakt2vny v redgime oslabenia toku.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI| E A REMEKTOR.RIABENIE \ REG. MAG. TOKU (RMT)

N§zov | Popis Def.
RMT. timenie Koef i ci ent tl menia regul 8tor a magnet100
[448] richlosS odozvy mag. toku za cenu val[”
0,00 &6 15
E'\S/l(;r] dynam'kaDynami ka regul 8tor af malgnen!|li t® ®h®s mo k gl5Hz
1 6 RP. dynamika
[447]

Hodnot a magneti ck®ho t oku rotora M
Gel . MagOr ientalng ghodnot Nagzl ae @Bio(i;trcbﬁ@)dx/Erek]'/eﬂgial’zm
[452] Wb
motora [4] (str. 52).
0, 100 Wb
Wb
Rampa Toku§trmo§é zmi en ¢gel an®ho toku. Tento !0405
[454] gel anl tok o 1 Wb. '
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N§zov | Popis |Def.
0,10 s 0o

t%lﬁ)ut[glzéénaI'ZOptimaIiz§cia magn. toku rotora.

i Mion. S,[Optimaliz§cif':1vje nast‘aven§ npq!gﬂmim@bva
znalne odbudi S, | o mtdge spltsobi S zn2gen}y?

. Optimaliz8cia je nastaven8 na maxi mali z

I Ma x . mo

nabudi S na vysok® hodnoty toku.

Opt. min. Tok
[1485]
1,0 % o6 1

Mi ni m8l na hodnota toku pri optimali z {40,0%

2% 8 2,#(,/134) 22Q

Skupina parametrov | 2sl o [445]

Regul 8tor rTchlosti. Pri uzavretom vektorovom riaden?
Zdroj rTchl@s®6d) . [ POO0O]Jotvorenom vekt ar§o vroinc hrliosde n2y hoa

mat ematickI m model om.

MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A REVEKTOR.RIABENIE\REG. RhCHLOSTI (RR)

N8zov [ Popis Def.
IMet - da n . - JDynamika
[1655] Met -da nastavenia regul 8tor a rlchlo.HZ
Dynamika Hz Regul 8tor rlchlosti e nas tprcenentapalamefpamimRRg

timenie [449] (str. 73), RR. timenie [449] (str. 73), RR. dyn. 2 [1128] (str. 73).
P, Ti kol|Regul 8§t or mdsthdwesvtanij epomocou kongt&nt P

Frekvenci a, do ktRRrdyj. 1 ptairg gstr. prd),unad too
Zlom dynamiky |f r ek venci RRU dye. 2 [LD28] g (stit. B3) . Poug2va

. ou : . : 0,0 Hz
[1129] pritvrdenie regul 8cie rlchlosti v ol
hodnotu bude vEBRIgyn g[A12g] i(str.§3).i b a
0, 0 dax.
frekvencia [111]
RR. tImeningeficient tl menia regul 8tora rTchI100
[449] rlchl osti za cenu v?&a| gieho preregul ¢’

0,00 6 2
RR. dyn. 1 [457]

0,01 RP.
dynamika [447]
RR. dyn. 2|Gel an§ dynami ka (frekven|me®gup 3 mo 3
[1128] aplikovan8 pri f Zlenkdynanmky j1129] (syr.§J8) e j a k q
0,01 RP.
dynamika [447]

Gel ans§ dynami k a (frekvenl n® p8smo

aplikovang pirdig efzloeadyraemikg [1129] (str. 73) 1,00 Hz

1,00 Hz

Proporcion8lna zlogka regul 8tora r1

RR P 1[1656] Zlom dynamiky [1129] (str. 73). 1,000
0, 000
10000,000

. Lasov&gtkaont a integralnnej zl ogky re
RRTITI6S7] | ek venci iZiomdydpgieyj[l129]k(str. 73) 1,0000 s
0, 0001
1000,0000 s

Proporlcniaonz8§ ogka regul 8tora rlchlost

RR P 2 [1659] Zlom dynamiky [1129] (str. 73). 1,000
0, 001
10000,000

. Lasovs§ kongtant a integral nnej zl ogk
RRTIZII658] |\ o venci izZlom sygaini[1129K @tr. 73). 1,0000 s
0, 0001
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N§zov | Popis Def.

1000,0000 s

IMi ni m8I n

gela_n§ Minim_§|ng frekvencia ktor ¥ nadob1/4daOOOHZ

frekvencia dynamicklch stavoch. '

[1231]

0,00 Min|Pr i rever z8cii gel ang f r &dnej dadroiy éohtgpparanaetreona)

frekvencia[110] z 8§ por n% hodnotu al ebo naopak.

Zdroj predk.Nast‘avenie p‘red.korekcie rTc'hIostiN alsi adn

rich. [1|sl %gi na zn2genie regulalnej odchl |l }”

Gi adny

Zo gel

IRC1

IRC2

ARC

IRC1-IRC2

ARCmaster ARCmast er pr-BERV@mogulut 2 RM

rDOTIa((:]l'h_pre[dkl'DoIaNovac2 koeficient pre predkor ek,00

50, 00 0

Filt. predkor. [Fi | t er predkor-ekacsioev § r Tkcomlgat satnit a  f i |

rTch. [ 1|polohy). 0.0ms

0, 0 ms 0@

ms

Odstup AMPY \5dstup vistupu rampy (gelans§ richlo

0 d Mer - lorsdu alebo moment u. 1,00 Hz

[828] pra

0,01 M&ax.

frekvencia [111]

REG. MAX. NAP. (RMN)

Skupina parametrov | 2slo [473]

Nastavenie regul 8tora maxim8lneho nap?tia, potrebn®ho

frekvenciou (oblasS znigovania toku). RMN sl %gi na pri

aby mohol mot or pracovasS onjaFrekvereid metarac[4] §(sth 52y y g &t eb § ak g ¢

maxi m8l ny dosiahnuteOnl moment motor a.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R EVEKTOR.RIABENIE \ REG. MAX. NAP. (RMN)

N§zov | Popis Def.

Odbudzovanie . . : .

[109] Zapnutie mognosti odbudzovania mot(Zapnut
LinnosS motora nad nomin8lnou frekvenci

Zapnut ® ’ .
oslabovaniu momentu motora.

Vypnut ® Mot or bude pracova$S I|len do nomin§lnej f
vypnut |l .

RMN. timenie |Koeficient tlmenia regui§t or a maxi m§_| neho napat100

[474] zrl chli odozva rlchlosti/polohy zal|”

0,10 o6 3,

RMN. dynamikaDy_nami k a regul 8§t ora .rr.laxﬁ m&k weilon 0.50 Hz

[476] priepustnosti. Vyggi g ghoed rnvoytrae gzun aom| "’

0, 05 RMT.

dynamika [456]

g;]l' napC,;elan® ohranilenie nap?atia pri o0db[94%
Hodnota je percentu8lna | asS z maxi m8§8Il ne

50 % 6 1093 ag 97 %. Pr2lig n2zke hodnoty ved?¥
vi konu. Pri vysokej hodnote m!ge byS pon
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N§zov | Popis

Filter . : a s

[283] Lasovs8 kongtanta filtra nap?2tia pr|0003s

0,000 s d8Pom§&§ha utlmi S regulalnl gum a kmity spts

IMi n. i ndMi ni m81 na indukl nosS motor a. S| Y

[1189] obmedzeni evprwaOmi vysokich r Tchl o{000000H

0, 000000

10,000000 H

IMaxim. skIzngim§In§1 frekye_ncia skl zu. S| Yag i 0.00 Hz

[1611] richl osti a veOoOmi VYysok® momenty. '

0, 00 Hz

Hz

REG. MOMENTU

Skupina parametrov | 2slo [477]

Nastavenie regul 8cie momentu, r8mp, ohranilen2 a predk

MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A R EMEKTOR.RIABENIE \ REG. MOMENTU

N§zov [ Popis Def.

Rampa Las n§behu z ‘nulov®_ho na maxim§lny
momentu je mogn® zmierni S trhnuti e |0010s

mom. [838] d . . .
egraduje dynami ku regul 8ci e.

0,000 s &

S

Ramp a znil"as kl'esania ninonm“;('alnnteuhoz‘ nmaxnullovT'vmo

[839] zmenami momentu | e mogn®.zm|ern|S 10,010 s
rampa ale degraduje dynami ku regul 8¢

0,000 s &

S

Egsg]'m r§mNastavenie splsobu uplpatdrOanipa | ra§ mpg ynRe ¢ i

Regim 1 Zvy_govanie a znigovanie mo ment u sa t14
znamienka.

Regim 2 Zvy.govanie a zni govanie momentu sa ¢t1Ikgd
Znamienka.

?c/)r:r??r:rua[lmzr]eg. Dynami ka r egul &ftroerkav emolnme@® tpu§ s mo pr i e[0,00Hz

0,00 &®RP.

dynamika [447]

Poliatol nHodnota moment u, upl atnens§ okamgiteoo%

moment [1194] per cent u§8l nMax.imondent p81h (stz 62). '

0,0 % &6 1

Predk or . Predkorekcia momentu z kans§l a gelanV

mom. [1526] vie zvligi S dynamick¥% odozvu pri mo mg’ Y P "

Vypnut§ | Zapnut §

Dolad. predk.DpIaNo'\/ac2 koeficient pr e p.redkorek0000

mom. [1653] ricbsti * moment zotrvalnost.i '

-100, 000 &

Filt. predkor. |Filter predkorekcig momentu - | asov § kongtant a fiIOOmS

mom. [1654] rlichlosti). '

0, 0 ms 0

OTV. VEKTOR

Skupina parametrov | 2sl o [468] 5 N

Nastavenie parametrov pozorovateOa rlchl osti pre otvor

17. decembra 2021 Strana 75z 191



VONSCH

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A REVEKTOR.RIABENIE \ OTV. VEKTOR

N§zov | Popis Def.
El;ll%e]me aOIap'Koeficient tl menia regul 8tora adapt8cill0
0,1 & 3,

Dyn. ad . . . |40
[469] Dynami ka regul 8t ora adapt8cie matematlHZ
1 Hz & 3
Koef.vyhypOHz Koef i ci ent uVvphEepadiraknmencii. Poug?2va S11.00
[1184] zmenu statorovej frekvencie. Hodnota 1"
0,50 & 1

POLOHOVANIE

Skupina parametrov | 2sl o [832]

Parametre urlen® pre jednoduch® jednoosov® syst®my r
Pol ohov® riadenie | e mdypmnadenia [8B36h B 67) ar @met rncanst aveni e p
riadenia je potrebn® nakdrawji.S gdalr.oj(ptayéed aynep 1 @& Y z b
polohy [1141] (str. 67), hranice polohy Mi n. §el . p(etl G2hadMalx1l 1 3PX]l . pEth.6Hha [ 11
pr2padne Kk al Zdoojkslibripalohy[©l44d (sty. 77).

u
4

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R EVEKTOR.RIABENIE \ POLOHOVANIE

Ng§zov [ Popis Def.
RPOL. P .
[1524] P zl ogka PI regul 8tora pol ohy. 100,00
0, 00 &6 200
RPOL. | .
[1525] I zl ogka PI regul 8tora pol ohy. 0,000000
0, 000000 o
Jednotka polohy VT ber jednot ky pol ohovani a. NastaOt§|k
[1540] potom v tlchto jednotk&8ch ’
ot 8l ky [otlRozsah 1 ot8l ky je <0, 1).
stupne [A]J]Rozsah 1 ot8&8l ky je <O0OA,360A).
metre [m] Rozsah 1 Drt 8H & yot &(stk §5) )8 8 9]
Regi my pol
[1151]
. Pol ohovanie v r 8mci 1 ot 8l ky, t.] . k a
Pl Ot§!ka|oolohy, i gnocredjlec hs a tp8d |oekt.
i Vval ka Regi m va.!ky .nepovolz ni ektor® mognost
’ synchroni z8ci u.
i Povoli S Pri polohovan2 v r8mci ot §| E62-Mip. bmitpdiohy (st
43) a E63-Max. limit polohy (str. 43).
RTch. zmen,~ = .
[1143] RIchl osS zmeny shiftu. 0,20 Hz
0, 00 Max.
frekvencia [111]
Nastavenie smeru synchr ofe gi8neyi e p onOba
Smer synch. [1630] [1151] (str.76) j e "1 ot 8| ka". smery
Oba smery Poloha sa dosynchronizuje OubovoOnim (K
Kl adnT s me|Poloha sa dosynchonizuje iba v kladom smere.
Z8pornl smPoloha sa dosynchonizuje iba v z&pornor
Vypnut § Synchroni z8cia polohy je wvypnut §, po
polohy.
Posun polohy v r &8mci ot 8] ky, napr

Shift ot. [1649] 10,0000 ot

dan8 par dadeotka polomy [1540] (str. 76).

-1, 0000 ot
ot

Shi ft wval .lPosun polohy val ky. JednotkJesdnoﬂ@polohM0,0000ot

17. decembra 2021 Strana 76 z 191



VONSCH

N§zov [ I Popis
[1540] (str. 76).

-1, 0000 ot
ot

Zosilnenie
[1652]

Zosilnenie val ky. 1,00

0, 00 & 100
Nastav limit 1 pol. Nast aveni e aktu8l nej pol ohy ako hr
[1660] ot §] ky.
Nastav limit 2 pol. Nast aveni e aktuS8l nej pol ohy ako hr
[1661] ot 8] ky.

-1'34%2 3. ~-1]

Skupina parametrov | 2slo [1694]
Nastavenie prevodov®ho pomeru master sn2mal a, i b-a pri
IRC2.

MENU\NASTAVENIE\RI| ADENI E A REMEKTOR.RIABENIE \ POLOHOVANIE\MASTER SN& MA L
Ng§zov [ Popis Def.

Zuby na vstupe Po| et zubov na vstupe prevodovky
master prev. (Men.)  MASTER mot or a. Vechlestargme®r weozmnd&l ol

[1624] prevodov®ho pomeru master"

1 6 65535

Zuby na Pol et zubov na vistupe prevodovky
master pr gMASTER technol - gi e. V starg?2cakeoet |l
[1532] prevodov®ho pomeru master".

1 6 65535

Prevod prev. master
[1620]

Visledn® prevodov® | 2sl o prevodovk y|[1,0000

0, 0100 & 1

+1, )" 2<#) ! o/, 17 (9
Skupina parametrov | 2slo [1549]
Parametre pre kalibr8ciu polohy.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A REVEKTOR.®IABENIE\KAL | BRCCI A POLOHY
N§zov | Popis Def.

Zdroj kalibr.  Nast aveni e zdr oj a kali br8cie polohyGiad
polohy [1144] parametra Kalibr. poloha [834] (str. 77). i

Pozri voObydpajamétchdset5® pu [ 986 ]

Hodnot a, na ktor ¥ sa nast avZAroj patbr. qpdichy
[1144] (str. 77). Jednotka pol ohy Jeénotkh palo8y [1540})
(str. 76).

Kalibr.  poloha
[834]

0,0000
ot

Min. poloha!® 6°Hr ani ce pol ohy wur | uj eRemnyd srtya veon ioeh op(sirvd)ady
Max. poloha'! Hr anice polohy url uj Regasnyaypeniod oysamé)me {

£0%#) <, .| +1, )" 2<#)!
Skupina parametrov | 2sl o [833]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja kalibr8cie polohy.

MENU \NASTAVENIE\R| ADENI E A REMEKTOR.RIABENIE\KALI BRCCI A \BBEREEGHYLNA KALI BRCCI A

N8zov [ Popis Def.
Kalibr&ci|Sign§l ktorl sa vyhodnocuje |i m[184]
[1145] Mt e byS vybr anl8IlbuaN elb2os edlinslk rs® tgnnvstupy
Signal
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N§zov [ Popis
Kal i br 8ci . . . .
[455] Podmi enky pre zapnutie kalibrgcie
Pozri voObBip8rametvs@muidyy [ 184]

Kal i br 8ci
neakt2vna

Podmi enky

pre deaktivsgec

i u

kal i br §

Pozri voObBip8&ramews@mulry [ 184]

OFFSETY A SHIFTY

Skupina parametrov | 2slo [913]

MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A REVEKTOR RIABENIE\KAL | BRCCI| A \®EASEIM % SHIFTY
N§zov I Popis Def.

Offset polohy 32b . .

high [1528] Of fset pre kalibrovanie pol ohy, |0000hex

0000 he X

FFFFFFFF hex

Offset polohy 32b , .

low [911] Of fset pre kalibrovanie pol ohy, 0000 hex

0000 h e x

FFFFFFFF hex

Vylisti$§

shifty [1545]

Povely k

[1662]

Kal i br 8ci alKal i br § Shiftaot. [1649] e(str. 76) ostane zachov a BHift ot

shift [1646] (str.26) s a nast av3hiftotd1640p (dtn 6. u

Resetu) rampu Shiftul 2 esetuje Shift. ot. [1646] (str. 26) na 0.

Saesser;[il# Ortampu shiftu Resetuje Shift. ot. [1646] (str. 26) na hodnotu Shift ot. [1649] (str. 76).

ZASTAVOVANIE
Skupina parametrov
Parametre pre STOP

| 2sl o [1215]

vektorov®ho riadeni a.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R EMEKTOR.RIABENIE \ ZASTAVOVANIE

N§zov Popis Def.
Typ stopu [Ty p zastavovani a meni | a. Rampa na n |Rampa do
[836] rlichl osti na 0, dobeh nulovlim moment of0
RampadoO0 Mot or dobehne po prednastavenej rampe ag n
Skok do 0 Mot or zastane za najkratg?2 | as ako je to m
Nul ov T . . . .

moment Meni | okamgite vypne nap8janie motora, bez
) $%. 4) &) +<#) !

Skupina parametrov | 2slo [1499]

Parametre identifik8cie vektorov®ho riadeni a.
MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A REVEKTOR.®RIABENIE\I DENTI FI KCCI A

N§zov Popis Def.
_Onlme .. . |ISpustenie online identifik8cie pre vy
identi fi . .

[993] N8vod na nastavenie vektorov®ho riaden

FT Odpor

Rr
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N§zov Popis IDef.

i Odpor

Rs

I Vz§gj

i ndukl| no

I Rozpty

sigmals

I Mo n

zotrvaln

. lZzapne ukladanie visledkov online identif

I Uk 1 3 a . . o = .
op2tovnom gtarte poug?2vaS ulogen® par ame

parametrov nastaS situ8cia |§gemabnuud8l nneu tpnr@ smeanvii S.
Tepelng§ adapt8cia par amet r o Vieplnta ETOf869] (st. 82D

i TIEExternej Tepelnej Ochs&ny.e Proegrspn®vmpwul

adapt 8ci|l i ne8§rnou charakteristikou. Koef i ci e lKoef. teplg
adapt 8ci 6tr.b51.2 3 5]

Stav

identi fiDiagnostika priebehu identifik8cie par
[994]

I Gt2t kolParametre motora boli odhadnut ® zo gt=?2tkd
| .Of.Parametre motora boli identifikovan® Off|l
Il denti fi

[ OnlinelOdpor rotora bol identifikovanl.

I OnlinelOdpor statora bol identifikovanT.

[ OnlinelVzg8jomng induk|lnosS bola identifikovang.
! . OnRozptyl. induklnosS bola identifikovangtg.
Lssigma

i OnlineMoment zotrvalnosti bol identifikovanT.

| M.ackar. Magnetizaln8 charakteristika bola identif
Chyba

identi fi

F[1093] _ _

I Rs Parameter je mimo dovolenlch stanovenlch
rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor

I Rr Parameter je mimo dovolenlch stanovenl cH
rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor

I Lm moPar ameter j e mi mo dovolenTNCh stanovenl cH
rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor

I Lss Parameter je mimo dovolenlch stanovenT cH
rozsah nastavenl alebo .nepripojenl motor

I Tr = 0

I Tr Parameter je mimo dovolenlich stanovenTlcth
rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor.

I TinLas potrebnl na identifik8ciu vyprgal. N
vyprgal |[prev8dzkov® podmienky.

I RTocsRT chl osS potrebng na identifik8ciu nebol

nedosiahlz§Sage.
l dentifi k8cia neprebehla Yspegne z dtvo
motor.

I Vysoks§

RIADENIE UDC
Skupina parametrov | 2slo [1594]
Parametre pre regimy udrdgania nap@tia Udc, kinetick® z

MENU \NASTAVENIE\R| ADENI E A R EMEKTOR. RIABENIE \ RIADENIE UDC
N§zov Popis Def.

Riadenie DC|Spr §vanie sa pri vysokom alebo ve(’)mi~
nap. [1593] snag2 zabrg8ni S podp2tiu DC, dynamickl
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N§zov |] Popis |Def.

[ Kinetick® z8l ohovanie | I DynamickIl dobeh

P zl ogk

[1595] Inverzn8 hodnota (1/P) P regul 8tora DC nas0V

1 v 6 15

[G’858]| na(,SeIan® nap2tie regul 8tora kinetick®hol4500V

Podp®ti €ipiapitolu3lPodpat i B)e p ¥ O Trobk

Prep2tie ozri kapitolu 3. odp t!e,(str.pl)qap Oiaet ypu viro u.
’Pozrikapitolu3.1Podp?3t i e, (strplB)ppdOiaet ypu virobku.

Ge l na a gt . 1000,0

[1635] Gel an® nap@tie regul 8tor a dynam|ck®hov

Podpa‘tilp i kaoitol dpat i 4 O - b K

Prep?ti ozrikapitolu3.1Podp @ t i e (strplf)ppdOiaet ypu viro u.
’Pozrikapitolu3.1Podp?3t i e, (strplb)e p & Oime vy pobku.

9.5.4 RAMPY FREKVENCIE

Skupina parametrov | 2slo [106] 3

Nastavenie | asov rozbehu / dobehu a ohranilen?2 vIstupn

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R ERBMRYFRHEKXENCIE

N§zov Popis Def.

[Min.

frekvencia Mi ni m§l na frekvenci a. 0,00 Hz

[110]

O 00 MaS(Minim§Inou frekvenciou je mogn® definova$s

fre’kvencia i e nadraden8 nad vgetKkI mi sp!sobmi zad8va
richlosS pod kt padi onelkmt genhS>e pri regul §c

[111] . . .
mazanie a chladenie Il og2sk a upch8vok.

[Max.

frekvencia Maxi m8l na frekvenci a. 50,00 Hz

[111]

0,00 HMaxi m8l nou frekvenciou je mogn® definova$s

500,00 Hz j e nadraden8 nad vdget kIl mi splsobmi zad§8val

Typ rampy . 1 . -

trek. [107] Nastavenie spl!sobu zad8vania parambodr g |
Pre nastavenie strmosti.i reémp sa Lapsl atorziba |

Dodr g2 |(str.80),Las r ozbehuystr.B0)[alddb8hu (L as dobehu(sti81l],L &
dobehu 2[120] (str.81) ) [ s] pre jednotliv® Yseky.
Pre nastavenie strmosti r 8§ mp2 srao za8kdnhaorzbrl(i[l24]

Dodr g2 |(str. 81), Sklon rozb. 2 [126] (str. 81)) a dobehu ( Sklon dobeh. 1 [127] (str. 81), Sklon
dobeh. 2[129] (str.81) ) [ Hz/ s] pre jednotliv® ¥Yseky.

ROZBEH F

Skupina parametrov | 2slo [108]

Nastavenie r8mp frekvencie pre rozbeh. 1l de vlastne

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A RERAMRYGEREKNENCIE \ ROZBEH F

N8§zov [ Popis Def.
Las rozbeh|Las rozbehu pampyfrekvencie. ¥is e k 15,00 s
0,00 s & 3Prvi %sek rampy r ozb e hZlomjoeberu fll17p (stHd0). d o |
Las rozbeh|Las rozbehu pre druhl YWsek rampy f115,00s
0 00 s & 3 Druhl %sek rampy ro Zlbre rbzbbehy [£17] o(str. 80)add hodnioty]

' parametra Max. frekvencia [111] (str. 80).
Zlomrozbehu[117] [Z1 om rozbehu pre prvl Ysek rampy f E&OO

0,00 aviax.

frekvencia [111]

Ak m§8 bysS
maxi m8Il nu

hodnot u.

rampa zjpéodomedo@)hs rema

nast a
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N§zov [ Popis Def.

Nastavenie strmosti rozbehu z nulovej frekvencie na frekvenciu Zlom|5,000
rozbehu [117] (str. 80). Hz/s

Sklon rozb.1 [124]

0,001 Hz

30000,000 Hz/s Zrl chlenie rampy frekvencie v prvom Vs g

Nastavenie strmosti rozbehu z frekvencie Zlom rozbehu [117] (str. 80) na/5,000

Sklon rozb. 2 [126] frekvenciu Max. frekvencia [111] (str. 80). Hz/s

0,001 Hz

~ . H 1/, 4
30000,000 Hz/s Zrl chlenie rampy frekvemcie v druhom Y3

DOBEH F
Skupina parametrov | 2slo [115]
Nastavenie r8mp frekvencie pre dobeh. |l de vliastne o ob

MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A RERAMRYGFREKNENCIE \ DOBEH F

N§zov Popis Def.
l[’lfg]s dObLas dobehu pre prvl Wsek rampy frekvel|l500s
0, 00 S ~ .

3000.00 s Prvl YWsek rampy dodioenlkdabehiy [@21]o(str. 8i)aaHz.t y

I[,_lzao]s dObl,_as dobehu pre druhl w%sek rampy frekyv[500s
0,00 sDr uh' “as ek rampy do bvieoh frekvgneia [bld] (btro 80h dot hpdnoty,
3000,00 s parametra Zlom dobehu [121] (str. 81).

Zlom dobehu . 50,00
[121] Zlom dobehu rampy frekvencie. Hy

0,00 MaxJ[Ak m& byS rampae zjad bmoehE)h & r(erba nastavi S
frekvencia [111] |hodnotu.
Sklon dobeh. 1
[127]

5,000

Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Zlom dobehu [121] (str. 81) do nuly. Hz/s

0,001 Hz

30000,000Hz/s‘]8dn§ sa 0 spomalenie rampy frekvencie v

Sklon dobeh. 2 |Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Max. frekvencia [111] (str. 80) na5,000
[129] frekvenciu Zlom dobehu [121] (str. 81). Hz/s

0,001 H

30000,000Hz/s‘]edn§ sa 0 spomal eni e r aekpgobehu.ekvencie v

Nastavenie zrlchlenia dobehu voli na
K-kontra[807] |[gel an8 frekvencia m8 opaln® znami en kl100,0%
KONTRA).
0.1 % cN)Funkcia KONTRA sl Ygi npohdrew gpni er olh@gn

geriavoch alebo v dopravnlch prostriedko
kinetick% energiu prostredn2ctvom brzdn®h

SKRIVKA

Skupina parametrov | 2slo [872]

Nastavenie splsobu zaoblenia profilu frekvencie do tva
S| %4gi na obmedzenie trhnutia pohonu a plynulejg? cho
traklnlch a geriavovlich aplik8ci 8ch.

MENU \ NASTAVENIE \RIADENIE A R E G U LRAKIRYAREKVENCIE \ S-KRIVKA

N8zov Popis Def.

Regim - . . < -

krivky [874] Zapnutie |/ vypnutkiwy.a voOba regi mu S

I Zapn{Zapnutie zaobl eni a ramp~ovTch funkci 2. T8t

krivky regi me&mii vky v jednotlivlich kvadrantoch poh

I -8ivka . . . . .

rozbeh + Zapnutie |/ vypnutie S krivky pri rozbiehan
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N§zov Popis
[ -Bivka . . . _ -
dobeh + Zapnutie |/ wvypnutie S krivky pri spomaQOoval
I -IBivka . . . . .
rozbeh - Zapnutie / vypnutie S krivky pri rozbiehan
I -I8ivka . . . . .
dobeh - Zapnutie / vypnutie S krivky pri spomaOova
I Rozd . . .
S RozdelenieS-k r i vky na dva samostatn® S Wseky ak
i Vv Zavolenie 5x vygdgej necivéenviostopnatizmengn

. Yo.01 % z Fnom. Necitlivos-brizwibek pe] upa g
neci tl i . :

gel anej frekvencie (napr. Al Nx).

Kri vos: R . : .
Nastavenie krivostiS-k r i vky. Jedn8 sa o mistky.u z g100,0%

krivky [873]
Pri krivosti rovnej 100% sa polas behu r an
1,0 % d(stredeSkrivky | ine8rny Ysek s dOgkou trvania
% rampa |ine8rna. PQOORI Bri pte@®wgkrias dos
dvojn8§sobok |asu, za ktorT by ju dosiahl a

955 MAXI MCLNY PRBPD A NAP TIE
Skupina parametrov | 2slo [1211] B
Hodnota obmedzenia pr%»du a nap?@tia na vistupe meni| a.

MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A REMAMXICMALANY PRHDD A NAP TI E

N§8zov Popis Def.
m.a[S)jlm. Maxi m§l ny pr¥%d na vistupe menila v m¢I10A
Horn8 hranica pr%du motora v motoricke]j p
'Magnetriadenz’ alebo v skal_§rnom ria\lqen2 pok-iaR'Zeg.
[355]6(|NKXma>§.pr1/4dL(str.[70)52v]~ motorlcko_m regi me. P_rL n§H
1,75)5 mtge pr%%d na vistupe menila prekroli S kr§
’ momentu zotrval nost i iaa@SamigyeRMP [B51le(sty70z a Sa gen
®’Hodnota z8vis2 od vikonove,j rady menil a. P
'?B/I.a[sﬁé]m. Maxi m§l ny pr¥%d na vistupe menila v g¢5,I10A
Horn8 hranica pr%du motora v gener 8toricke
'Magnetriadenz’ alebo v skal§rnqm riadeqz_ pokial@_?eg.
[355]6(|NKXma>§.pr1/4d(str.[70$52]~gener§t0r|_Ckom regi me. _Pri
1,75)0 mtge pr*%%d na vistupe menila prekroli S kr§
’ momentu zdtired8|Smgge, miery zaSagenia a dyna
®Hodnota z8vis2 od vikonaveajniadgvmeni| a. P
[Maxim.
napa2ti (Maxi m8§l ne ohranilenie nap?2tia na vI sfl750%
[495]
V U/ F redgime riadenia sa obmedzuje nap?dti g
regimeami | uje nap?tie na vistupe regul §tor
5, 0 Wnomi n8l neho nappei aerbdip@mwzx)a. To znamens§, (¢
200,0 % DC medzi-obvode dostatok nap?tia, je mogn® do
meni | 400V a motor 230V, nastavenZzm toht
zvigenie vikonu motora a |linnosS s nomin§gl
Imgg:n['lranOg?'Maxilrrﬁy dovolenT modulalnl index na Vv|1075%
0 0 Urltuje maximslny mognT modula!_nT index. T
13’00% t1l m aj vyggie harmonick® nap?®tia a pr %du
' nap2timmgn®e kombinovaS s vysoMaxi modmaipletud2p

956 NAFCZOVANI E
Skupina parametrov | 2slo [373] 3
Parametre regi mu naf8zovania menila na roztolenl motor
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MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A RENGAUAGCZOOWANI E

N§zov Popis Def.
Zapnutie regimu naf8zovania menila na

Naf 8§zovjsp2tnej vazby ot 8l ok. Pri uzavretom vy

[374] sp2tn8 v@zba od I RC) sa naf8zovanie vyypnu
tohto parametra.

Funkcia | etm®ho Jgtartu do roztolen®ho mot
Vypnut & ul ovej frekvencie. Ak by v tomto regi me
mt ge vzni kn3¥%Sl-Noaadrpu(@thdél)" dlebo " E4-Pr e p str.id®)".

Pri kagdom gtarte sa vykon§8 hOadaniteo|relnclh
ZrTchleTento regim je vhodnl na pohony =zariaden?:

dopravnlch prostriedkov.

Pri kagdom gtarte sa vykon8 detekcia smer
Norm§l nrTchl osti rotora aonmbdélSemVamomom. Tento

zariaden?2 s vysokIm momentom zotrvalnost.i
I["3$5]S "Doba hOadania frekvencie pol as procesulbs
0 1 s 60vp|vasze§ rallehlaj presnosS n§jdenia frekyv
' za n8sledok, ge frekvencia bude maS veOk?
Pomerlnaf/lour!uje hodnotu pr%du pre detekcifug§ zsames

roztol en®ho motora ako n8sdMhghkeimagpHd(1,000
[778] 53).

Pri vysokom vyhOadg§vacom pr¥%de je zarul en§
0,100 od8vyvz2zjan§8 aj val gia brzdng§ sil a. Spr8vna R

brzden2zm a nepresnou detekciou frekvencie

957 REGUL. NAP TI A (RN)

Skupina parametrov | 2slo [747]

Parametre regul 8 ora nap2atia (RN), ktorT v sebe =zahfl
regul 8tor DYNAMI CKEHO DOBEHU.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A RERAGWICI ANAP TI A (RN)

N§zov Popis Def.
Zapnutie regul 8tora kinetick®ho z8Il oh
i ednosmernom medziobvode zni govanzm v
gel anej ReferenciaokZ §753] (str. 83), aby pohon nevypadol do poruchy a

Kinet.

z§|ohov.znepr_eruQiI chod. . - ~ Vypn

(K2) [748] SI1/4g| na preklen_utle_kr§tkodoblch vip
vozidl 8ch ale aj pri |l erpadl 8ch a v
dostatol nl moment zotrvalnosti na hr

Vvyug2va miae dioddp@as mer n®ho medzi obvodu
Vypnut ® Neakt?2vny regul 8tor kinetick®ho z8l ohovan
Zapnut ® Kinetick® z8l ohovanie je zapnut ®.
Referencia KZ

Gel an® nap?2tie regul 8tora kinetick®hol450,0V

[753]

Hodnota napsmeiran®hednoedzi obvodu, pri kto
Podp2ti@é8&l ohovanie a ktor¥% RKZ udrguje polas vip
Prep?ti g

Pozrikapitolu3.1Podpati e (strplf)ppdOiaet ypu virobku.
2Pozrikapitolu3.1Podpat i e (strplB)epdOiaet ypu v obku.
IMagn. tok prilKkoef i ci ent zn2genia magneti ck®ho toku
KZ [1178] z8l ohimv a
Znz2gen2m toku polas kine
hodnote koeficientu 1.00
Zapnuti e regul 8tora dyna
de
t
a

0,60

k®ho z8l ohovan
k zost8va na s

[
t

mi ck®ho dobe
zvygovan2m v
k
e

0,30 &6 1

j ednosmernom medzi obvo

gel anej ReferehciaoDDg754] (str. 84) , aby wudr gal

Dynam. dobeh

Poug2va sa pri brzden? I bo zastavov|Vypn
(DD) [749] j e k dispoz2cii brzdnl odporn2k. M! g

brzdenia (BO, brzdenie Ttrokodgnd .t Strebé

nespr8vnom nastaven? a prebytku energ
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N§zov Popis Def.

dobehovej rampy pri STOPE ag do nek
maxi m81l n hodnot u.

u
Vypnutl Vypnutl regul §tor dynami ck®ho dobehu.
Zapnutl [Dynamickl zapnutTl .

j e
ZapnwuztriTDynami ckT dobeh je zapnutl a je dovolen®
Referencia DD

Gel an® nap?2tie regul 8tora dynami ck®ho|650,0V

[754]

Hodnota nap@tia jednosmern®ho medzi obvod
Podp2ti@obeh a ktorg je regul 8torom dynami ck®ho
Prep?2t i gPozrikapitou3.1Podp?at |e,(strp15)ep’ﬂtO|aetypu v~robk .

2Pozri kapitolu3.1Podp?2 t i e  (strplf)epdOiaet ypu virobku.
[P751]Zlongodnota zosilnenia proporcion8lnej zIl (0500

L2m vyggia jzé olgag n RiNa I?~Tm je valgie tl meri

~ medziobvodu proi skokovlichz|l op&m8 cthN sPa i nqg
0,000 o : ) . % .

zosilnenie a pri rlchlej vyggi e, aby RN 7

vgdy konzultovaS s pracovn?2kmi servisu VO
E752]Zlothodnota zosilnenia integralnej z|l ogkyl0,100
0 001 6Ur!eujdynamiku vyregulovani a nap?2tia DC
' odpor % ame vgdy konzultovaS s pracovn?2kmi
[D750]Zlongodnota zosilnenia derival nej | asovej|0,200

L2m|lydia je noodmgktya RD, t T m je regul 8§ci a 1

nap®tia medziobvodu. Pri ng§hlych viIipadkog
0,000 dfje pougitie derivalnej zlogky nevyhnut ni®l

kmity regul 8ci e. Zmenu tohto parametr a

servisu VONSCH s.r.o.

TImenie RNIZosil neni e tl mi acej vadzby regul§tora0000

[1057] frekvencie. '

0.000 Pri hodnote O s je tlmiaci signtgl odpoj en
1000,000

Frek. vyp. RNDoln® ohranil|lenie p8sma frekvenci?2 v [10,0Hz

[1056]

0,0 Pri malTch rTchlostiach je generovanie m
Frekvencia frekvenciu rotora od ktorou sa RN v 2 n

motora [4] P yp

958 BRZDNHKh MODUL

Skupina parametrov | 2slo [376]

Parametre pre nastavenie |innosti brzdn®ho modul u.
Brzdnl modul ( BM) sl Yagi na marenie prebytolnej energi
alebo vyp2znan? (odbudzovan?2) jednof @miveihklbual imhaeéht ii

pripojenie brzdn®ho odporn2ka ( B &)o nntaa kvt T kBon osva® psrvi opr 8kj ya
ni ektorl Bl N vst upZdrojeesetul[784] étk. 88) RESED 0 E x t EdropeX. peruchyu ¢ h a
[225] (str. 121).

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A REBRZDNH AMODUL

N§zov Popis Def.
5 Zapnutie |linnosti Brzdn®ho modul u (B
Brzdnl BM sl %gi na prenos energi e, ktor 8§ S fy
[346] spaS do meni | a. Spr8vna funkcia je ypnu
meni |l a BR a + je pripojenl vIikomwmowl k
Vypnutl Brzdnl modul je vypnutl.
Zapnutl Brzdnl modul je zapnutl a pracuje ak m§ m
Zapnutl Brzdnl modul je zapnutl |l en keN menil gen
Ergg]'nap'BMPraconvanp@tie brzdn®ho modul u. 685,0 V
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SCH

VOII\l

N§zov Popis Def.
Pri pr2lig vysoklch hodnot&8ch toht o Eg-Br ap]

Podp@tiﬁ(Str'41?."'~ Pravdepopobe¢s3 Szge bvzdenia vznik

Prepktiepou.g'.tl BO mengleho vlkovr)u. B
Pozrikapitolu3.1Podpat i e, (strplf)epdtOjapu vIirobku.
2Pozrikapitolu3.1Podpat i e (strplB)eppdOiaet ypu vIirobku.

Hgdfg]ter@‘Hyster@zna hranica riadenia brzdn®ho 1,13V

0,01 V

\Y
Nastavenie zdroja blokovania |innosti

Blokovanie BM [Tepel nT kont akt chr 8ni BO pred pogk

[1204] vybraS BINx, na ktorlT je tento kont a
(logicklT blok).

Pozri voOb®Bipar ®@e ma(strkéd) [ 55 3]

gc'\)/lrlﬁggs]blok. VVyhodnotenie poruchy blokovania BM. Varovanie

\Varovanie Pri bl okovan2 BM W533iBlokbvaree BMa(stra39)ani e "

Porucha Pri bl okovan?2 B MEA7-BlokoviameeBM pstrr48)t ha "

9.5.9 BRZDENIE TOKOM

Skupina parametrov | 2slo [774]

Parametre pre nastavenie funkcie Brzdenie tokom.

Brzdenie tokom (BT) sl Yagi na brzdenie pohonu pri

dopl neni e

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI| E A R EBREZDERIE TOKOM

i nT ch [376¢ Gtr. &) v ab e b d e d iy a aDyniarn. kidbehdDDp[#48] (str. 83).

chib

N§zov Popis Def.
Zapnuti e |l i nnosti funkci e Brzdeni e t o
mnogstvo energie tel Ycej sp2tne do men

Brzdenie premen2 na teplo motora. Pri z v 1 Gracnrfap. BT

tokom (BT)|[776] (str.85) sa s i ntenzit ouZosibnzartokonu[77Z] o(stri 85)Vy pn

[775] zvyguje budenie mokroirvaky( salrenones Smald rFet i
motorom telie vygg?2 pr %d. Preto by mal
dostatolne dimenzovanl alebo chr&nenl.

Vypnut{Brzdenie tokom je vypnut ®.

Zapnut | Brzdenie tokom je zapnut ®.

nga([:ﬁG]nap'Pracovn@ nap2tie brzdenia tokom. 580,0 V

Podpa‘téHOd.no.ta napatia} medziobvvo.du pri ktorej z al

Prep?t 1Pozr!kap!tolu3.1Podpat!e,(str.plE)pp%iQ!aetypu virobku.
2Pozrikapitolu3.1Podpati e,(strplB)ppdOiaet ypu virobku

é?(so'm [7b7r$§j. Nastavenie zisku (zosilnenia) brzdenia tokom. 1,00
Pr2lig vysok® zosilnenie mtge splsobi S nEAld

0,00 Nadpr tw 41) " . Pri nul ovej hodnote je Funkc

100,00 hodnota sa vol 2 kompromi sne tak, aby brzd
zbytolne vysokT.

Filter BT . ~ . .

[1179] Lasovsg8 kom@t avritsa ufpiul tbl oku brzdeni a t ok|100ms

10 rnSPom§ha prisptsobi S dyn_amikvu brzde_n_ia toko
hodnotu parametra zmengovas. Pr2lig mal §

10000 ms .
vzni k por %ch.

9510 OBMEDZENI E VhKONU

Skupina parametrov | 2slo [811]

Nastavenie podmienok obmedzenia vikonu (OV) menil a.

extr®mnych zaSagovac2ch a tepelnlich podmienkach na

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A REGEMEDZEN|I E VhKONU
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Ng§zov [ I Popis
Vo Oba regi mu obmedzeni a vTI§onL
B stavoch zalne meni| zni gova$sS ma
Ob m. vi konpor ¥Ych, ktorm iby oenodd i mutkor a .
[766] Ak je potrebn® udrgaS menil| v |
al ebo zaSaggvaczch pomeroch,
obmedzenia viIikonu.
’ <~ _ P rekrol en? ee8h@eéni astrnBd)MadlhgdBot PO% sa
I Od preSagza!ng obmedzovag \?Tkgn. ( mading P
i 0d tepl Pri _prekroTe;mIZott@pcth)(Stg{84|)¢ezahc{d7n4qtu dan ¥
Varovanie Tchl [767] (str.123) sa zal ne obmedzova$S vl
I od prgPri prekrolen? Ppep8&hgkni astrndd)Madhdddofi P0% saj
motora zalne obmedzova$S vikon.
i Od Pr i pr ekr olTepota ETOe[B69]0 t(syr. 32) vyhodnot ene
ext t ) , -
sn2mala teploty sa zalne obmedzova$S vl
i Od Sign§|0bmedzenie v_Tk_onu menil|l a pri Qirgerk§lo]| @
(str. 86) nad hodnotu Hranica sig. pre OV [1089] (str. 86).
. Obmedz2 wvIkon ri motorickom MaSagehk
I 0d Pmax_mjes (str. 86). P ’
I od PmaxObmedz2 vikon pri gener8torickonazxas$sg
pr %dom gener. [1632] (str.86) prostredn2ctvom obmedzeni a
[ Od Pmax/Obmedz2 vikon pri gener 8torickonazxas$s3g
rl chl osSou |gener.[1632] (str.86) pr ostredn2ctvom obmedzeni a
I'[\fg?,)l(]' kaOnOhrani!enie vikonu motora pri m1100 W
10 W 6 1, 5H
I'[\ig‘?é]' VIkonOhrani!enie vikonu motora pri g|1100 W
10 W & 1, 5E
P zl ogk-BmaxHodnota zosilnenia proporcion§00400
[1633] v I k onuPmaxpV '
1000 0000 Regul §t-PmaxOVpr acuj e Ie.n proi ak§2vnej
! alebo "Od Pmax_gen-pr %d o m" . Pri z8pornej hodno
1000,0000 p
reqgul aln% odchl | ku.
I zlogk—l%maxHanota integral nej | asovej k0158
[1634] v | k o(@WiPmax). '
~ Regul §t-PomaxOVpracuj e | en roi aktzvnej
0.00 s & lOalebg"OdPmax_gen—prpl/4dom"J. P J
VIiber si ngl u odOa ktor ®ho sa
Sign§l OV [voébe_zd?oja ogﬁ)bmgenihonﬂk(ilrﬁBH))—ggl](tron-liEﬁlOta
"od sign8lu obm. vIKk.
Signal
Hranica sig. pre OV |Hr ani ca Ssiggr88 | uOMstr[86)0,8 8 a d ktorc55 0 AQ
[1089] obmedzova$S viIkon. '
0,0 AC 6 20
P zlogka OV\IjonrIlotoanuzo(sdvl)n.enla pr0porC|on§IneL0000
-1000, 0000 Regul 8tor OV pracuje |l en pri aktzvnej
1000,0000 z8pornej hodnote zosilnenia regul 8tor
| zlogka OVUToggﬁha(O\/n)t.egra!nej | asovej kl,OOs
000s 6 1000,Regul 8t or OV pracuje |l en pri aktzvnej
K_Fmax_Pmax_gen Koeficien; dol adeni a veOkosti q
— - — gener 8torick®ho vIikonu motora §1,00
[1637] ~ " &
rl chi"osSo

0,01 6 1000
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96 VSTUPY A VhSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [216] B
Nastavenie ovl8§dac2ch, digit8lnych a anal - -govlich vstup
96.1 BI NCRNE VSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [143]

Nastavenie bing8rnych (digit8lnych) wvstupov.

MENU \NASTAVENIE\VSTUPY A VABITN®RNE VSTUPY

N§zov Popis Def.

Hw. typ BINov|Nast aveni e hardv®rov®ho sptsobu v|24V

[172] Vyhodnotenie sa tlka vgetklch bingrniprove

oV DrOVJeQno'tIiv® bin-§'rne vstupy X1:1, X1: 2, X 1
pripojen® nap¥Xitild)e OV (svorka

WRY E)ro\]e_dno_tliv® bin§_rne vstupy X1:1, X1: 2, X 1
pripojen® nap@®tie 24V (svorka X1:8).

Filter BIN1 . . . .

[178] Lasov8 kongtanta filtra bin8rneho si [10ms

Bing§rny vstupezopp@eSays§k&Noy e RHwphyp Bi8av [1p2h (st

0 ms 087) akt2zvna dl hgie ako hodnota tohto par an

ms | as

Logika BIN1L|Ur | uj e sptsob vyhodnotenia bin§rnehPriama

[716] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

Priama Ak je HW typ nastavenl na 24V, potom BIN
nastavenl nNaeO0OB) Npakomvny pri 0V,

InvertoAk je HW typ nastavenl na 24V, potom BI N
potom je BIN akt2vny pri 24V.

'[:1”;35 BINZI,_asov§ kongtanta filtra bin8rneho si |[10ms

0 ms & Bin&rnyzowsiteupag keN je nap?2 Sov 8w ¥p RINoe [R72]p(strd
87) akt2zvna dlhgie ako hodnota tohto paran

ms
| as.

Logika BIN2Ur | uj e splsob vyhodnotenia bin§rnehPriama

[717] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri v o Ob YogikadBiNa [fls]t (stra87)

'[:1'2(35 B|N3Lasov§ kongtanta filtra bin8rneho si |10ms

O ms & Bin&rny vstup zopne ag keN j e Hw.atyp BISavy182] .

ms 87) akt2vna dlhgie ako hodnota tohto paran
| as.

Logika BIN3[Ur | uj e splsob vyhodnotenia bin§rnehpriama

[718] hardv®r ov® nastmychestupos. t ypu bing§gr

Pozri v o Ob YyogikadBiNa [fls]t (stra87)

Egig B|N4Lasov§ kongtanta filtra bin8rneho si |10ms

0 ms & Bing§rny vstup zopne ag keN | e HwaypBISavylg2] .

ms 87) aktz2zvna dlhgie ako hodnota tohto par an
| a.

Logika BIN4A[Ur | uj e sptsob vyhodnoteni a bin§rnehPriama

[719] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri v o Ob YyogikadBiNa [fls]t (stra87)

'[lelst% B|N5I,_a30v§ kongtanta filtra bin8rneho si (10ms

0 ms & Bingrny vstup zopne ag keN | e HwaypBISavyl82] 4.

ms 87) aktzvna dlhgie ako hodnota tohto par an
| as.

Logika BIN5[Ur | uj e sptsob vyhodnoteni a bin§rnehpriama

[720] hardv®rov® nastmchestupoe. t ypu bins§r
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N§zov I Popis

Pozri v o Ob yogikadBiNa [fls]t (stra87)

'[:ilstgg BII\IBI,_asov§ kongtanta filtra bin8rneho si (10ms

O ms & Bin&rny vstup zopne ag keN j e Hwatyp BINav y182] {&ir.

ms 87) aktz2zvna dlhgie ako hodnota tohto par an
| a.

Logika BIN6[Ur | uj e spltsob vyhodnoteni a bin§rnehpriama

[721] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri voOb YogikadBMNa [fls]t (strad7)

96.2 ANALCGOVE VSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [144]

Nastavenie anal -govich vstupov, ktor® sa poug?vaj¥% na

sign8lov ako gelan§ frekvencia, tlak, vigka hladiny at

AIN1

Skupina parametrov | 2slo [147]

Prvl anal -govl vstup.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VHhSNAIPX¥GOVE V\AINUPY

N[I§D]Z ° Popis Def.

Typ

AIN1 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V

[153]

0-10V Hodnota anal  -gov®ho vstupu zodpoveds8 veOkos
rozsahu od OV doDCOV(~0 ag 100 %)
Hodnota anal - -gov®ho vstupu zodpoved8§ veOkos

.10V rozsahu od 2V do 10V(~0 ag 100%) DC. Ak tot
meni | vyhl| §&€25-Pperudglawn(stt. 2) N1 Vyhodnotenie po
pomocou Chyba AIN [837] (str. 120).

0-20mA Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost
X1:12 v rozsahu 0 ag 20 mA(~0 ag 100 %) .
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkost

4-20mAX1:12 v rozsahu 4 ag 20 mA(~0 ag 100%). Ak t
meni | vyhl §&E25-Pperudglewn(tt. #2) N1 Vyhodnotenie po
pomocou Chyba AIN [837] (str. 120).

Filter

AIN1 Lasov§ kongt aot a §fdiul tprree parnva® - gov i v st 4100 ms

[254]

0 ms

30000

ms

EO%#) <, . % .1 34!/6%.) % !').v

Skupina parametrov | 2slo [150]

Nastavenie zapisovani a anal -gov®ho vstupu na vybran'd

ovplyvnen8 hodnotou anal - -gov®ho vstupu.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPY¥GOVE VGANUPGPECI CLNE NASTAVENIE Al N1

N§zov | Popis Def.
Signgl Al IViber sign8lu, ktorlT sa bude |l ine8r -
Signal

Sig. (AIN1_A)[253] Hodnot au sgrgen 8r oveR anal - gov®ho vst u|-

-5 -
Sig. (AIN1 B)[252] Hodnota sign8lu pre %roveR anal-govq-
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N§zov | Popis |Def.
-0 -
AIN1_A [949] ProveR anal -gov®ho vstupu v bode A. |000V
0,00 V 0
AIN1 B [950] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. |10,00V
0,00 V 0

AIN2
Skupina parametrov |2slo [149]
Druhl anal -govl vstup.
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPYGOVE VSAINDPY
N§zo .
[1D] Popis Def.
Typ
AIN2 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10 Vv
[154]
0-10 V Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved8§8 veOkos
rozsahu od OV do 10V DC.
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos

rozsahu od 2V do 10V DC. Ak hodnot nap¥dvtife epuo

210V poruchu"E26-Pr er ugen(str.48) 'N.2 Vyhodnoteni e por uchyChybg
AIN [837] (str. 120).

O-ZOmAHOanta anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost
X1:14 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpo vhedzEsvokarDXld3 &

4-20mAX1:14 v rozsahu 4 ag 20 mA. Ak tento pr¥d po
poruchu" E26-Pr e r u ¢ e n(ftr. 42)'. Myhodnotenie poruchyje mo § n ® v y p n YaShyhml
AIN [837] (str. 120).

Filter

AIN2 Lasov8 kongtanta filtra prv®ho r 8du prl|l00ms
[262]

0 ms

30000

ms

EO%#) <, . % .!134!1/6%. )% !). 0

Skupina parametrov | 2slo [155] 3

Nastavenie zapisovani a anal -gov®ho vstupu na vybranlil

ovplyvnen8 hodnotou anal - -gov®ho vstupu.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VAABNAIPYGOVE VSAINGVGPECI CLNE NASTAVENIE Al N2
N8zov [ Popis Def.

Si g ABNRP[259] VI ber sign8lu, ktorl sa bude | ine§r -

Signal

Sig. (AIN2_A)[261] Hodnot a sign8lu pre %roveR anal-govd—
-5 -
Sig. (AIN2_B)[260] Hodnota sign8lu pre %roveR anal-govq—

_0_

AIN2_A [951] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. [000V
0,00 V 0o
AIN2_B [952] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B.|10,00V

0, 00 V &
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AIN3

Skupina parametrov | 2slo [148] 3

Tret?2 anal -govl vstup. Nie je pr2stupnl pre menile UNI

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VhESNAIPY¥GOVE V\ANGPY

N[I§D]Z 0 Popis Def.

Typ

AIN3 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V

[268]

0-10 V Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved8§8 veOkos
rozsahu od 0V do 10V DC.
Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos

510V rozsahu od 2_V do 10V DC. Ak hbdh_otuaﬁ"\/tifeel;o
poruchu" E27-Pr er ug e n(str.48) 'N.3 Vyhodnot eni e por uchyChybg
AIN [837] (str. 120).

O-ZOmAHOanta anal-gov®ho‘vstupu zodpoved8 veOkost
X1:16 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpo vnedzgsvokardXlds |

4-20mAX1:16 v rozsahu 4 ag 20 mA. Ak tento pr¥%d_ po
poruchu" E27-Pr e r u g e n(str. 42)I'. MyBodnotenie poruchyjemo g n ® v y p n ¥%6hyls
AIN [837] (str. 120).

Filter

AIN3 Lasovs§8 kongtanta filtra prv®ho r 8du pr|100ms

[272]

0 ms

30000

ms

£0 %#) <, % 1'3416%. ) % ! ). X

Skupina parametrov | 2slo [156] 3

Nastaveni e zapisovani a anal -gov®ho vstupu na vybranlil

ovplyvnen8 hodnotou anal -gov®ho vstupu.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VAhSNAIPY¥GOVE VAMNBFGPECI CLNE NASTAVENI E Al N3

N8zov [ Popis Def.

Signgl Al[Viber sign8lu, ktorlT sa bude lineS8§rt-

Signal

Sig. (AIN3_A)[270] Hodnot a sign8lu pre %roveR anal-govd—

-O-

Sig. (AIN3 B)[271] Hodnota sign8lu pre %roveR anal-govq—

_O_

AIN3_A [953] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. |0,00V

0,00 V 0

AIN3_B [954] ProveR anal -gov®ho vstupu v bode B. [10,00V

0,00 V &

AIN4

Skupina parametrov |2slo [152] 3

Gtvrtl anal - -govl wvstup. Nie je pr2stupnl pre meni| e UN

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPYGOVE V\SAINGPY

N[I§D]Z 0 Popis Def.

Typ

AIN4 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V

[274]
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N[I§D]Z 0 Popis ef.

0-10 V Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved8§8 veOkos
rozsahu od 0V do 10V DC.
Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos

510V rozsahu od 2_V do 10V DC. Ak hbdh_otuaaa\/tifeepo
poruchu"E28-Pr er ugen(str.48) N4 Vyhodnotenie por uchyChybg
AIN [837] (str. 120).

O-20mAH0anta anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost
X1:18 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkost

4-20mAX1:18 v rozsahu 4 ag 20 mA. Ak tento pr%d po
poruchu"E28-Pr er ugen(tr.48) N4 Vy hodnotenie por uchyChybg
AIN [837] (str. 120).

Filter

AIN4 Lasovg kongtanta famalragepviv®hst u@du prl|l00ms

[278]

0 ms

30000

ms

£0 %#) <, % 1341 6%. ) % !) 1]

Skupina parametrov | 2slo [199]

Nastaveni e zapisovani a anal -gov®ho vstupu na vybranT

ovplyvnen8 hodnotou anal - -gov®ho vstupu.

MENU \NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPYGOVE VSANYPGPECI CLNE NASTAVENIE Al N4

N§zov | Popis Def.
Signgl Al Viber sign8lu, ktorlT sa bude lineS§r -
Signal
Sig. (AIN4_A)[276] Hodnot a sign8lu pre %roveR anal-govq-
-0 -

Sig. (AIN4_B)[277] Hodnot a sign8lu pre %roveR anal-gov(j—
-0 -

AIN4_A [955] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. [000V
0,00 V 0o

AIN4_B [956] ProveR anal -gov®ho vstupu v bode B. [10,00V
0,00 V 0o

963 RELE£OVE VhSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [146]

Nastavenie rel ®ovlich vlIstupov, ktor® sl ¥gia na signali
porucha, chod, dosiahnutie ¢gelanlch ot8&8|] ok at N.
2%, O v

Skupina parametrov | 2slo [186]

Nastavenie rel® 1 . Rel ® j e
X2:25, NO - X2:26 pre UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VABHWPLOVE VhSRBELFEY 1

vV y Vv e-dX2:26RCON a X226, bl® kXR:27 (WOG X2:24, COM -

N8zov [ Popis Def.
R1 zdroj [697] Nastavenie funkcie sp2nania pre reI®ChOd
motora
Chod motora Rel ® zopne ak je meni | v gtarte (chode).
PripravelRel ® zopne, keN je menil pripravenl (REA
Porucha Rel ® zopne ak nastane porucha v menil.
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N§zov | Popis Def.
Brzda Rel ® zopne pri akanvékej [Blrrdrylldev imic

F=zel Rel ® zopne pri dosiahnut?2 ¢gelanej frekve
Gpeci 8l nRel ® zopne pri splnen2 podmienok v podme
R1 Las . .

[307] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s
2,00 S %50 vzniku podmi enky zopnuti a, rel® zopne
R1 ITOneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s
rozopnutia [308] ' P '
2’00 S %o z8ni ku podmienky zopnuti a, rel ® rozop

Ur | uj e splsob vyhodnot eni a rel ®ov @
R1 Logika[755] [pod mi enk a, potom sa vyhodnotia | as y|Priama
vyhodnot2 | ogika rel ®.

Priama Ak s¥% splnen® podmienky pre zopnutie, ta
Il nvertov|Ak s¥“n®plpme mi enky pre zopnutie, tak rel®
£0 %#) <, % 1'3416%. ) % 2v

Skupina parametrov | 2slo [221] 5 N _
Nastavenie gpeci 8| mReZdroff[69# Kstr.9 prue 2r dbly&@ Zwvol enl " Gpeci §
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHIWPOVE VhESRBUPEXGPECI CLNE NASTAVENIE R1
N§zov Popis Def.
R1 Si[Signgl ktorT sa vyhodnadceuijbe Sprve bs m?[76] Stayj
[189] alebo diskr®tny signtgl meni | a
Signal

E%)l] zopne Podmienky pre zopnutie R1. Chod
Pozri voObgtpar amme{sir.83) [ 76 ]

R1 rozopne . .

[309] Podmienky pre rozopnutie R1.

Pozri voObgtpar ammae{sir.83) [ 76 ]
2%, O o
Skupina parametrov | 2slo [187]

Nastavenie rel ® 2.
X2:22, NO - X2:23 pre UNIFREM 400 M).

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHIURLQVE VhSIHELPEY 2

Re | ®-X2:88, GOMv- X2128,IN® - X280 (M@ -0X2:R1ly COMG

N§zov | Popis Def.
. Nastavenie funkcie sp2nania pre relRd
R2 Zdroj [698] Zdroj [697] (str. 91). Poruchal
Pozri voOb Rl Zdmj{6a7héstr. 91
R 2 Las . .
[316] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s
2’00 S %o vzniku podmi enky zopnutia, rel® zopne
R2 ITOneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s
rozo pnutia [317] P ' '
2’00 S Ok ug neplat2 podmienka zopnuti a, rel ® e
Ur |l uj e sptsob vyhodnotenia rel ®ov®
R2 Logika [756] |podmienka, potom sa vyhodnoti a | asy zopnutia a r (Priama
vyhodnot? | ogika rel ®.
Priama Ak s¥% splnen® podmienky pre zopnutie, ta
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N§zov | Popis |Def.
I nvertov|/Ak s% splnen® podmienky pre zopnutie, ta
£0 %#) <, % 1'3416%. ) % 20
Skupina parametrov | 2slo [223] 5 3 _
Nastavenie gpeci 8| rR2Z{drojf[6®8] Kst.92 piues 2r dly® Zvol enl " Gpe
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHIWPQOVE VhESIBEIPEXGPECI CLNE NASTAVENIE R2
N§zov Popis Def.

R 2 Si[Si gn§gl ktorT sa vyhodnocuje pre spi76] Stayv,

[311] alebo di skr®tny signégl meni | a

Signal

R2 zopne . .

[313] Podmienky pre zopnutie R2. Porucha

Pozri voObgtpar amme{sir.a3) [ 76 ]

R2 rozopne . .

[314] Podmienky pre rozopnutie R2.

Pozri voObgtpar amme{sir.83) [ 76 ]

2%, O ¥

Skupina parametrov | 2slo [188] B

Nastavenie rel ® 3. Nie je pr2zstupnl pre meni |¥23NI FREN

COM - X2:32, NO - X2:33.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHIWPQVE VhSRIBELPEY 3

N§zov | Popis Def.
. Nastavenie funkcie sp2nania pre r eRK .

R3 Zdroj [699] |7 y16i [697] (str. 91). Pripr

Pozri voOb Rl Zdaj{6a7néstr. D1)

R3 Las . .

[324] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s

2’00 > %o vzniku podmi enky zopnutia, rel® zopne

R3 ITOneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s

rozo pnutia [325] P ' '

g,oo S YAk ug neplat?2 podmienka zopnutia, rel® e

Url uje sptsob vyhodnoteni a rel ®o v §
R3 Logika [757] |podmienka, potom sa vyhodnoti a | asy zopnutia a r [Priama
vyhodnot?2 |l ogika rel®.

Priama Ak s% splnen® podmienky pre zopnutie, ta

I nvertov|Ak s¥ splnen® podmienky pre zopnutie, ta

£0 %#) <, % 1'3416%. ) % 2X

Skupina parametrov | 2slo [226]

Nastaveni e
pr2stupns§

gpeci 81 n &P Zdfoju[BOg]c (ste 93p r enu $
pre menile UNIFREM 400 M.

MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VABHWPAVE

21 ®y8. zvol enl

VhSREULPEYGPECI CLNE NASTAVENIE R3

N§zov Popis Def.
R3 Si|Si gn 8§l ktorT sa vyhodnocuje pre spi76] Stav
[320] alebo diskr®tny sign§gl meni | a
Signal
R3 zopne . . ]
[321] Podmienky pre zopnutie R3. Priprav
Pozri voObgtpar amme{st.83) [ 7 6]
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N§zov Popis
R3 rozopne
[322]
Pozri voObgtpar ammae{sir.83) [ 76 ]

Podmienky pre rozopnutie R3.

964 ANALCGOVE VHhSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [145]
Nastavenie anal - govlch vi stupov, ktor®~sll/4gia na pr
nadradenlch riadiacich alebo diagnosticklch syst®mov a

pr2stroje at N.

AO1

Skupina parametrov | 2slo [370]

Prvhala- govl vistup je vyXedea] -Xz20@&soXkyi5 P X6 pe
UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VAASNAIPKYGOVE VMNBAIWPY

Ng§zov [ Popis Def.
Typ AO1 [358] Typ anal -gov®ho vIistupu. 0-20mA
Vypnut T Anal -govl vIistup je vypnutl. Na svorKk
0-20mA Anal -govl vIistup f0mAcuje v rozsahu 0
4-20mA Anal -govli vIistup f0mAcuje v rozsahu 4
AO1 Zdroj [1076] VoOba veliliny, ktog®veam zbb tfFrekv. MN abs.
Frekv. MN abs. Na vIstupe Ficle MMabs [A7@]t (str. 25).
Pr vud MT Na vIstupe Pjrésdh MA(strg28)2 ]
VT kon Na vIistupe V| &omor®Hi a
Pr¥d ETO Na vIistupe Pjrésdh &EdQstt]38)7 0]
[IMoment Na vIstupe Mpneentf6d]dsr.d5).a
Gpeci 8l ny Navistupe je veliling8 vybrat8§ z param
Filter AO1 [731] Lasovg8 kongtanta filtra prv®H0ms
0 ms ©6 30000
. Hodnota sign8lu zodpovedaj Yc
Sig. (AO1_A) [360] bode A 9 P J 0,00 Hz
0, 0 0 Mak. frekvencia
[111]
Sig. (AO1_B) [361] I;odnota sign8lu zodpovedaj Yc 50,00 Hz

ode B.

0, 00 Ma®. frekvencia
[111]
AO1 A [941] ProveR anal -gov®ho vistupu v [0,00mA
0,00 mA &8 20
AO1 B [942] DroveR anal -gov®ho vIistupu v|20,00mA

0, 00 mA 6 20

[472] Frek. MN

Signgl AO1 [Viber ¢gpeci 8l neho signglu Prd, e

Signal

AO2

Skupina parametrov | 2slo [371]

DruhT anal -govl vistup j-X1lvyude d¥2Rh@esaX4v &7k y X218 s
UNIFREM 400 M).

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABNAIPYGOVE VRHSAUPY
N§zov Popis Def.
Typ anal -gov®ho vIistupu. Mo gnost Typ AGL
[358] (str. 94).

Typ AO2 [362] 0-20mA
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SCH

VOII\l

N§zov I Popis Def.

Pozri voOb {ypprQL[38héstr. 04

AO2 ZdrojVoOba veliliny, ktor8 sa zobrazuje Nb 1,4

[1077] s¥% anal ogi AOQ Bdros[1026D (st 94). 4

Pozri v o ObAOIlxdroj [{07e] t(str.84)

Sg% AOZI,_asov§ kongtanta filtra prv®ho r8du pOms

0 ms o]

ms

[83'86] (Aoz—A)Hodnota sign8lu zodpovedaj Yaca ¥r ovni |0,00A
4~ ~

0, 000 “‘Hodnota z8vis2 od vikonove,j rady menil a.

[53:88] (AOZ—B)Hodnota sign8lu zodpovedaj Yca %Yrovni [600A
4~ ~

0. 000 s gnota z8visz od vikonovej rady menil a.

AO2 A[945] |[ProveR anal -gov®ho vistupu v bode A. [000mA

0,00 m

20,00 mA

AO2 B[946] [Pr oveR anal -gov®ho vistupu v bode B. [20,00mA

0,00 m

20,00 mA

Si gn§l © . = [ 42]

[364] VI ber sign8lu podOa ktor®ho sa bude IMT

Signal

AO3

Skupina parametrov |2slo [372] 3

Tret2 anal - -govl vistup j-eX1vyBe d-eMdlin @da sNv cer kjye

UNIFREM 400 M.

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPYGOVE VHBA3UPY

N§zov Popis Def.

Typ anal -gov®ho vIistupu. Mo gnost iTypA@l,
Typ AO3 [363] [358] (str. 94), 0-20mA
Pozri voOb JyppQ@l]3sshéstr. 04
AO3 ZdrojVoOba veliliny, ktor& sa zobrazuje nal/1 ko
[1078] anal ogi c kA®1 ArojALQ76]1(str. 94).
Pozri v o ObOlxdroj [0me] t(str.84)
'[:7”;25 A03I,_asov§ kongtanta filtra prv®ho r8du plOms
0 ms 0
ms
[83'87] (AO3—A)Hodnota sign8lu zodpovedaj Yaca %%rovni [00W
-3E9 W
\
[Safgg] (Aos—B)Hodnot a signs8l u zodp oove@hao Yclas t¥Yurpouv nvi t\f;\(/)O0,0
-3E9 W
W
AO3 A[947] [ProveR anal -gov®ho vIistupu v bode A. |0,00mA
0, 00 m
20,00 mA

- ~ 20,00

AO3 B[948] ProveR anal -gov®ho vIstupu v bode B. mA
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UNIFREM v.4.14x VO I\l| S C H

N§zov Popis
0, 00 m
20,00 mA
Si gn 8§l
[365]

[66]
VI ko

Viber sign8lu podOa ktor ®ho sa bude |

Signal

9.6.5 IRC

Skupina parametrov | 2sl o [435]

Nastavenie parametrov sn2mala | RC1, ktorl sa poug2va r
a prip8ja sa do roz-gNtoVvRE€lLeh®&T mbt o Frék. IRQ1 [434) (5r. a8 uj e v

MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VAIBOQUPY

N§zov Popis Def.
Polet . Pol et impulzov I RC na jednu ot 8]l ku 2z o |1024
IRC1 [436] ’ ’

0 6 4000
Polet. Pol et impulzov I RC na jednu ot 8| ku zo |1024

IRC2 [827] ’ ’

~ Pre n2zkoot8|l kov® motory sa volia | RC sn
0 o 4000po!tom i mpul zov na ot 8] ku.

Peri.da [PEri-da pre vipolet rTchlosti I RC. Zv
- richlosti, veOk8 hodnota m!gdge spltsobil2
rlch. I R . . e :
kval ity regul 8cie rlchl osti
1 6 100
Filter r|o. ~ .
[1641] Filter rlchlosti Il RC1 a | RC2 0,0 ms
0, 0 ms
ms
[Ssrgg]r ot IRCLIs 6 arita vyhodnoteni aBY ] cihhwo&t znl RCB RPriamy|
Priamy Polarita polohy a rTchlosti je urlen§ zap

InverznTvlberom .tejto voOby sa bez potreby prep

richl osti

9.6.6 IRC2/ARC
Skupina parametrov | 2sl o [826] _
Nastavenie parametrov sn2mala polohy a rlchl osti | RC2

MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VRAIBAOAARY

N§zov [ I Popis Def.
IRC2/ARCtyp[824] [Typ pripojen®ho modulu pre merani e |IRC2
IRC2 Nie je pripojenl modul na meranie abso
RM-RES Je pripojenl modul na meranie absol %tn
RM-SERVO i]inEu pripojenl rozgirovar?2amepdu¥st maho 2 s i

Smer ot. IRC2ZARC[Pol arita vyhodnotenia rTchl ostBi),| RG

[829] (B-A) pre IRC2. Priamy/

Priamy Polarita polohy a rlTchlosti je urleng§

Viberom tejto voOby sa bez potreby pi

Inverznl rTchl osti

9.7 FUNKCIE

Skupina parametrov |2slo [532] o

Nastavenie a voOba rtznych voliteOnlch funkci 2 menil a

9.7.1 PLC FUNKCIE
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kupina parametrov | 2sl o [315]
abudovan® numerick® a | ogick® bloky nahradzuj Y%ce jedn
, " )Y#+0 ",/ +9
Skupina parametrov | 2slo [166]
Vytvorenie logicklch vazieb medzi signs8l mi. Prv® dva
l ogick® bl oky .reaguj % do 10ms
, " éAOT OAT EA
Skupina parametrov | 2slo [1024]
Nastavenie | asov oneskorenia LB.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BLBKIYASOVANI E

N8zov | Popis Def.
Las zap. Oneskorenie _!gsu zaphBt|pa1eLIB.asVz(Btp97aljﬂOOO
" potrebn® urli S pr ktor® LB je danl | |s
0,00 s ©&

LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asaz
[1033] [1025] (str. 97).

Pozri voObyopacametsir.8ky [ 8]
Oneskorenie | asu zaphdtipae !SasVz(estpE)?alJ@OOO

Las zap.

potrebn® url i $amde |latsou® | lemTj. e S
0,00 s 0
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asaz
[1034] [1026] (str. 97).

Pozrivo Oby p alroagmectkr®@ Istr.80ky [ 8]
Oneskorenie |l asu zaph®tipaelBasV z@tpH73j&0,00

Las zap.

potrebn® urli S pre ktor® LB je danl | s
0,00 s 0
LB pre | g/Tber Il ogicklich blokov pre ktor®asaz
[1035] [1027] (str. 97).

Pozri voObyopgparcamets.80ky [ 8]
Oneskorenie | asu zmaatpihBtipaeLBasVz(a;tpﬁ?ﬁjﬂ0,00

a
Las zap. potrebn® url|liS pre ktor® LB je danl |

S
0,00 s ©&

LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asaz
[1036] [1028] (str. 97).

Pozri voObyopacametsir.8y [ 8]

Las vyp. Oneskorenie | asu vyphBtipaeLBa;Vv(pth?}aja0,00
" potrebdn®S pre ktor® LB je danl |l as wuri|s
0, 00 s &

LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asayv
[1037] [1029] (str. 97).

Pozri voObyopgpacametsi80ky [ 8]
Oneskorenie | asu vyphBt|paeLBava(§stp97m§OOO

Las vyp.

potrebn® urI|S pre ktor® LB je danl | |s
0, 00 s
LB pre | g/ITber 1logicklch blokmwaspaeekiolt @asay
[1038] [1030] (str. 97).

Pozri voObyYyopgparcametsr80ky [ 8]
Oneskorenie | asu vyphBtipaelLBasVyv(tp87aj&0,00

Las vyp. potrebn® urli$S pre ktor® LB je danl | s
0,00 s ©&

LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asayv
[1039] [1031] (str. 97).

Pozri voObyopacametsir.8y [ 8]

17. decembra 2021 Strana 97 z 191



UNIFREM v.4.14x

VONSCH

N§zov | Popis
Las vyp. Oneskorenie _jgsu vyphBtipaeLB_ava(pstpﬁSaj0,00
i potrebn® urli S pre ktor® LB je danl | {s
0, 00 s ©
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asayv
[1040] [1032] (str. 98).
Pozri voObyopgparcametsr.80ky [ 8]
LB Reset
Skupina parametrov | 2slo [1041]
Nastavenie resetovania LB. Vybrat® LB sa nastavia do
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK£ B LBRESET
Ng&zov | Popis Def.
LB Reset [1045] Viber Il ogicklich blokov pre ktor® sa u
Pozri voObyopacametsir80ky [ 8]
LB Reset [Viber sign8lu pre Reset LBandjenopar $q
[1042] vybranl buN | 2sel nl alebo diskr®tny s
Signal
I[_l(fl)343] Reset Podmi enky aktiv8cie resetu |l ogick®ho [
-0 -
LB Reset IDeaktiv8cia resetu LB V. pr2pade | 2s4¢
[1044] ako nastaven§ YroveR.
-0 -
LB1 fast
Skupina parametrov |2slo [167]
Nastavenie prvej rlchl ej |l ogickej oper8cie (reaguje
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ B LBDRAST
N§zov [ Popis Def.
I[_6§5]1 OpETyp |l ogickej oper8cie, ktor8 sa pougiij{OR
OR Oper8§cia logickl sWwW et. VIistup je akt?2vn)
AND Oper8cia logickl s¥% in. VIistup je akt?2vn)
Oper 8cia ex| uzms2twmpy |je¥%lakt.2 v\iily ak s¥% vstu
XOR
neakt2vny) .
RS Kl opnl obvod RS. VTstup_sa nastav?2 neakt
akt2vny ak druhl wvstup je aktzvny.
= Oper8cia rovng8 sa. VIstupyj @ owkitazkv®ny ak
- Oper8cia v&|gie alebo rovn®. Vistup je 4§
druhl .
> Oper8cia valgie Vistup je akt2vny ak je
LB1 1/“Typy vstupov a vistupov pre logickIl bl
[1008]
! V|~VTstup | ogi ck®ho bloku bude negovanT.
negovanl
Lego\\//satnl%PrVT vstupnl sign8l je negovanl.
Inego\\//satnLTjDrUhT vstupnl sign8l je negovanT'.
[ Vstup [Prvl vstup LB ¢grelghra@nuwasin@gh&®l u.
I Vstup [Druhl vstup LB reaguje na n8§begn¥% hranu
[ Vstup |Prvli vstupnl sign8l nepoug2va hyster®zi u
I Vstup [Druhl vstupnl sign8l nepoug2va hystr®ziu
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N§zov | Popis |Def.
i Vstup [Prvli vstup LB sa vyhodnoczmdg e intervalovo
I Vstup [Druhl vstup LB sa vyhodnocuje intervaloyv
LB1 1 Viber sign8lu pre 1. vstup LB1. Ten sa
[577] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal
l[‘5871871 zopne Podmienky pre zopnutie LB1_1. -
-5 -

LB1_1 rozopne(LB1_1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[579] nastavens§ YroveR.

_0_

LB1_ 2 Viber sign8lu pre 2. vst@g \WyBHr anleejn s
[580] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal

I[_58811T2 zopne Podmienky pre zopnutie LB2. -
-5 -

LB1_2 rozopne|LB1_2 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho si|
[582] nastavens8 YroveR.

-5 -

LB2 fast

Skupina parametrov |2slo [168]

Nastavenie druhej rlchlej |l ogickej oper8cie (reaguje 1

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI| CK £ B LBQRAST

N§zov | Popis Def.
LB2 opeTyp | ogickej oper 8ci e, ktor8 sa pougiOR
[626] anal ogi ¢ k ® Bsl LoBp elr 8§ (str.88).[ 6 2 5]

Pozri voObyBffaoame€(sints) [ 625]

LB2 YurTypy vstupov a vistupov pre logickIl bl
[1009] LB1 %r ovn(str.981 00 8]

Pozri voObyBpatamenEads) 00 8]

LB2 1 Viber sign8lu pre 1. vstupyhBanejTeop s
[583] vybranl buN | 2sel nl alebo diskr®tny si(
Signal

I[_SI?EsiTl zopne Podmienky pre zopnutie LB2_1. -
-5 -

LB2_1 rozopneLB2_1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[585] nastavens§8 %YroveR.

-5 -

LB2_ 2 Viber sign8lu pre 2. vstup LB2. Ten sa
[586] vybranli buN | 2selnl alebo diskr®tny si(
Signal

I[‘ngﬂz zopne Podmienky pre zopnutie LB2_2. -
-5 -

LB2_2 rozopneLB2_2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[588] nastaven8 YaroveR.

-5 -

LB3

Skupina parametrov | 2slo [169]
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Nastavenie tretej |l ogickej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK£ BLB3KY

N§zov | Popis Def.
LB3 opeTyp |l ogickej oper 8ci e, ktor§8 sa pougiOR
[627] analogichkh®1s olpBr B(str.88).[ 6 25]

Pozri voObyBffianame€(sints) [ 625]

LB3 YrlTypy vstupov a vistupov pre logickIl bl
[1010] LB1 %Yr ovn(etr.981 00 8]

Pozri voObyBpabtiamenEagds)ll00Ss8]

LB3_1 Vi ber sign8lu pre 1. vstup LB3. Ten sa
[589] vybranli buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

I[_S%:(S)Tl zopne Podmienky pre zopnutie LB3_1. -
-0 -

LB3_1 rozopneLB3 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[591] nastavens8 %YroveR.

-5 -

LB3 2 Viber sign§lu pre 2. vstup LB3. Ten sa
[592] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si(
Signal

[LSE;:;TZ zopne Podmienky pre zapnutie LB3_2. -
-0 -

LB3_2 rozopneLB3 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[594] nastavens§ %roveR.

-5 -

LB4

Skupina parametrov | 2slo [170]

Nastavenie gtvrtej l ogi ckej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK£ BLBAKY

N§zov | Popis Def.
LB4 opeTyp | ogickej oper 8ci e, ktor8 sa pougiOR
[628] analogichkh®1s olpBr B(str.88).[ 6 25]

Pozri voObyBffaoname€(ints) [ 625]

LB4 YrlTypy vstupov a vlistupostpreasbagvekiabs
[1011] LB1 %Yr ovn(etr.981 00 8]

Pozri voObyBpabtiamenEagds)l 00Ss8]

LB4 _1 Vi ber sign8lu pre 1. vstup LB4. Ten sa
[595] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

l[‘S%AéTl zopne Podmienky pre zapnutie LB4_1. -
-5 -

LB4_1 rozopneLB4 _1 rozopne: V pgAPlade ak? ¢ el nh@hdon og ig
[597] nastavens8 YroveR.

-O-

LB4 2 Viber sign§lu pre 2. vstup LB4. Ten sa
[598] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si(
Signal

I[‘S%L;TZ zopne Podmienky pre zopnutie LB4_2. -
_O_
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N§zov | Popis

LB4_2 rozopne L B4 _2 rozopne: V pgAPlade ak? ¢ el nh@hdon od ig
[600] nastavensg§ Y oveR.

-5 -

LB5

Skupina parametrov | 2slo [171]

Nastavenie piatej |l ogi ckej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BLBSKY

N§zov | Popis Def.
LB5 opeTyp |l ogickej oper 8ci e, ktor 8 sa pougiOR
[629] anal ogi chk®1s olpBr B(str.88).[ 6 25]

Pozri voObyBffianame€(ints) [ 625]

LB5 YrTypy vstupov a vistupostpreasobpagvekiabs
[1012] LB1 %Yr ovn(etr.981 00 8]

Pozri voObyBfatiamen@agdsl 00 8]

LB5 1 Viber sign8lu pre 1. vstup LB5. Ten sa
[601] vybranlil buN | 2sel nl alebo diskr®tny si(
Signal

I[‘G%F;Tl Zzopne Podmienky pre zopnutie LB5_1. -
-5 -

LB5_1 rozopneLB5_1 rozopne: V pgAplade ak? g el nh@hdonos ia
[603] nastaven8 YaroveR.

-0-

LB5_2 Viber sign8lu pre 2. vstup LBS5. Ten sa
[604] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si(
Signal

I[_GE())SSTZ zopne Podmienky pre zopnutie LB5_2. -
-5 -

LB5_2 rozopneLB5_2 rozopne: V pgAPlade ak? ¢ el nh@hdon og ig
[606] nastavensg§ Y oveR.

-5 -

LB6

Skupina parametrov | 2slo [173]

Nastavenie giestej |l ogi ckej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK£ BLBBKY

N§zov | Popis Def.
LB6 opeTyp |l ogickej oper 8ci e, ktor8 sa pougiOR
[630] anal ogi chk®1s olpBr B(str.88).[ 6 25]

Pozri voObyBfanpme€8(#®nas) [ 625]

LB6 YurlTypy Vvstupov a vlistupostpreasbavekiabs
[1013] LB1 %Yr ovn(etr.981 00 8]

Pozri voObyBpfatiamen@agdsll 00 Ss8]

LB6 1 Viber sign§lu pre 1. vstup LB6. Ten sa
[607] vybranli buN | 2selnl alebo diskr®tny si(
Signal

I[_G%%Tl Zzopne Podmienky pre zopnutie LB6_1. -
-5 -

LB6_1 rozopne|LB6 _1 rozopne: V pgﬁ@lamieal,kze}elnh@ohdonostial—
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N§zov | Popis

[609] nastavens§ YroveR.

-5 -

LB6 2 Viber sign8lu pre 2. vstup LB6. Ten sa
[610] vybranli buN | 2selnl alebo diskr®tny si(
Signal

LB6_2 zopne Podmienky pre zopnutie LB6_2. -
[611]

-5 -

LB6_2 rozopneLB6 _2 rozopne: V pgAplade ak? el nh@hdon og ia_
[612] nastavens§8 %YroveR.

-5 -

LB7

Skupina parametrov | 2slo [174]

Nastavenie siedmej l ogi ckej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BILBOKY

N§zov | Popis Def.
LB7 opeTyp |l ogickej oper 8ci e, ktor8 sa pougiOR
[631] anal ogi ch®1ls opBr B(tr.a8).[ 6 25]

Pozri voObyBffianame€(sints) [ 625]

LB7 YrlTypy vstupov a vistupov pre logickIl bl
[1014] LB1 %Yr ovn(etr.981 00 8]

Pozri voObyBfat:amenEadslOos8]

LB7_1 Viber sign8lu pre 1. vstup LB7. Ten sa
[613] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

I[_GB:LZTl zopne Podmienky pre zopnutie LB7_1. -
-5 -

LB7_1 rozopneLB7 _1 rozopne: V pgAplade ak? ¢ el nh@hdon os ia
[615] nastavens8§ YiaroveR.

-0-

LB7 2 Viber sign8lu pre 2. vstup LB7. Ten sa
[616] vybranl buN | 2sel nl alebo diskr®tny si(
Signal

I[‘GI?L%Z zopne Podmienky pre zopnutie LB7_2. -
-5 -

LB7_2 rozopneLB7 _2 rozopne: V pgAplade ak? el nh@hdon og ia_
[618] nastavens§8 %YroveR.

-5 -

LB8

Skupina parametrov | 2slo [175]

Nastavenie !smej |l ogi ckej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BLBBKY

N§zov | Popis Def.
LBS8 opeTyp |l ogickej oper 8ci e, ktor8 sa pougiOR
[632] anal ogi chk®1ls opBr B(str.a8).[ 6 25]

Pozri voObyBffiaoame€(ints) [ 625]
LBS YrlTypy vstupov a vlistupostpreasbavekiabs
[1015] LB1 %Yr ovn(etr.981 00 8]
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N§zov [| Popis |Def.
Pozri voObyBpatamenEagds) 008]

LB8_1 Vi ber sign8lu pre 1. vstup LBS. Ten sa
[619] vybranli buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

I[_GBZ%Tl zopne Podmienky pre zopnutie LB8_1. -
-5 -

LB8_1 rozopneLB8 _1 rozopne: V pgAplade ak? el nh@hdon og ia_
[621] nastavens8§ YaroveR.

-5 -

LB8 2 Viber sign§lu pre 2. vstup LB8. Ten sa
[622] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

I[_GBZ%TZ zopne Podmienky pre zopnutie LB8_2. -
-5 -

LB8_2 rozopneLB8 _2 rozopne: V pgAPlade ak? ¢ el nh@hdon os ia
[624] nastaven8§ YaroveR.

-5 -

5- %2)#+0 ",/ +9

Skupina parametrov | 2slo [176]

Vytvorenie vipoltovlich vazieb medzi sign8Il mi Reaguj %
NB1

Skupina parametrov | 2slo [191]

Nastavenie prv®ho numerick®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BBDKY

N§zov Popis Def.
NB1 vstup 1|VT ber sign§glu pre 1. vstup NB1.|
[633] oper 8ci e.
Signal
NB1 vstup 2(VIi ber sign8lu pre 2. v sjteu p p oNiBOla. |
[634] oper 8§ci e.
Signal
[\elsgl?s]l OpeTyp oper8cie, ktor8 sa pougije priplus
plus Vistup NB je s¥% et vstupnlch signglov.
m2 nus Vistup NB je rozdiel vstupnlch sign8lov.
kr §t Vistup NB je s% in vstupnlch signgl ov.
minimum Vistup NB je minimum zo vstupnlich sign§l oW
maximum Vistup NB je maximum zo vstupnlch sign8§l o\
abs Vistup NB je absol Wtna hodnota prv®ho vst (
filter Vistup NB je filtrovanl prvIl vstup NB s | g
multiplexor Vistup NB j e jeden_zo _vst_upn_lch_S|gn§Iov.
prv®ho vstupu Ak je riadiaci ®&hognvist uapku.?
integr§VTSt.Up.NB e integrovanl vstupom 1, ktor_T
na minimum podOa bodu vIistupu A a na maxin
Vistup NB je menenl podOa kroku vwedtuppu 12,
rampa . ) ) . ;
riadiaci sign8l, vstup 1 je priamo kop2r o\
plus_mod Vistup NB je modulo s¥% tu vstupnlch sign§l
. ST Yagi na riadenie numerick®ho bl q
NB1 rladenlepreana! vstupov. Pre ostatn® opeAktzvny
[1279] . )
aktzvny vykon8 sa oper8cia, 1inak
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N§zov| Popis

Pozri voOb®ipar ®@e ma(strked) [ 55 3]

NB1 vivVi ber vistupn®ho parametr a, do Kk
[1254] ' ine8rnej prevodovej charakteri st
Signal

NB1 A[1257][VT sl edok oper 8cie numeri ck®ho bl o|0,000000000000

-1E18 O
Vi stup )
(NB1_A) Hodnota vI st up uNBLAJIRS]v(strd1®4).%c a -
[1255]

_0_

NB1 B[1258][VTI sl edok oper 8cie numeri ck®ho bl o|100,000000000000

-1E1806 1 E

Vi stup

(NB1_B) Hodnota vT st upuNBABJIAS8]v(strdld4).vsc a -
[1256]

-5 -

NB2

Skupina parametrov | 2slo

[ 300]
Nastavenie druh®ho numerick®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BBDKY

N§zov Popis Def.
NB2 vstup 1Viber sign§lu pre 1. vstup NB2|

[637] oper 8ci e.

Signal

NB2 wvstup 2\VIiber sign§lu pre 2. vstup NB2|

[638] oper 8§ci e.

Signal

[\ég’g]z OpeTyp oper8cie, ktor8&8 sa pougi e plplus

Pozri voObWBpfaoame€sk.403] 6 35 ]
NB2 riadenie

[1280] Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 103). Akt 2vny
Pozri voOb®ipar ®@e ma(strkéd) [ 55 3]

NB?2 vivViber vistupn®ho parametra, do |

[1259] l'ine8rnej prevodove,j charakteris

Signal

NB2 A[1262] VI sl edok oper 8cie numerick®ho bI|0,000000000000

-1E18 06 ]

Vistup (
[1260]

Hodnota vI st upuNB2AJIA6R)v(strdl®4).Ysc a -

-0-
NB2 B[1263] VI sl edok oper 8cie numerick®ho bI|100,000000000000

-1IE186 1 E1

Vistup (
[1261]

Hodnota vI st upuNB2®BJlaead)v(strdl®g).Yc a -

_0_

NB3
Skupina parametrov
Nastavenie tretieho numer.i

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BB®KY
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N§zov Popis

NB3 vstup 1Viber sign§lu pre 1. vstup NB3|
[1016] oper 8ci e.

Signal

NB3 wvstup 2\VIiber sign§lu pre 2. vstup NB3|
[1017] oper 8ci e.

Signal

NB3 ope€

[1018] Typ oper 8cie, ktor8 sa pougiije plplus

Pozri voObWBpfaoame€si.403] 6 35 ]

NB3 riadenie

[1281] Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 103). Akt 2vny
Pozri voOb®ipar ®@e ma(atrked) [ 55 3]

NB3 viviber vistupn®ho parametra, do |

[1264] ' ine8rnej prevodove|] charakteris

Signal

NB3 A[1267] |[Vi sl edok oper §cie numerick®ho bI|0,000000000000

-1E18 06 ]

Vistup (
[1265]

Hodnota vI1 st up uNBBAJIA&T]v(strd1®5).Yc a

_O_
NB3 B[1268] |[VIi sl edok oper §cie numerick®ho bI|100,000000000000

-1E186 1 E1

Vistup (
[1266]

Hodnota vI1 st upuNB3®BJlaas]v(strdl®g).Y%c a -

_0_

NB4
Skupina parametrov | 2slo
Nastavenie gtvrt®ho numer.|i

o w
x P

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BBOKY

N§zov Popis Def.
NB4 wvstup 1|VT ber signsglu pre 1. vstup NB4 |

[1020] oper 8ci e.

Signal

NB4 wvstup 2|V1 ber sign8lu pre 2. vstup NB4 |

[1021] oper 8ci e.

Signal

[\16323] OpeTyp oper8cie, ktor8§ sa pougije pplus
Pozri voObWBAaoame€Kskh.403) 6 35 ]

[\522} riadenie |5 i NB1 riadenie [1279] (str. 103). Aktzvny
Pozri voOb®ipar ®@e ma(strked) [ 55 3]

NB 4 vivViber vistupn®hot pra®monebude NB |

[1269] l ine8rnej prevodovej charakteris

Signal

NB4 A[1272] VT sl edok oper 8cie numerick®ho bI|0,000000000000

-1E18 06 ]

Vistup (
[1270]

Hodnota vT1 st upuNBtAdIE7@]v(strd185).Ysc a

_0_

NB4 B[1273] VI sl edok oper 8cie numerick®ho bI|100,000000000000

-1E18 06 ]
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N§zov Popis
E/é?i]t UP Bllyodnota vistu p uNBz Bd1a78]v(strd185). Yac a -
-5 -
NB5
Skupina parametrov | 2slo

[ 167 2]
Nastavenie piateho numerick®ho

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BNB®KY

bl oku.

Ng&8zov Popis Def.

H%?Ll\]/StUplvaer sign8lu pre 1. vstup NB5. T¢

Signal

H%g;{smpszber sign8lu pre 2. vstup NB5. T¢

Signal

NB5

oper 8ciTyp oper8cie, ktor8 sa poudgiije pr ¢plus

[1676]

Pozri voObWBpaoame & «Ksir.403] 6 3 5]

NBSriadenieSll/Agi na riadenie numermi cnku@hto pb leg

[1677] prep2nal vstupov. Pre os.tatn.® opelAktz2zvny
akt2vny vykon8 sa oper8ci a, nak

Pozri voOb®ipar ®@e ma(strked) [ 55 3]

NB5 vIilViber vistupn®ho parametr a, do k|

[1678] Il ine8rnej prevodovej charakteri st

Signal

NB5 A ~ . .

[1675] VIisl edok oper8cie numerick®ho bl o 0000000000000

-lE18 0

VT stup N

(NB5_A) Hodnota vI st up uNB5AJLe®)v(strdldg).%c a -

[1680]

-5 -

NB5_B - . .

[1681] VIsl edok oper8cie numerick®ho bl o}100,000000000000

-lE18 0

VI stup )

(NB5_B) Hodnota vI st upuNBbBJlpai]v(strdl®g).%c a -

[1682]

-5 -

NB6

Skupina parametrov | 2slo [1673]

Nastavenie giesteho numerick®ho bl oku

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BNB®K Y

N§zov Popis Def.
NB6 vstup 1|VT ber signsglu pr e 1. vstup NB6 .

[1683] oper 8ci e.

Signal

NB6 vstup 2[VI ber sign8lu pre 2. vstup NB6.

[1684] oper 8ci e.

Signal

NB 6 opdTyp oper8cie, ktor§ sa pougije piplus
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N§zov Popis
[1685]
Pozri voObWBpaoame & Ksir.403] 6 3 5 ]

. IS Yagi na riadenie numeui mk®hopbe
H%gmnademepregzna! vstupov. Pre os.tatn_®popeAkt2vny
akt2vny vykon8 sa oper 8ci a, i nak

Pozri voOb®ipar ®@e ma(strked) [ 55 3]

NB6 viViber vistupn®ho parametra, do |
[1687] ' ine8rnej prevodovej charakteri st
Signal

NB6 A[1688] VI sl edok oper 8cie numeri ck®ho bId0,000000000000

-lE18 0
Vistup
(NB6_A) Hodnota vI st up uNBS5AJLp88]v(sirdl®7).%c a -
[1689]

_0_
NB6 B[1690] VT sl edok oper §cie bodeBer i ck®ho bl le0,000000000000

-1E18 0

VI st u
(NB6_B) P Hodnota vIstupuNBs®BJlpW]v(strdldy).%c a -
[1691]
-5 -
Data1[636] [Ug2vateOskl parameter. |1,000000000000
-1E18 6 |SI %4gi na ukl adanie parametrov, alebo medz
Data2[640] |[Ug2vateOskl parameter. 1,000000000000
-1LE18 O [SI Ygi na ukladani e par ametprrev,nualeebh o kide cad
Data3[1019] [Ug2vateOskl parameter. 1,000000000000
-1LE18 & [SI Ygi na ukladanie parametrov, alebo medz
Data4[1023] Ug2vat eOskl parameter. |1,000000000000
-1E18 06 |SI %gi na ukl adanie parametrov, alebo medz
F;g% hex 5Ug‘12vate€)skT par ameter. L2sl o sa 20000 hex
IgFOFI(:)FIOZFFher;Sll/Agi na ukladanie parametrov, alebo medz
[[Z%t?a] hex 6Ug‘12vateéskT parameter. L2sl o sa 20000 hex
IgFOFISFlgFFher:(S|1/4gi na ukladanie parametrov, alebo medz
Data7[1670] [Ug2 vateOskl parameter. |1,000000000000
-1E18 O [SI Ygi na ukl adanie parametrov, al ebo medz
Data8[1671] [Ug2vateOskl parameter. 1,000000000000
-1E18 6 |SI| %gi na ukladanie parametrov, alebo medz
972 KONCOVE SPENALE
Skupina parametrov |2slo [875]
Nastavenie koncovlich sp2nal ov, ktor® sl %gia na odvod
spomal enie) v konkr®tnych wudal ostiach. Pr2kladom pougi
koncov®ho sp2nal a.
KS1
Skupina parametrov | 2sl o [876]
Nastavenie prv®ho koncov®ho sp2nal a.
MENU \ NASTAVENIE\FUNKCIE\K ONCOV £ SPEKSALE

N§zov [ Popis Def.
Typ KS1 [880] Nastavenie typu koncov®ho sp2nal a.
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N§zov [ Popis |Def.
T Spomaéovepri zopnut2 KS menil obmedz2 rTchlosS
smere (Frek. KSx).
i Dr&ha + $Pri zopnut2 KS motor prejde nastaven
I Stop Pri zopnut2 KS meni |l zastav2z v danom s
| Preverz Koncovl sp2nal reaguje |l en v reverznom
! Pri zopnut?2 KS meni |l obmedzuje moment
| Zosl abovgakt?vna voOba "Pre reverz" obmezd? sa
kl adnl .
. . ~ Pri zopnut ? KS meni | v n Yt i rli chlossS
bovin%t i 11 Gmere (Frek. Kpr). ’
i Drsha + lPri zopnu_t2 KS motor prejde nastavenw
na nul ovej richl osti
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l nej fr000
Frek. KS1 [915] koncov®ho spZna!a nasmg@em@hé"naFUH’z
sa uplatn2 iba pre danl smer ot 8] arf
IMin. frekvencia [110]
06 Max. frekvencia
[111]
Hodnota obmedzenia maxi m8| ne ho moment u pr
[Moment. KS1[1180] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na tJ0,0Nm
pre kladnl alebo z8pornl moment pog¢(
o ®Hodnota z§vi s 2Zdra) rv. moar [22&]e (str. @1). Pr e Avooddha
'I[\ergll? G Max. momenthod.ﬁje od -(Max. moment [481] CQ(str. 6“2])) , [ ;a)}r (e o)s t at Mi® memerd
[482] (str. 62).
Dr8ha pre dojazd, ktor¥ meni| dOVOOOOOO
Dr8ha KS1 [sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§ham’
parametre Prevod prev. [888] (str.55)aDr §ha ot §(stk§5).[ 88
0, 0000 1
99000,0000 m
Zdroj KS1 [895] Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!dG,iac
Pozri voObydpajamétchdsgt58)ypu [ 986]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt ?
KS1 maska [896] bing§rnych vstupov ria)lleb’o l ogi ckTch §

Pozri voOb®ipar ®@e ma(strkéd) [ 55 3]

KS2
Skupina parametrov | 2slo

[ 87 7]
Nastavenie druh®ho koncov®ho

MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\K ONCOV £ SPEKSAL E

N§zov [ Popis Def.
Nastavenie typu koncov®ho sp2nala.
Typ KS2[881] KS1 Typ KS1 [880] (str. 107).
Pozri voOb JfypK311880i éstr. 10F)
Hodnota obmedzeni a maxim§|nejciiercklo_vr000
Frek. KS2 [916] sp2nala nastaven®ho na typ "SpvomaOH’Z
i ba pre danl smer ot8|lania podOa ¢ty
IMin. frekvencia [110]
0 Max. frekvencia
[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m
[Moment. KS2[1181] koncov®ho sp2?nala nastaven®ho na t y00Nm
pre kladnl alebo z8pornl moment pod
. ®Hodnot a z§vi s 2Zdrg ckv. pant [828]e (str. @1). Pr e AvoodOba
| 8 oy
mgl] 6 Max. momenthod.ﬁje od -(Max. moment [481] (str. 62)) , pre ostat M® mone
[482] (str. 62).
Dr8ha KS2 [Dr&8ha pre dojazd, ktor % meni | dov0I|0,0000
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N§zov [ Popis

sp2nal a nastaven®ho na typ " Dr §hajm
parametre Prevod prev. [888] (str.55)aDr 8ha ot §(stk §5).[ 8 89

0, 0000 n

99000,0000 m

Zdroj KS2 [898] Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!a|G,iac

Pozri aaméitagdpoj rlch.(s&t58%pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt?

KS2 maska [899] bin8§rnych vstupov glebb l ogickTch b

Pozri voOb®Bipar ®@e ma(strkéd) [ 55 3]

KS3
Skupina parametrov | 2sl o [878]
Nastavenie tretieho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE\FUNKCIE\KONCOVE SPEKSAL E

N§zov [ | Popis Def.
Nastavenie t u koncov®ho sp2nal a.
Typ KS3 [882] KS1 Typ KS1[880] (str. 1037/).IO P '
Pozri voOb JypKS11{880 éstr. 10F)
Hodnota obmedzeni a maxim§|nejciferdxlovvooo
Frek. KS3 [917] _spzna!a nastaven®ho na typ "SpvomaOH’Z
iba pre danl smer ot8|lania podOa ty
IMin. frekvencia [110]
0 Max. frekvencia
[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m
[Moment. KS3[1182] koncov®ho sp2?nala nastaven®ho na t y00Nm
pre kladnl alebo z8pornl moment pod
o ®Hodnota z§8vi s2Zdrag ckv. maane [@28]e (str. @1). Pr e Avood0by
Il[\igll? 6 Max. morm':'mhod.ﬁje od -(Max. moment [481] @(str. 6m21)) , [ iir ([2 o)s t at M@ moned
[482] (str. 62).
Dr8ha pre dojazd, ktor % meni | dovol00000
Dr8ha KS3 [sp2nal a nastaven®ho na typ “Dr §h am’
parametre Prevod prev. [888] (str.55)aDr 8 ha ot §(stk §5).[ 8 8 9
0, 0000 n
99000,0000 m
Zdroj KS3 [901] Nastaveni e zdroja koncov®ho sp2nal a. |Giac
Pozri voObydpajaméchdgset5®ypu [ 986 ]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt 2
KS3 maska [902] binmgdych vstupov algbo Ioglcchh bl o
Pozri voOb®ipar ®R@e ma(strkéd) [ 55 3]

KS4
Skupina parametrov | 2slo [879]
Nastavenie gtvrt®ho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE \FUNKCIE\K ONCOV £ SPEKSAL E
N§zov I Popis Def.
Nastavenie t u koncov®ho sp2nal a.
Typ KS4 [883] KS1 Typ KS1 [880] (str. 1o¥).IO P '
Pozri voOb JypEK311{880 éstr. 10F)
Hodnota obmedzenia maxi m8lnej freky
Frek. KS4 [918] sp2nala nastaven®ho na typ "SpomaO
i ba pre danl smer ot8]lania podOa ty

0,00
Hz

IMin. frekvencia [110]
0 Max. frekvencia
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N§zov [ Popis | Def.

[111]

Hodnot a obmedzeni a maxi m8Il neho m
IMoment. KS4[1183] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na t }00Nm
pre kladnirml emome®dtpopodOa voOby "P
®Hodnot a z§8vi s2Zdrg ckv. maane [828 e (str. @1). Pr e Avood0dhy
hod.fije od -(Max. moment [481] (str. 62)), pre ost at n ® v o ®lim.ymomeat
[482] (str. 62).

Dr8ha pre dojazd, ktor % meni | dovog

IMin.82 8 Max. moment|
[481]

Dr8ha KS4 [sp2nal a nastaven®ho na tyme "Dr &l 0,0000

parametre Prevod prev. [888] (str.55)aDr §ha ot §(stk §5).[ 8 8 m
0,0000 m
99000,0000 m
Zdroj KS4 [904] Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!a|Giac
Pozri voObydpajamétchdgset5®ypu [ 986 ]

Povel koncov®ho sp2nal a bude akt 2
KS4 maska [905] bing§rnych vstupov glebb l ogicklTch b

Pozri voOb®ipar ®@e ma(strkéd) [ 55 3]

973 PROCESNhAh REG.

Skupina parametrov | 2sl o [385]

Univerz8lny procesnl regul 8tor sl %gi pre regul 8ciu vy
Zdroj sp. vagbligl) PR [[£39]gel Zadcr8o jh ofdenlo@traPl®). V[T1sX u]p RsR. [ 6 4]
3) sa potom pougije ako zdroj ni ektor ® o parametra typ

MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\PROCESNh REG.

N§zov | Popis Def.
Regim PR Viber regimu procesn®ho regul §tora aVypn
Vypnut T Procesnl regul 8tor je vypnutl.

Tlak Pa Regulovan8 velilina je tlak v Pascal och
Tl ak Pa ilRegulovan8 velilina je tljek iwmvRadomalamch
Tlak bar Regulovan8 velilina je tlak v baroch [ ba
Tl ak bar [Regulovan8 velilina je tlak v baroch [ bad
Tlak atm Regulovan8 velilina je tlak v atmosf ®r ac
Tl ak at i[Regulovan8 velilina je tlak v atmosf ®r ac
Teplota Regulovang velilina je teplota v stupRoc
Teplota ilRegulovan8 velvi |sithuapRoec ht epeloztiaa [ AC], od
Poloha Regulovan8 velilina je poloha.

Poloha inRegulovang velilina je poloha, odchll ka
Prietok Regul ovan8 velilina je prietok.

Prietok iRegulovang velilina je prietok, odchll ka
Pomernl Regulovan8 velilina je v pomernich jedng
Pomernl i|Regulovan§ velilina je v pomernich jedno
Nap?2tie Regulovan8 velilina je napatie.

Nap2tie iRegulovan§ velilina je nap?2tie, odchT| ka4
Pr %d Regul ovan8 velilina je pr %d.

Prvd inveRegulovan§ velilina je pr¥%d, odchll ka | g
VT kon Regulovang velilina je vikon.

Vi kon invRegul ovan®g welkiolni,naodichT |l ka je invertova
[Zlgo]roj 99%astavenie zdroja gel anej hodnoty pr|Hodnota
Hodnota Ako zdroj bude pgadu@itijep é&sr.PB®e tf 430 ]

AIN1 Zdroj gel anej hodnoty PR je anal-govl vs
AIN2 Zdroj gel anej hodnoty PR je anal - -govl vs
AIN3 Zdroj gelanej hodnoty PR je anal-govl vs
AIN4 Zdroj gelanej Hhoagmotly VRR ujpe Ad mNa .

|Motor potenc. Motor-pot enci ometer bude [POOLGH.65. ako zdroj,
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N§zov | Popis |Def.
Gpeci 8l nyZdrojom hodnoty | e Sgipgenc8il§ |pnreg¢stm@id).t[adviedn]i e
Gel . hGeIa.n§lhodnota procesn®ho regul§toroo%
[407] Zdroj gel (strrPAB® [nla3sOt]avenl na "Hodnot al”
Dol nl r o3

[396] 6 Hor
rozsah reg. [397]

Nastavenie zdroj a spa@tnej vazby pr

Zdr o] Sppredstavuje skutoln% hodnr@trevadéemal (Hodnotd

PR[139] sn2mala alebo meracieho prevodn?2ka.
Pozri voObydpajamet (taPl® [ 130]

Sp2tns§ A!(tu§ln'a hodnota procesn®ho regul§tc000/0
[418] sigh@toj sp. va&rblyl).PR [ 139] '
Dol nlT r o}

[396] 6 Hor
rozsah reg. [397]

Egﬁ]lnl "O%Mini m§l na hodnot a pre rozsah regul §c|0,0%
500, 0 %

%

I{—égﬂrnl "O9%Vaxims§lna hodnot a pre rozsah regul 8cl0,0%

500, 0 %
%

NecitlivoNecitlivosS procesme®Rioregoglb§boea naz{0,0%
500. 0 % Nastaveni e rjgnulov~ej necitlivos‘ti m! ge
% ' na reg_ula!n[Bf.JhodoFquMOJI(sk.el)_ al e _ml ge spl_sob
ktorg8 je Yumern8 veOkost.i necitlivost:i
Pproc.reg[411] |[Proporcion8l ne zosilnenie procesn®ho|1,00

0, 00 &6 30
Iproc.reg.[412] |Lasov8& kongtanta integralnej zIlogky |10,00s

0,01 s 6 Pri hodnote 0O s je integraln8 zlogka vyp
Dproc.reg.[413] Lasov8 kongtanta derivalnej zlogky r|0,005

0,00 s 0o
Filter D

[17] Lasovs8 kongtanta filtra derivalnej z[0,0 ms
OmS,O MS % i hodnote 0 s je filter vypnutT.
Parkovanie je funkcia, ktor§& aut oms

s pl nen® nky padkavanga Hyster. odpark. [416] (str. 111)al as z &
[415] (str. 111).

Ak pracuje PR na svojom dalsnozna palri(st.
Parkovanie PR [111) , meni | zabl okuj e GTART.~ To m?1 v n
e gelan%% hednat mi ai méstAb & yp

(O~

[414] presahuj
odchTl ky zmen?2 tak, Hyster pdpak j4Eh ifst. 1H
blokovanie Gtartu sa uvoOn2 a op?a ¢
zamedzeniu zbytol n®ho <chodu zari ade
linnosS regul 8cie nem§8 z8sadnl vplyv
Vypnut ® Parkovanie je vyphut ®.
Zapnut ® Parkovanie je zaphut ®.
Hyster. odpark.  Regul alcth§ | k& PR, pri ktorej dtjde kOO%
[416] = zrugeniu blok8cie Gtartu). '
500, 0 %
%
Las ktorl mu s 2 upl yn¥%s, pri spl nenl
Las Zaparzaparkovaniu PR (zaparkovanie = blok60'OS

0,1 s & 3
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)T EAEAT EUUAEA 02
Skupina parametrov

| 2sl o [1132] B
Nastavenie sign8lu iniciali-zBogky(nasdebdbvaovapn¥%vhsestdaopu
MENU \ NASTAVENIE \FUNKCIE\PROCESNh \REGCI ALI ZCCI A PR

Ng§zov | Popis Def.

PR reset [547] Stav men.

[303] Sign8l resetu procesn®ho regul §t neg.

Signal Pri aktivovan? sign§|_u resetu procesn®h
nastav?2 na hodnot bodn prinégetefld 3l (sire 112).0 m

Reset PR [305] |Podmienka pre reset PR. |Chod

Pozri voObgtpar amme{st.83) [ 7 6]

Reset PRIDeakti v8cia resetu PR: V pr2pad

neakt?2vnysign8lu mengia ako nastavens§ %Yro

Pozri voObgtpar amme{st.83) [ 7 6]
Hodn. pri resete Hodnot a, ktor % meni | nastavuje d
[1131] akt2zvnom resete PR.

0,0000

-1, 0000 &

£E0%#) <, . % .!134!6%. )% 02
Skupina parametrov |2slo [196]
Gpeci 8l ne nastavenie sign8lov procesn®ho regul 8tor a.
MENU \ NASTAVENIE\FUNKCIE\PROCESNh \BPGCI CLNE NASTAVENIE PR
N§zov Popis Def.
Signsgl Vi ber parametr a, ktorl predstavuj e gel an
GH [ 4 1 |uplatniak je parameterZd r o j gel (str. PL® [nla3sOtl]aveny na "G
. Vybranl parameter sa automaticky prepol2ta n
Signal

regul 8tor a.
2\'/[gog]§|VTber parametra, ktorT predstavuje aktuég|
Signal Vybranl parameter sa automaticky prepol 2ta

9.74 OPTI MALI ZCCIl A

Skupina parametrov | 2sl o [665]

Nastaveni e parametrov bl oku optimali z8ci e, ktorl S| Ya
pomocou zmeny gel anej veliliny al ebo parametra typu
opti maNMi 38ape ORS 31)4 2 3
Optimaliz8cia vyhOad8va tak% hodnotu svojho vIistupu, f
Ak s% polas behu optimali z8ciOptsplmeerm®i po (migHBHy [rBerrS
podmi enkaOptnnogtiet (sti yas§l s[a26~\/3]nastavenTchOptirrmkrekrvaloc

[742] (str.31) pol 2taj¥% nov® vzorky vistupu. Z8roveR sa do pa

£41248 "/ $ /04

Skupina parametrov | 2slo [711]

Urluje poliatoln® podmi eomky madti ar§tcawa®?r i vypnutom sken
MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\OP T1 MAL | WXTONRAT. BOD OPT

N§zov Popis Def.

Gtart. Urluje gtartovaciu hodnotu vIistupu o]|05000

OPT [710] ’ '

0,0000 |Ak nie je vybr@tdrtzdrhb¢d@BMNDOI,] fJortl2m s ap @\
1,0000 hodnota.

Gtart. [Viber sign8lu, ktorlT sa mitge wuplatit

zdroj [712] splnenej podmienke z8pisu gtartovaci

Signal

Gtart. [Sign§l, ktorim sa definujet@lor®henkd[709] Stay
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N§zov Popis
podmienka vybran®hoGtsairgn § lbuw d (stz HlR)o j [ 712] OPT
[713]
Napr2klad, ak | eStawynbn rmeg.[547p &tr.83na GBOPT akt 2
Sianal (str.113) j e zvol enl bit " ChoGit"a,r tt. a kb osda(stzbd@2oej n
9 gtartovacia hodnot a, pokiaO je menil vV s
ulogen8 poliatolng8 hodnot a.
GBOPT . . . : . e .
aktzVnyPodmlenky pr e akehiov8bcoduu Gotpatritnoavliaicz 8 ¢ i|Meranie
Pozri v o Ob BtayORT [408]e(strr34)
SE’SEIZVGBOPT neakt2vny: V pr2pade | 2sel n®ha
[715] nastavens§ YroveR.
Pozri v oOb BtayO®RT [208]e(strr 3a)
Opt i m. Viber parametr a, ktor ®ho hodnot a Gpa
[80] krit®ri(stml1B)2 0 8]
Najl astejgie sa ako sign8l optimaliz8ci e
Sianal (algoritmus MPPT - maxi mum power point tracking).
9 externe privs8dzanl cez anal -gov® vstupycke
veliliny menila frekvencie.
Nastavenie krit®ria optimaliz8cie. -
[Ozgs]t krNNaperIad pri z8Sagi ktor § spotrebl/zlg/llimmunm§
vIi konu, pri gener 8t oroch maximum vyr 9
IMinimum . . . . . . .
Sign§|uOptlmal|z§0|a na mini m8!| nQp thiond.n ostifsyr.nE3)b r[astQ
[ -
:I;/I}axgtrj]nél u Optimaliz8cia na maxi m8I n@Qpthiomdnod ifsyrdEBp r [ad
delta Sign.Odstup glob8&8l neho n8§jden®ho extr®mu |
[255] vyvol 8 regtart optimaliz8cie.
Gl ob8l ny extr ®&mosma sakje nppov amr2vom! ge prep?2sa
L 5- novs§ hodnot a, ktor § |l epgi e spORa krit®r
ng§jden®ho glob8§l neho extr®mu o viac ako |
regtart optipmahnhiez@¢i moa ® rskenovanie.
E??]r"daMinim§lny | as medzi dvoma Kkr ok mi opt i20s
0 1 s 6K tomuto | asu sa pripol2ta egte | as potre
s, byS ust8lenie rampy al ebo i@Et.udmdrosrm ev(gsl
114).
Regim skenovania cel ®ho rozsahu_ vis
GTART alebo po resete optimali 2V8csiteup
[423] (str.31)v s mer e ktPoor|l. wusrnieustrell4)2 6dby na
Skenovanie gl ob&8Il ny extr ®m. Skenovani e j e potrV nu
[420] niekoOko | ok§lnych teetbra®mdEy s\& rtens ol y P
Skenovanie |je postupn® prehOadani e
ng§jdenie obl ast.i gl ob8l neho extr ®mu
signs8l u.
Vypnut ® Skenovanie je vypnut ®.
Zapnut ®Skenovanie je zapnut ®.
Nastavenie sptsobu vipoltu kroku opf
Reit krokuextr®mu. Po gtarte meni | a a pr2pa B
[425]@ optimaliz8ci a, ktor 8 mal I mi fl ukt OptimPevnl
krok [742] (str.31) pomaly men2? vistup OPT aby
Sptsob vipoltu kroku optimali z8cie p
Pevni VyhOadg§vanie s kongtantnim krokom vI st Mipmn
krok [427] (str. 114).
VyhOad§vanie s variabilnim kFokamzvibfupdg
Premenl jopti mali zovan®ho Miaimgkrolg[42d] (r. 1h4) d @t v % v I st u
a Yamer ne Zieksadaptrkekui743] (str. 113).
Zisk adapt. [Zosi |l neni e al goritmu adaptivity kr40,800
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N§zov Popis
kroku [743] optimali zovan®ho signs8l u.
0,001 ) . . .
100,000 Upl atn sa |l en pri ar e m8eeigekwkuid25f (sto. k13). opt i
'mg‘;’]“ Kok lvii ni m§Iny krok optimalizScie. 0,001
~Krok optimalizg8cie je veOkosS z me mimi vaorkasni
0,001 & . : .
optimali z8ci e.
Nastavenie smeru prv®ho hOadani a.
Pol V. z8vislosti od technol  -gie a konkr @0d
[426] vyhOad8valo zhora dole alebo naopak|minima
Skenovan?2, ak je zapnut ®.
Od minima Optimali z8cia zal2na od minim8lnej hodnot
Od maxima Optimali z8cia zal2na od maxi m8Il nej hodnot
Opt. reset |. - © . . . .
sign§l Signg8l ktorl definuje podmienku vznil
Sianal Tento sign§gl sl Ygi ako podmienka behu opt
9 kombéin& bitov (pr2znakov) stavov®ho alebo
Opt. resetPodmienky pre Reset optimali z8cie. -
[273]
-5 -
Opt. reSEtResetu optimali z8cie sa deaktivuje:
neakt?2v]| . L C -
sign8lu mengia ako nastaven8§ %roveR.
[530]
-5 -
gri)t'grr]ngr?mevaer signg8lu, ktorTm sa povoOuje mel
Sianal UmogRuje staemdkwi,S ppddrmkitorT ch | eOpdgtm. masli(sa
9 113) ) ust 8l enl a nezaSagenl rlznymi chybami
Opt. meranie . - . . _——
aktzVneMerame Nal gi eho larsdlawm eo ptrii malpil n&mize
-5 -
Opt. Meranie e r ani e optimaliz8cie neakt?2vne: \%
neakt2v]| . . A
sign8lu mengia ako nastaven8 YroveR.
[531]
-5 -
975 MECHANI CKC BRZDA
Skupina parametrov | 2slo [517]
Parametre pre aktiv8§ciu a podmienky | innost.i mechani ck
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ME CHANI CKC BRZDA
N§zov Popis Def.
Zapnutie ovl8dania mechanicke]j brzdy
[Mech. brzda |hodnoty frekvencie agener ovan? povel ov Sptraev om/elnV n
[518] (str. 33) , bit " Mech. brzda". Pre sprs8vnu yp
RELE zvoli § funkciu "Brzda".
Vypnut 8 OvlIi 8§8danie mech. brzdy je vypnut ®.
gt andar dOvIlI §danie mech. brzdy je zapnut ®.
Zdvi hovs8OvlI §8danie mech. brzdy pre zdvi hov® pohony
Oneskorenie : .
brzdy [519] Doba oneskorenia povelu pre zopnuti e |001s
0, 00 s . . .
s V praxi sa nastavuje na O0s, nakoOko samot
EZ%I](ma erdyDoba reakcie brzdy po zopnut?2 RELE. 0,20 s
0, 00 sO0000ZodpovedS 8§ |l asu reakcie brzdy od okami h(
S mechani ck® uvoOnenie. Ak je tento | as na:;
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N§zov Popis |Def.
pri gtarte k nasycovaniu pr¥%du momentu
mechanicklm r8zom do s¥stavy.

Predstih brzdy Doba predsti hu rozopnuti a RELEek\kEncizabrydyOZOS

[521] [522] (str.115) v STOPE pred vypnut2m motoral’

0,00 s Pomocou tohto | asu mogno eIiminovaév!as

S pred2sS negel an®mu pretoleniu hriadeOa br

Frekvencia . . .

brzdy [522] Frekvencia pod ktorou je brzda akti vo20Hz
. Pom&ha dosiahnuS v okami hu odbrzdenia do

0 , OFrefivencial . ) . . . ;

motora [4] riaden?2. Pri uzavretom regime riadenia
nastavovaS na 0. O0Hz.

976 ZDVI HOVE FUNKCI E

Skupina parametrov | 2slo [1067]

Nastavenie parametrov, ktor® sa poug?2vaj % prevagne pri

MENU \ NASTAVENIE\FUNKCIE\ZDV I HOVE FUNKCI E

N§zov Popis Def.

ZaSagenViber parametra ktorT bude sl ¥%gi Badag 42]

si gn 81 |[854] (str.31). MT
Najl astejgie sa ako siZais8lyepi etr. $1BPpvgHodnocovanie

Signal preSagovacieho sp2nala vyber8 Moment, Pr %

9 sign§gl preSagenia zapoji S 8ahwxpernlzdsgeh
geriavov.

ZaSagenHodnota vybrat®ho ZaiSam&ini ez a SErgeHil,a 1 00 A
100%([844] |zodpoved8&8 100% zaSageni u. '

Tento

par ameter

sl “giZabBagemiegisu.[3@)6 43vel yiti

0, 00k pomernlich jednotiek..

‘Hodnota z8vis2 od vikonovej rady menil| a.
?l;erga.enFilter prv®ho r§ﬂut|vkat!oernTiesIg';l/JugnhovnaalOOlS
(851] 9 vybrat ®ho sigh&fageniSa.geStidssl [ 843] :
0, 01
320,00 s
02 %4 Yal 6 <+
Skupina parametrov | 2sl o [840]

Nastavenie parametrov elektronick®ho preSagovacieho

smere dopredu (pri zdvihoch hore).

S

MENU \ NASTAVENIE\FUNKCIEA\ZDV 1 HOV £ F URNKET AGOV CK

N8zov Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie el
. PreSagov§8k deaktivuj e GTART v k
Pretago s . . . .
zap./vyp.[841]za.sagen'a pohonu pre3|ahnle nastaviVypnut I
"tipovanz", koStkwpmengowypeloch na
by mohli obch8dzaS |asov® filtre
Vypnutl PreSagovac?2 sp2nal je vypnutl
Zapnutl PreSagovac?2 sp2nal je zapnutl
L Pomal ®
Regi m, . - _ o spugSani
preSagoyapnutie regi mov peleslatjroorraicd kedho s p :
Testuj
[842]
tipovanie
! Regim detekcie hran2c preSageni a. Zabl ok
I AutodGtart a gelan¥% frekvenciu. Meni| vyhodnoc
hranzc |vel iZaSageni(ar.31)85mMdst avz hranice preSageni
Je potrebn® aby pohon pracoval pri autod
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N§zov Popis

z8§Sagou.
I lba [Vypnutie testu preSageniochonudymambekl)ch D
regim filter sa neuplatRuje a preSagovsg8k zaber §
I N e g e (Vypnutie blokovania START-u v kl adnom smere pri vyhodn
STOP sa len bit "preSa §Setnaive "P RSE TaAS. 81¢ h8o5 6s]1 o v a
VA PorZapnutie regimu spomalenia sp@%gSania bren
s p ¥4g S a n iffrekvencie.

Zapnutietest ovani a nedovolenich ovl &§dac2ch pov
VA Tena rozbeh a chod pohonu, ktor® m!gu okl an
"tipovanie" bremeno do nedovol enej Tgky. Ak Vv Kkr 8t kg

zopnebez ohOadu na prekrolenie hran2c.
I[,Ssz]s po Las necitlivosti preSagovaci eho s|00ls
0,01 s (S| %gi na potlalenie nechcenlch prekmitov
S prekon8vania pas2ouvwnyadhendeporpdw van ppar kovac
PreSagerHr ani ca preSageni a pohonu v dynalSOO%
dyn. [845] kladnom smere). '

0 0 % 6Pre§ageniev n‘astZaSagahi(etret{lﬁ,B#makro!2 t ¥at o
%’ akolLas preSag. (sdyi6) . [ BedBffo parametertekeie
nastavovanl automaticky meni| om.

Las priDoba ktor % mui%Sthnv(etﬂilBBdiggla 010s
dyn. [848] dynami ck®ho prelSagelni@mredyowac? 9’
0,01 s

S

PreSagefHranica preSagenia pohonu v USt§|1OO,O%
stat. [846] v kladnom smere).

0 0 % ~PreSageni e QastZaSagahi(ﬂtreqlfs,Bﬂmakro!2 t Yt o
%’ akolLas preSag. (st . TS8AMOd paramet edretje&civ
nastavovanl automaticky meni| om.

Las priboba ktor % mui%aSIagSnv(etﬂQlBBﬂitggla 100s
stat. [849] statick®ho preSageni a, aby sa zop(’
0,01 s
s
PreSagerfHr ani ca aSagenia pre ukon]enie S |50.0 %
vyp. [847] ust§|ene] ri chl osti ’
PovznikuPre Sageni a je Povel GTART v kladnom s
0,0 % 6lak pri spatnom chode a ©ZatB8hene fstr. BIB Bdsrie pad
% hodnotu dan% tTmto parametrom al asr vpsr etSa ¢
(str. 116).
Las prDoba ktor % musZ’aSlangnv(etiMBlSn;iggle 300
. ,00 s
vyp. [850] pre vypnutie preSagenia, aby sa V)
0,01 s
s
Povel resetu preSagovg8ka bude ak
bing§rnych vstupov alebo |l ogickIch
PreS.refsTento povel s| Yagi ako podmienka
[858] zopol . Mt ge t o by S potrebn® p
technologi ¢ Kk ®h o zariadeni a a ma | by
opatrnosSou.
Pozri voOb®ipar ®@e ma(strked) [ 55 3]
DYNAM. ZDVIH (DZ)
Skupina parametrov | 2slo [1068]
Nastavenie parametrov funkcie "DynamickIl zdvih".
MENU \ NASTAVENIE\FUNKCIE\Z DV 1 HOV £ F UDVKAM. ZDVIH (DZ)
Ngzov [] Popis | Def. |
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N§zov | Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie dyn
hore sa fr ekyveRrekveacia DA Q73 v(str. 119 na dobu L a
merania DZ [1070] (str. 117) aby dogl o k Zza$&¢ emi(ar.
31) a vypol2talo sa nov ® ao bzmeSdazgeenniiee r(Vy p n

Dz zap./vyp.

[1069] medzi hodnotami Z§ Sa g DZ mi(str..117) a1Z0§7S2a]g DZ  ma(str]
117) potom sa obmedzenie rlchlosti z
Frekvencia DZ [1073] (str. 117) a Max. frekvencia [111] (str. 80).

Vypnut T Dynamickl zdvih je neakt2vny.

Zapnut I Dynamickl zdvih je akt2vny.

Las mera Las merania statick®h drekvenSaaDy §167B]a(strnla7).|1,00 s

[1070]

0,01 s d[Tento |as je potrebZbSadgens@®sNB8BELE velil
z§Sag DZ . o < _ . . . 100,0
[1071] Hor nl l'imit zaSagenia, nad ktorlm S aly,
0o 0 % 5 1Ak bude zdvih zaSagenl na hodnotu tohto
' richl osS obmedzFekvenciaBZ [103H (sto X11).

Zz§Sag DZDol nT ahmozsaSagenia pod ktorlm Praculgo

[1072] frekvencii.

h zaSagenl na hodnotu tohto
e d zMar. Fekverecia 1l |d (stro 80)u

pr i ktorej prebieha mera
d8 maxi m8l nemu zaSageniu

~ Ak bude zdvi
0, ~ -~
0,0 % 0 ]rlchlosS obm
a
o]

Frekvencia DZIFrekvenci

[1073] ktors& odp 50,0 Hz

Frekvencia brzdy,
[522] 6 Max.
frekvencia [111]

9.7.7 EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

Skupina parametrov | 2sl o [860] B 3
Nastavenie bloku pre vyhodnocovanie externlch tepelnl
PTC, viastnl) . Konfigur8cia por%ch a varovan?2 od exte

spr8§vne nastavi S odpovedaij2%} (str8PUTx a Al Nx v skupine

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

N§zov Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie externej tepelnej ochrany (ET O a v

[T8323p1] ETOprpipojen)(lR)pho teploth®hp0 anzmya(!a.)Po!et\E/.l}/Oan
vparametriPo | et s n2 mgsir.dd8). [ 86 2]

Vypnut §deni | nevyhodnocuje extern¥% teplotu.

PT100 Externlim sn2malom teploty je jeden alebo v
Externlilm sn2malom teploty je jeden alebo

KTY83/85 1xXg5/1, KTY 85/110, 85/120, 85/150.

Externlim sn2malom teploty je jeden alebo v

KTYB1/82 1xX\, Ty 82/110, 82/120, 82/150.

PTC termistor

VlastnTExte[nTm snzmalom teploty j_e j_ed_en_ alebo

<nzmal ktorlch prevodov§&darm&r &t afepsatra gar ij eZsirAlCS) 4
" |Odpor pri (sr. BB [ 86 4]

Externin2mal om teploty je jeden alebo viac

nastavuje v parametri Porucha ETO [866] (str. 118) . Varovanie ETO v

[

odporusn2 mala nad 300 ohm a porucha ETO vzn
1000 ohm. Poklesom pod 550 ohm porucha zanikne.

Externlm sn2malom teploty je jeden alebo
84/151.

KTY84

Externlm sn2malom teploty je jeden alebo

KTY83/85 2xx 85/152,

Externlilm sn2malom tepkotsyn2jmal ped&dYalBdaba?
82/220, 82/250.

Zdroj Nap.Nastavenie zdr
ETO [906] sn2mala priv§gd

KTY81/82 2xx

sign8lu merania nap

0j a
zaS pr¥%d z niektor ®ho a

AIN1
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N§zov Popis

j e vybratBlOha " Pr %d
AIN1 Nap2tie na tepelnom sn2madVv). je priveden® n
AIN2 Nap2tie na tepelnom sn2madVv). je priveden® n
AIN3 Nap2tie na tepelnom sn2madVv). je priveden® n
AIN4 Nap2tie na tepelnom sn2madVv). je priveden® n
Gpeci §lZdrojom merani a jSé ginEécip§len y&tr. Fi9Pn §185 7 ]
AIN-RM Napatie na tepejeromr s n-RMIOA0VN-gpr RISM T VsStuf
Servo SERVOFREM
Pol et

sn2mal qPol et s®riovo zapojenlch externich tefl
[862]

V pr2pade, ak je motor al ebo in® zari ad§
1 8 10 sn2mal miti@vimhogisk8) je mogn® ich zapoji$
ich polet. Kombing8cia tepelnlch sn2mal ov v

\Varovanie Teplota v bode sn2mania externlm sviyq
ETO [865] varovanie "WI13-E x t e r plo@& (str.e87)".

500, 0 |V pr2pade, ge je do s®rie zapojenlich viac
500, 0 Ateplotu z viacerlTch bodov merania.

90, 0

Tepl ot a, pri ktorej meni | vygeneruj e
E%rg]ChaEToexter nTm sn2mal gypet €FI00t=y." PAICi t®Br mi st{110, Q
teplotu sn2mala pri 1000 ohm. Porwucha
5500, 0 |V pr2pade, ge je do s®rie zapojenlich viac

500, 0 Ateplotuzviacer T ch bodov merani a.

Pr i poklese teploty ETO pod t Yat &38Tepldta
N2 zk a ETO (str.42) z d'vodu extr®mne n2zkej tepl ¢

ETO[1283] |zapojenia alebo pogkoden2zm ETO sn2ma!'100’
parameter nem§ vIznam.

500, 0

500, 0 A

'I\E/ITaox[llosn;]. Maxi m8l ny merac?2 pr¥d ETO. 10,00 mA
Obmedzuje pr%md do ETO sn2malov aby sa zabr

0,01 npoudgitl gpeci 8§l ny sn2mal, treba nastavi$S

20,00 mA = "PTC" je merac? pr%d ohranilenl na hotdnto

parameter neakt?2vny.

6,!34. . 3. M- 1]

Skupina parametrov | 2slo [810]

Nastavenie parametrov charakteristiky vlIiastn®ho sn2ma
parametri Typ ETO [861] (str. 117)).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)\VL ASTNh SN¢ MAL

N§zov [ Popis Def.
Odpor prHodnot a odporu extern®ho tepl ot n®h g1200,0
[863] charakteristiku sn2mala definuje ug?2iq
0, 1 q ©
q
Odpor priHodnot a odporu extern®ho tepl ot n®h 0}4600,0
[864] charakteristiku sn2mala definuje ug?2iq
0,1 q 0
q
£EO0%#) <, . % .! 34! 6%. ) % %4/

Skupina parametrov | 2slo [569]

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja pre meranie Ybytku nap?@dt
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MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)\GPECI CLNE NASTAVENIE ETO

N§zov [ I Popis Def.
Signgl pre UNVIber sign§8lu, ktorl sa m§ vy@.odnof
Signal Spravidla sa prip8ja niektorl anal g

9.7.8 ROZLADENIE IRC1,2

Skupina parametrov | 2slo [1081]

Nastavenie |Jinnosti proi rozladen? frekvenci?2 |1 RC1 a |F
sa Vviacmotorov®ho pohonu pr i nerovnaklch rTchlostiact
vpl yvmi. Napr 2kl ad pr edn 8vozialla. Reziddersie FreR. (RCEIRG2 za pres. k1086]® h o

(str.28) sa pol2ta ako absol “tna hodnot &rekrIRCLd434 I(st.\28)a b s ol Yai
Frek. IRC2 [803] (str. 28).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ROZLADENIE IRC1,2

Ng§zov | Popis Def.
Rozladenie IRC1,2|Nast aveni e splsobu obsluhy a |innos§
[1082] IRC2.
5 - 5 — - — . .
| obmedpr' prekrolen mi ni m8I| nej hr an iMn.erozdieb |IREL|2

[1084] (str.119) sa zalne obmedzovaS moment mMax,
rozdiel IRC1,2 [1085] (str.119) bude moment nul ovT .

Pri prekrolen2 maxim8Il nnej h r a n iMaxerozdia IRG1,2
[ Reset P[[1085] (str. 119) sa vygeneruje RESET PWM Min. rpzdiél
IRC1,2 [1084] (str. 119) zanikne.

momentu

Filter dIRC1,2 . . .
[1083] Lasovs8 kongtanta filtra rozdielu fr|100ms
~ Pom&§ha =eliminovaS kr&8tke roZlmadem§ amis
0 ms &6 10 = . ey . .
nerovnomernosSami zaSagenia pohonov. Pri

IMin. rozdiel
IRC1,2 [1084]
0 , 0 Maxdrozdiel
IRC1,2 [1085]

Mi ni m8l na hranica absol %t nej hodnot 2,00 Hz

IMax. rozdiel . . ] ]
IRC1,2 [1085] Maxi m8l na hranica absol “%tnej hodnot [500Hz
0, 00 Hz

Hz

979 DI FERENCI CL

Skupina parametrov | 2slo [1239]
Parametre pre diferenci8l, napr. pre potreby vyrovns8va
MENU \ NASTAVENIE \FUNKCIE\D| FERENCI CL

N§zov [ I D Popis Def.
Sig.1 Zdroj [1248] Zdroj hodnoty sign8lu 1. [69] Moment
Signal
Sig.1 Hodnota [1249] Hodnota 1 pre Pl regul 8tor d|0,00
-lLE0O9 &6 1EO09
Sig.2 Zdroj [1247] Zdr o] hodnoty sign8lu 2. |-
Signal
Sig.2 Hodnota [1240] Hodnota 2 pre Pl regul 8tor d|0,00
-1lE09 6 1EO09
IMax. dif. frek. [1241] Maxi m§l na hodnota z§sahu do [000Hz
0,00 Hz & 20, (
P zosilnenie dif. [1242] Proporcion8lne zosilnenie re|0,0000
-100, 0000 6 10
| zosilnenie dif. [1246] I ntegral n® egpwslidtnema edi f er en|0,0000
-100, 0000 6 10
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9.8 PORUCHY A VAROVANIA

Skupina parametrov |2slo [136]
Nastaveni e parametrov ovpl yvRuj %ci ch podmi enky vzni Kkt
meni | a.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA

N§zov [ Popis Def.
Vy ma ¢ hiTento povel vymage hist-riu por¥ch me
[500] z8znam.

981 VOLI TEONE PORUCHY
Skupina parametrov | 2slo

[190
Zapnutie |/ wvypnutie niektorlec

]
h poruchovlich stavov.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\VOL | TEONE PORUCHY

Ng§zov [ Popis Def.
Zapnutie vyhodnocovania vipadku vs
Vyhodnotenie vipadku vstupnlch f §

VT p. vstnakoOko pri trval ej prevs8dzke m e |Vyhodnocuje
[337] vi konovich kondenz8torov. Je dopolsa
pr2padoch ak je nekvalitng8EI®dpEa da
f S@tr.41) * zbytolne | asto preruguje n

Nevyhodnocuje |Porucha"E13-V1 padok (st #1)" aléb§ 'zE55-Por ucha us mer R(StY
sa 43)" sa nevyhodnocuje.

Porucha"E13-VT padok (sts. #1)" alébg'2E55-Por ucha us mer R(sty
43)" sa vyhodnocuije.

Zapnutie vyhodnocovania vipadku vI

Vyhodnocuje sa

?:/SéS]p VISHranica rozvg8genia vistupn®ho pr%d;/;/hodnocwe
predstavuje krit®rium na vyhodnote
ls\laevyhodnocwe Porucha"E2-VT padok v {sts 41)" safn@yhgdnocuje.

Vyhodnocuje sa  [Porucha"E2-VT p adok v (sts 41)" safvghadgocuje.
PreSageniNastavenie spbsebuavykepel n®ho predvlastn

[27] pripojenej z8Sage). chladenie
ls\laevyhodnocwe Meni | nevyhodnocuje tepeln® preSagenie p

Porucha " E29-Pr e Sageni éstr@t'orsaa vyhodnocuje na
motora s uvs8§gen2m ot8l ok motora. V tomto
generovaniu varovania " W17-Pr e S a ¢ e n(stre37)Mdlebo " E29-Pr e Sa ge n i
(str.42) " aj pri pr YadPo &4d men @eadl) dibd |
Porucha "E29-Pr e Sageni éstr#2)t'orsaa vyhodnocuje na
motora bez uv8genia ot8|l ok motora.

Parametrom sa zap?2?na alebo vyp2na
| €

VI ast n®

Cudzie chladenie

vstupov. Porucha sa vyhodnocuj e Vyhodnocuje
Chyba AIN [837] vstup na 4-20mA, alebo 2-1 0 V, vstup je pod miisa

zapnut® vyhodnotenie poruchy.
Vyhodnocujesa |[Ak j e anal -govl vstup dl hodobo pod minim
ls\laevyhodnocwe Menil akceptuje ak%koOvek hodnotu anal -g

Zapnutie vyhodnocovani a poekuencie gtatopal

Porucha " E10-Nadfrekvencia (str.41) " m! e i ndi kova{

sluliek alebo nekorektn® nastaveni
Nadfrekvencia |T8t o porucha m§8§ zaehdsiohki® clha §mnii Sz &dVyhodnocuje
[85] meni | a a technol ogi ck®ho zar i adilsa

nekontrolovan® zvygovanie frekvenc

ak vIistupng8 fr ekyve nHaniea nguireevk[87D [s&. 121)

Vzni k tejto poruchy mtge indi kovas§
ls\laevyhodnocme Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 41)" sa nevyhodnocuje.
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N§zov | Popis
Vyhodnocuje sa [Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 41)" sa vyhodnocuje.
Hranica Ur!uje. hranicu frekvenciie porschya" Eer_SZOOOHZ
nadfrekv. [97] Nadfrekvencia (str. 41)". '
[Max. frekvenciaPor ucha vzni kne ak | e 2z aNadirekvefria [88]j (stv $20)oa
[111] 8 600 ,frekvencia na vlIstupoch menila prekrol 2
7droj eX.Nastavenia zdroj a externej poru '
vygenerovanS8E7g&at ech8 Hstrrdd)c'h.a Vyug?3yGi adny
poruchy [225] havarijnl stop. Porucha zabl okuj e
Pozri voObydpajaméchdsgt58)ypu [ 986]
£0 %#) <, ! %848 0/ 25#(!
Skupina parametrov | 2sl o [554]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja externej poruchy.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\VOL | TEGNE£ PORRJEGYCLNA EXT. PORUCHA
N8zov [ Popis Def.
EX. porucha |Si gn § | ktorl sa vyhodnoc E7-EEextlar mB|[ 184]
si gn 8§l [ 5(str.41) * al ebo nie. M ge byS vybranl |vstupy
Signal
Ex. porucha[528] Podmi enka pre extern%» poruchu. |
Pozri voObBip8ramews@mulry [ 184]
Ex. poruchaExt er n8 porucha sa deaktivuj e: \%
neakt2vnalsi gn8l u mengia ako nastavens§ Yar oV g
Pozri voObBip8ramews@mulry [ 184]
9.8.2 PORUCHY IRC/ARC
Skupina parametrov |2slo [990]
Nastavenie vyhodnocovania chlb I RC sn2mal ov.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ PORUCHY IRC/ARC
N§zov | Popis Def.
Zapnutie testovani a vaadku~ sn2mal
Regi m tgstovania. Vyhodnotenie_ tlchto chespr§
IRC/ARC [535] riadenspstnou v@®zbou od |.nkrement§lsmer
VoOba sptsobu vyhodnotenia <chyby
modul om a riadiacou doskou menil a.
I ERR Porucha " E32-Chyba IRC (str.42) " sa vyhodnot?2 pri chTb
RM-IRC sign8loch A, AN, B, BN, |, | N.
I Ne k o [Porucha " E32-Chyba IRC (str. 42) " sa vyhodnot 2 na z8§
reverzy IRC1 nekorektnlch reverzov | RC1l pri vyggzch r
I Ne k o [Porucha " E32-Chyba IRC (str. 42) " s a vyhodnot 2 na z8
reverzy IRC2 nekorektnlch reverzov | RC2 pri vygg2ch r
I Prepn/Ak je akt2vna t8&8to voOba, pri vipadku | H
OPEN do ot vor srk&@I|l §rneho al ebo vektorov®ho ri a
i1 b Obsluha <chyby I RC bude pracovaS podOa
a va : .
poruchu, iba varovanie.
i ZabloPorucha"E43—ZabI0kovar(sfr.4:£)0‘tosra \_/_yhodnot2 pri
rotor momentu al ebo pr1/4du_ a _dlhglu dobu r 1 chl
riaden2 SMPM deteguje aj nespr8vny smer
i Skok r'Porucha"E44-Skok rTthrha)!$${r.i43)s‘n~sa vyho_dnot2 proi
nepravdepodobnom skoku rlchl osti
Y Ne s p|Warning " W59-Nes pr 8vny s me fstr. B9R @lebaA Rdatucha " E59-Ne s pr
smer smer IRC/ARC (str.43) " sa vyhodnotia pri detekcidi
I V 'y ¢Porucha " E60-Nadfrekvencia IRC/ARC (str.43) * sa vyhodnot 2 p q
frekvencia danej parametrom Nadfrekv. IRC/ARC [1612] (str. 122).
Selk.rte\I/.IIRé/:[cS))]S Nastavenie citlivosti chyby " Nekor ¢4
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N§zov | Popis
1 6 10 Pri hodnote 1 je najniggia a pri 10 najv
Filter por. nek.
rev. IRC [903]

Las renakcciheybu " Nekorektn® reverzy |0,100s

0,001 s
5
. _ -
Nadfreky. Hrani |l ng8 frekvencia zo sn2mala ot

parametriZdr oj r T chlstg.%67)i, [iIn&k0CeO]pr et ov an200Hz
mechanick8 rTchlossS.
Ak je vyhodnotenie poruchy zapnut ® Reoddbng
IRC/ARC [535] (str. 121) , po jej prekr ol en 2E32@hyba iRG dstr.
42)".

IRC/ARC [1612]

IMax. frekvencial
[1111 6 500 (

9.8.3 POTVRDENIE PORUCH

Skupina parametrov | 2slo [164]

Sptsob obsluhy po vzniku poruchy a nastavenie podmien
por Ych.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH
N§zov | Popis Def.

Nastavenie spltsobu ukon]| en
Zdroj. potvrd. Ak ug neexistuje pr2]ina

OvlI 8§8dac? panel
BIN | MODBUS | PROFIBUS |

oruchy [165 nap2tie), oruchovd posttvawd ? .

P v 1eel naf:,)tave)rl@hopsplsobuppotvrdGloemy§I

Y Ovl 8da|lPorucha sa potvrd2 pomocou ovl 8dacieho p
Y Aut oma|Porucha sa potvrd?2 automaticky.

Y BI N Porucha sa potvrd2 aktivovan2m vybran®ho
Yy MODBUS|Porucha sa potvrd2 cez komunikaln® rozhr
Y P RBUSI Porucha sa potvrd2 cez komuni kal n® rozhr
V Gpeci §8Porucha sa potvrd?2 cd566 Gp.da22) 8§l ne nastave

Potvrdenie BIN
[1588]
Pozri voOb®ipar ®@e ma(strked) [ 55 3]
Las po pPo z8niku prema;mry.p\oysiunlkﬂy

Podmienky pre potvrdenie poruchy z binarnych vstupov.

[428] nastaven®ho | asu predOgi t5’oS
0,0 s 6 |Napr2klad 5 s znamen8, ¢ge kagd8§8 porucha
IMa x . polMaxi m8l ny pol et por Yc h, k5
[431] danl paom3Mimetr per i - d(sr. 122).r .
Chr §8ni meni | alebo zariadenie proti | as

5 0 20 sptsobi S trval ® pogkodeni8e.f rRkkiem@ i jae pmon
zablokuje na poruchu " E31-V e O aY @ lstr. 42)".

i pI,_as za ktorT mitge vznikn}?
. Ma x . pol et (sto. r122). Ak4j8 itH viac, tak{24,0 h
por. [432] vznikne porucha " E31-V e O a % lstr. 42)".
5,0 h 6
EO0O%#) <, . % .1 34! 6%. ) %
Skupina parametrov | 2slo [566]
Nastavenie gpeci 8l neho sp!sobu potvrdenia poruchy, nap

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH\GPECI CLNE NASTAVENI E

N§zov [ Popis Def.
Potvrdeni el.. . [ 184]
[509] Sign§gl pre potvrdenie poruchy Vstupy
Signal
Potvrdenie [510] Podmienky pre potvrdenie poruchy. |

Pozri voObBip&ramews@mulry [ 184]
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N§g§zov [ I Popis
Potvrdenie Potvrdenie neakt?2vne: V pr2pad
neakt2vne |sign8lu mengia ako nastaven§ Yar
Pozri voObBip8rametvs@muidyy [ 184]
984 PDAJE PRE ZCZNAM
Skupina parametrov | 2slo [246] 5
VI ber “dajov, ktor® sa maj % zaznamen8vasS do hist - ri
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\DDAJE PRE ZCZNAM
N8§zov [ Popis Def.
Viber prvej voliteOnej vel il in
His 1 [247] z8znamov. Pri vzni ku wudal osti [7IS]k .Ieplota
hodnota. elektroniky
Signal
Viber druhej voliteOnej wvelil-f
His 2 [248] z8znamov. Pri vzni ku wudal osti [74] Te!olota
chl adi |
hodnota. ’
Signal
Viber tretej voliteOnej velil:i
His 3 [249] z8znamov. Pri vzniku udalostina[m72]ni|§tav
hodnota. !
Signal
Nezaznameniur!uje | i sa niektor® poruchy
Tor Yc h. Na samotn® vyhodnoteni
[746] vplyv

I Podpadtie

Porucha " E5-P o d p 2(dtri 48)"s a

nebude

zaznamen8vas

i PreSag. 2Poruchla El6-Pr eSageni étr. 41 ojsaa nebude zazna
por Ych.

I Bezpel JyPorucha"E14-Bezpelup (stu4l) " sa nebude zaznamen

i PreS. zd4Porucha"E16-Pr eSageni €tr.d4ll ojsa nebude zazna

e por Ysch pri vypnutom riaden2? motor a.

I PreS. ZPorucha " E16-Pr e Sageni fstr. 41 ojsam nebude zazna

zastavovan?igpor %ach po vypnut?2 povelu GTART klm nez

[er;gg]a parametrovaogRuje zaznameng§8va$S do hist-rOvl §dac]

y Ovl 8dac?2 [Zaznamenaj %% sa vgetky zmeny parametrov

. Zaznamenaj ¥% sa vgetky zmeny parametro

I MODBUS MODBUS.

. Zaznamenaj ¥ sa vgetky zmeny parametro

I PROFI BUS PROEIBUS.

9.8.5 VAROVANIA

Skupina parametrov | 2slo [964] 5

Nastavenie mognosti vzniku jednotlivlich varovan? a

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA

N§8zov Popis Def.

F%ré)]vama Zuguje (redukuje) zoznam zobrazovanilJednod

Jednodu|Bud% potl alen® niektor® varovania, ktor®

Expert BudY sa zobrazovaS vgetky dostupn® varova

\Varovanie . . . . .

Tchl [767] Teplota, pri ktorej Wwé-nepl oyapi Gth37g.dv75, 0 A

40,0 9 . . - ~

Porucha® Pozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 15 pod Oa typu virobku.

\Varovanie TelTepl ot a, pri ktorej meni | vVypisuje V55 o 4

[204] " W7-Teplota elektroniky (str. 37)". '
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N§zov Popis

go?u,ch?ﬁ 3Pozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 15)pod Oa typu virobku.

Zdrojex.var.NaSt.a,\,/enia zdroj a exte;r_n®ho varovan

[560] varovanie Vy49-E_xtern® Vi(igtr.039)an.| eVyug2va salGi adny
OubovoOnej wudalosti. Nem8 vplyv na c¢

Pozri voObydpajamétchdsgt58)ypu [ 986]

Z8znam Viber z vZ2ovlenédr®@® sa bud¥% pri ich

[968] por Ych.

Pozri voOb Warpirg250mestt. 33n

Z8znam [Viber =z veérdgve&kn20r3®3 sa bud¥% pri i ch

[969] por Ych.

Pozri v oOb Warpirm2 [42¢]e(strr3a)

Z8znam [Viber z v&éregvekn2oreesrsailhd¥%zni ku zaz

[912] por ¥ch.

Pozri voOb Warpiry3 [5687@ (str. a3)

EO%#) <, . % .1 34! 6%. ) %
Skupina parametrov | 2sl o [563]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja extern®ho varovani a.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA\GPECI CLNE NASTAVENI E

N§zov Popis Def.
Signgl ktorl sa vyhodnocuj\/\lég-E!xitenn§1®d1[184]

Ext. var. |(str. 39) " alebo nie. Vyugzvav s a ako~upozBin§r

si gng8l nezabl okuje prevazgku bmesnivyabr anl buvstu
di skr ®t ny . by

Signal

Ext.

\varovanie Podmi enky pre vznik extern®ho varova

[966]

Pozri voObBip8rametvs@mulyy [ 184]

Ext. V&l lExt ern®ho varovania sa deaktivuje: \

neakt 2 v| o L .

[967] sign8lu mengia ako nastavens§ YroveR.

Pozri voObBip8rametws@muilry [ 184]

9.9 DISPLEJ

Skupina parametrov | 2slo

- [ 48
VI ber parametrov zobrazovanl

]
ch polas prev8§dzky na ovl §

9.9.1 NASTAVENIE ZOV

Skupina parametrov | 2sl o [ 88]

Nastavenie zobrazovanlch velil 2n. Vel iliny, ktor® sa
NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE ZOV

Ng§zov | Popis Def.
Zov 1[51] Viber prvej zobrazovanej velil[210] DS§tu
Signal
Zov 2 [52] Viber druhej zobrazovanej veI|[209] Las
Signal

9.9.2 NASTAVENIE MONITORA
Skupina parametrov | 2slo [1214]
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Nastavenie zobrazovanlch velil2n. Vel iliny, ktor ® sa
NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.
MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE MONITORA
N8§zov [ Popis Def.
, Viber veliliny, ktor8& sa bude
[Monitor 1 [53] riadku. [47] Frek. MN
Signal
IMonitor 2 [54] \(Iber veliliny, ktor8 sa bude [46] Nap. DC
riadku.
Signal
IMonitor 3 55] Viber wveliliny, ktor& sa bude [42] Pr %d
riadku.
Signal
[Monitor 4 [56] \(Iber veliliny,brlatzorv& Ssa kdhe [ 184]
riadku. vstupy
Signal
. Viber wveliliny, ktor8& sa bude [74] Teplotal
[Monitor S571 1 gk, chladil| a
Signal
E%%?I tlmeoutNas'[avenie komuni kal n®ho ti me o ul00ms
15 ms & 2
JAZYK [231] Zmena jazyka meni| a. |Slovensky
Slovensky | English | Polski
9.10KOMUNI KCCI A
Skupina parametrov | 2slo [213]
Nastavenie s®riovej komuni k8cie menil a.
MENU \ NASTAVENIE\K OMUN| KCCI A
N§zov Popis Def.
Adr es a menila sa vyug?2va na presn® ide
Adresa predstavuje sWlet n a s tPasuneadresy [11&55 r(str.s125) me N’iy1
menilaisa aj pre komuni k8ciu menila s ovl8dac?n
kagdl meni | mus2 ma$S jedineln¥ adresu.
1 6 99
Posun Viber bitov, ktorTch bin§rna kombin§cia
adresy upl at Ruje podOa poradia volieb. Komuni k
[1155] vonkaj gej adr eAsdyr eas ap ameanistl. tEI5)q 2 3 4 ]
Pozri voOb®ipar ®@e ma(srked) [ 55 3]
Nulovanie Nul ovanie gtatist2k v diagnostike pre s@
gt at . spr8v, ...).
9.10.1 MODBUS
Skupina parametrov | 2sl o [658]
Nastaveni e komuni kal n®ho protokol u MODBUS. Protokol
MODBUSRTU.~
Podr obnl popis komuni kal n®ho protokolu MODBUS sa
Podpora.
MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K ¢ @0DBUS
N 8§ z olD] Popis Def.
Baud RS485\ st aveni e komuni kalnej rTchlosti na 115 200s
[218] Bps
9600 Bps
19 200 Bps
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VOII\l

N § z 0lB] Popis Def.
38 400 Bps
57 600 Bps
115 200 Bps
128 000 Bps
115200sBps RT chl 0sS s korigovanIimi | asmi meX@i r §mcar
Baud ext Nastavenie komunikalnej rTchl osti n a |115 200s|
modul [230] |(vol it eOn8 s¥% asS meni| ov) . Bps
Pozri voOb BaupRSASS [RE8] (sta 125)
imB VoOba, ako m§8 zareagovaS menil keN ne
nelinnoPo danej dobe nelinnosti sa zobraz?
[961] varovanie a potom porucha.
i Ch Meni | z 0 b r a £42-Mpdbus Timdout (sStr. 42) " , ak mu do zvol
y ba - X
platn8 vlizva alebo broadcast (ak je povol d
. Meni | zobr az2W42~Modbuss Bimebug  (str. 39)", ak mu do zv ol e n ®h
I Varov 4 ¥ .
nepr2de platn8 vlizva alebo broadcast (ak |
! Meni | z 0 br a £42-Mpdbus Timdéout (str.42) ", ak mu do zvroZ
I Chybaljcontrol word alebo ¢gelan8 hodnota v plat
Modbus mastra.
. Meni | zobr az2W42Modbwusy Bimebue  (str. 39)", a k mu do zvo
I Var g 4 .
cwW nepr2de control word alebo gel an8 hodnot a
od Modbus mastra.
'MB Fault|lL a s preruggnia komuni k8cie menila s 500s
timeout [659] |poruchu E42-Modbus Timeout (str. 42). k
0,10
3600,00 s
Las prerudgenia komuni k8cie menila s
(Ve var. poruchu " W42-'Modbus Timeout (str. 39) " - Ak sa S Yol asne
timeout [962] varovanie Mo d b uMB pnr.eo!tlonkmcﬂsisuSZG] |t9[_§ﬁeht¢ paramett_ar2,00 s
mus2 byS men g2 MBHadttipmeaut [&59]e(stre126), inak sa varovanie
neupl at n? .
0,10
3600,00 s
IFS(SBS] Var'Ur!uje ak8 oper8cia sa vykon8 v meni | |Reset
Pozri voObyBp¥&¥rmame mtdl128)8 16 ]
Broadcast qunu}ie a_I_ebo vypnutie broadcast doténo
[1156] vget kIl m prij2mateOom s¥|l asne.
Cno Broadcast dotazy s% zapnut® a meni | i ch s
Nie Broadcast dotazy ichignonmjg.pnut ®, meni |
Tento parameter urluje v akom porad?
DataFormat |f or m§t u sa uplatRuje len pre |inku 4£Noswap
[660] zrl chl en®ho prenosu. Gtandardne sa 32
OxHh, OxHI, OxLh, OxLI.
No swap 32 bit. d8ta s¥% prenesen® v porad?2: O0OxHh,
Byte swap 32 bit. d8ta s¥% prenesen® v porad2: OxHI,
\Word swap 32 bit. d8ta s¥% prenesen® v porad2: OxLh,
Exfp&worde biat .s ¥d tr enesen® v porad?2: O0OxHh, OxHI,
IMB pol 3aVoOba, pre ktor® fyzick® |linky sa majRS485|
: = X Ext.
[1556] nelinnosS | inky. modul
I USB | Yy RS485 | y Ext. modul
Parametre MODBUS
Skupina parametrov | 2slo [573] 3 N B
VI ber (mapovanie) parametrov pre zrlchlenl bl okovl
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MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K € @0DBUS \ PARAMETRE MODBUS

N§zov

Popis

Def.

ID 0 [1094]

Signal

ID 1 [1095]

Signal

ID 2 [1096]

Signal

ID 3 [1097]

Signal

ID 4 [1098]

Signal

ID 5 [1099]

Signal

ID 6 [1100]

Signal

ID 7 [1101]

Signal

ID 8 [1102]

Signal

ID 9 [1103]

Signal

ID 10 [1104]

Signal

ID 11 [1105]

Signal

ID 12 [1106]

Signal

ID 13 [1107]

Signal

ID 14 [1108]

Signal

ID 15 [1109]

Signal

ID 16 [1110]

Signal

ID 17 [1111]

Signal

ID 18 [1112]

Signal

ID 19 [1113]

Signal

ID 20 [1114]

Signal

ID 21 [1115]

Signal

ID 22 [1116]

Signal

ID 23 [1117]

Signal

ID 24 [1118]

Signal

ID 25 [1119]
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N§zov Popis |Def.
Signal
ID 26 [1120] -
Signal
ID 27 [1121] -
Signal
ID 28 [1122] -
Signal
ID 29 [1123] -
Signal
ID 30 [1124] -
Signal
ID 31 [1125] B
Signal
ID 32 [1126] -
Signal
Posun Vyug2va sa pri gpeci8lnych holding regi s
hodnota posunom masky a nastavenou adresou menil
[1512] register.
99 06 99
Posun maskaVylngZva sa pri gpeci §8listrovroez br8apdass. @osuh dodioty ba
[1513] sl2tava s posunom masky a nastavenou a
nastavenl register.
Pozri voOb®ipar ®@e ma(srked) [ 55 3]
Nastavenie s aklm krokom sa m repol 2t
Krok 0 [1514] vybran¥% velilinu v I D 0. 5P Pe 0
8 & 8 Pre hodnotu O sa 16 bit. | 2sl o 123 prepol
prepol2ta ako 12, 3.

9.10.2 PROFIBUS

Skupina parametrov | 2slo [812]

Profibus je s®riovl otvorenl komunikalnlT gtandard. Roz

protokol Profibus DP.

PodrobnT popis komuni kal n®ho protokolu PROFIBUS sa na

Podpora.

MENU \ NASTAVENIE\K OMU N |_K ¢ RRORIBUS

N§zov Popis Def.
Viber splsobu reakcie menila na adilgn

PB nelilalebo pripojenim zariaden?2m.

[813] Po danej dobe nel i nno sWA4l-Prefibus Zimdout gstr.239)"y
alebo porucha " E37-Profibus Timeout (str. 42)".

I Chyba | I Varovanie

PB FaultLas prerugenia komuni k8cie menil]a s 500s

timeout [814] poruchu E37-Profibus Timeout (str. 42). '

0,10 S

3600,00 s
Las prerudgenia komuni k8cie menil]a s

PB Var va_rovanie " W41—Profib_us Timeout (str. 39) " . _Ak sa s¥l asne

timeout [815] laj varovani e ProPBbuwe| modao¢st. 138)8 thi3 tbnto2,00 s
parameter mus?2 byS PRBERagtiimeauk[B81l4]p(strr 128 enbk
sa varovanie neuplatn?z.

0,10 S

3600,00 s

PB Var .Ur | uj e akcai uv,y kkotno8r 8v smeni | i proi vzni Reset

[816] W41-Profibus Timeout (str. 39)".

Reset Meni | prejde do resetu.
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VOI\Il

N§zov Popis Def.

Stop Meni| sa zastav?.

Quick Stop Menil sa zastav2 rlchlejgie.

Ni | Meni | nebude na varovanie reagovas.

PBTyp[1486] |[Ur | uj e form8t prenosu prevsg§dzkovich VﬁodnoltDyD

2PDhodnoty Je modgn® sw% asne preng8§gaS Il en dve velilin

4PDhodnoty [Je mopgrnen§gasS 4 veliliny ako 16 bitov® |2

VQFREM Je mogn® prens§8§gaS 4 veliliny ako 16 bitov

5587] VONastavenie form8tov a zdroja pren8gan

:\I . VWeliliny REF a ACT bud% normalizovan® na

or mal i Z

i Pevn® Viber PD velil2n, je [d586](str.A20y aaen ir @ mk o me m

Parametre PROFIBUS

Skupina parametrov | 2slo [1586]

MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K ¢ FRORIBUS \ PARAMETRE PROFIBUS

N8zov Popis Def.

APD 1 [ 42]

[1578] MT

Signal

APD 2

[1579] [66]

Signal

APD 3 -

[1580]

Signal

APD 4 i

[1581]

Signal

Dig. 1Urlenie posl ednej preng8§gane] |l 2slice 121

[1582] ’ ’

1]0,1]0,01]0,001]|1e-4|1e-5|1e-6]|1e-7|1e8|1e7|1e6|1e5|1ed4|1000]|100]| 10

Dig. 2Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn¥% pPrly

[1583] jednotky, -1 desatiny, ..).

Pozri voOb Wig.A H%582] rstr.t129n

Dig. 3Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn¥% Prl|p

[1584] jednotky, -1 desatiny, ..).

Pozri voOb Wig.A H%582] rstr.t129n

Dig. 4Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn¥% Prl;

[1585] jednotky, -1 desatiny, ..).

Pozri voObWig.A H%582] rstr.t129n

9.11 SADY PARAMETROV

Skupina parametrov |2slo [206] 3

VoOba sady parametrov pre |innosS meni| a.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV

N§zov | Popis Def.

Prep. s8INastavenie splsobu prep2nania [Kombinovan
Vyug2vaj % sa | en prve 2 bity bing8rneho

Kombi nov{pin8rnej kombin§cii tlchto bitov. Ak s¥%
akt2zvnyitl etnakKl.jd& akt2zvna 2. sada, at N.
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N§zov | Popis
Kagdl jeden bit bin&8rneho prep2nala odpo
Jednotlilakt2vnych viac prep2nalov tak je akt?zvn
aktzvny ¢giadny bi nk8tr2nwnarle.p2snaada.t ak j e a
Parametrom Pomocou parametraAkt 2 vna s @tdHEO0)[ 2j0e5mogn® nastavi
2
'[Aé(l)(S]t vhna Prepne akt2vnu sadu parametr oviSadal
Sada 1 Meni| bude pracovaS podOa 1 sady par amet

Sada 3 Meni|l bude pracovaS podOa 3 sady par amet

|

Sada 2 Meni|] bude pracovaS podOa 2 sady par amet
|
|

Sada 4 Meni| budep d@aod asSady parametrov.

Prep2nan
behu [1490]

Povolenie alebo zak8zanie preplPovol en®

Zak8zan®Sady sa prep?naj %% |len keN je menil|l v sto

Povol en®|Sady sa prep2naj % aj za behu motor a.

9111 PREPE&NAL SCD
Skupina parametrov | 2slo [222]
Nastavenie bin8rneho prep2nala s8d.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\PREP& NAL SCD

N§zov [ Popis Def.
Zdroj bitl sada Nast avenie 1.bitu prep2nala s§8d. JehGia
[641] Prep. s §dar 129557 ] "
Pozri voObydpajamétchdgssgt58)ypu [ 986]

Zdroj bit2 sada [Nast avenie 2.bitu prep2nala s&§&d. ‘]ehGia
[642] Prep. s gdlr. 1295 5 7 ] i
Pozri voObydpajaméchdssgtcseypu [ 986]

Zdroj bit3 sada Nast avenie 3.bitu prep2nala s§8d. ‘]ehGia
[643] Prep. s fdtr. 1295 5 7 ] "
Pozri voObydpajaméchdssgtse)pu [ 986]

EO0O%#) <, . % .1 34! 6%. ) %
Skupina parametrov | 2slo [224]
Nastavenie gpeci 8l nych funkci?2 pre prep2nale sady.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\P REP & NAL\GPEI | CLNE NASTAVENI E

N§zov [ Popis Def.
Bitl sadlSigngl kto~rT sa vyhodnocuje | i jell184]
[645] byS vybranl buN | 2sel nl sign§gl a | (vstupy
Signal
F’g;lfs]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bit1.

Pozri voObBip8ramews@mulry [ 184]
Bit1 sadalBi t 1 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho

rozopne [647] ako nastaven§ YroveR.

Pozri voObBipgramews@mulry [ 184]

Bit?2 sadSiglkﬁlorT sa vyhodnocuje |i je akt|[184]
[648] byS vybranl buN | 2selnl sign8l al (vstupy
Signal

I[36|229]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bit2.

Pozri voObBip&8ramews@mulry [ 184]

Bit2 sadalBi t 2 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho

rozopne [650] ako nastaven8 %roveR.

Pozri voObBipgramevs@muly [ 184]
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N§zov | Popis
Bit3 sadSigtk@lorT sa vyhodnocuje |i je akt|[184]
[651] byS vybranl buN | 2selnl sign8l al (ustupy
Signal
E}lt;‘z]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bit3.
Pozri voObBip8ramews@mulry [ 184]
Bit3 sadalBi t 3 rozopne: V. pr2pade | 2seln®ho
rozopne [653] ako nastaven8§ YroveR.
Pozri voObBip8ramewvs@mulyy [ 184]

9112 UGEVATEOSKE SADY

Skupina parametrov |2slo [1290]
Nastavenie wug2vateOsklch s8d. Tieto sady je mogn® na
vybranl parameter je k dispozz2ci.i ag 32 rlznych nastayv
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G& VA T E SADK £
N§zov Popis Def.
Viber prep2nala wug2vateOsklch s&§&d VI
. redstavuje aktus8lne repnut % ¢gtvoricu
Spggsr}ﬂgo] JpednotlivJTch bitov_ j e pqlanp§ pora%zm.
Prep2nal prepznfabxyt vor.i cél sdyKankry®dtr me
z8visll od prepnutia norm8lnych s&§&d.
Pozri voOb®ipar ®@e ma(strked) [ 55 3]
Posun sady|lPosun sady umogRuj e pp?nad,iiaés@dmbiinnl/écsio
[1483] Prep2nal s8d sa kombinuje ako norm8l nny

Ak je posun O, tak pre bin8rny pr-esagddd.a lAkjd

1 0 3 1posunltak, 00000 - sada 2, 00001 - sada3, ...
— -
tJlé?Sl]V- Zobrazenie akt2vnej ug2vateOskej sady.

6, " %2 0! 2! - %42/ 6

Skupina parametrov | 2slo

Viber 20 parametrov, kto
ptv

meni S jeho hodnotu v

[ 1291]
rim je mogn® nastavi S ag 32 r1?
odnom umiestnen2 v strome, ale

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\UGE VATE G SN EVISBAER PARAMETROV
N8§zov [ | D] Popis Def.
Parameter 1 [1300] -

Signal

Parameter 2 [1301] -

Signal
Parameter 3 [1302] |

Signal
Parameter 4 [1303] B

Signal
Parameter 5 [1304] -

Signal

Parameter 6 [1305] -

Signal
Parameter 7 [1306] -

Signal
Parameter 8 [1307] |

Signal
Parameter 9 [1308] -

Signal
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N§zov [ | D] Popis
Parameter 10 [1309] -

Signal
Parameter 11 [1310] -

Signal
Parameter 12 [1311] |

Signal
Parameter 13 [1312] -

Signal
Parameter 14 [1313] -

Signal
Parameter 15 [1314] |

Signal
Parameter 16 [1315] B

Signal
Parameter 17 [1316] -

Signal
Parameter 18 [1317] -

Signal
Parameter 19 [1318] |

Signal
Parameter 20 [1319] B

Signal

SADA 14

Skupina parametrov | 2slo [1292]

Nastavenie vybranlTch parametrov pre sady 1 ag 4. Nast
ovl 8dacom panely, pre konkr ®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G& VAT E 6 S K ESABAIRAY
N§g§zov [ 1| D] Popis Def.
N1_1 [1320] -

-O-
N1_2[1321] -

_0_
N1 3[1322] B

_0_
N1_4[1323] -

_0_
N1_5 [1324] |-

-0-
N1_6[1325] -

_0_
N1 7 [1326] B

_0_
N1 _8[1327] -

_0_
N1_9 [1328] |-

-0-
N1_10[1329] -
-5 -

N1_11[1330] -

_0_
N1 12 [1331] -
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N§zov [ | D] Popis

-5 -
N1 _13[1332] B

_0_
NL 14 [1333] -

-O-
N1_15[1334] -

_0_
N1_16 [1335] -

_0_
N1 17 [1336] -

_0_
N1 _18[1337] -

_0_
NL 19 [1338] -

_0_
N1_20 [1339] -

o_

SADA 58

Skupina parametrov | 2slo [1293]

Nastavenie vybranTch parametrov pre sady 5 ag 8. Nast
ovl 8dacom panely, pre konkr®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G& VAT E 6 S K ESABAATBY
N § av [ID] Popis Def.

N5_1 [1340] -
-5 -

N5_2 [1341] -
-5 -

N5_3[1342] -
-5 -

N5_4 [1343] -
G-

N5_5 [1344] B

_0_

N5_6 [1345] -

_0_

N5_7 [1346] -

_0_

N5_8[1347] B

_o_

N5_9[1348] -

_0_

N5_10 [1349] -

_0_

N5_11 [1350] -

_0_

N5_12 [1351] -

_O_

N5_13 [1352] -

_0_

N5_14 [1353] |-
-5 -
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N § av [ID]

Popis

VONSCH

N5_15 [1354]

-0 -

N5_16 [1355]
-5 -

N5_17 [1356]
-5 -

N5_18 [1357]
-5 -

N5_19 [1358]
-5 -

N5_20 [1359]
-5 -

SADA 912

Skupina parametrov | 2slo [1294]
Nastavenie vybranlch parametrov
ovl §8dacom panely, pre konkr ®t ny

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U GE VA TE 0 S K ESABABLY

pre

sady

par amet e

9 ag 12.

N§zov [ | D]

Popis

Def.

N9_1 [1360]

_0_

N9_2 [1361]

_0_

N9_3[1362]

-0 -

N9_4 [1363]

_O_

N9_5 [1364]

_0_

N9_6 [1365]

_O_

N9_7 [1366]

_0_

N9_8 [1367]

_0_

N9_9 [1368]
-5 -

N9_10 [1369]
-5 -

N9_11 [1370]
-5 -

N9_12 [1371]
-5 -

N9_13 [1372]
-5 -

N9 14 [1373]
-5 -

N9_15 [1374]

_0_

N9_16 [1375]

_O_

N9_17 [1376]
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N§zov [ | D] Popis

-5 -

N9 18[1377] B

_0_

N9_19[1378] -

_O_

N9_20 [1379] -
-5 -

SADA 1316

Skupina parametrov | 2slo [1295]

Nastavenie vybranlTch parametrov pre sady 13 ag 16.
ovl 8dacom panely, pre konkr®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U GE VA TE 0 S K ESABAIB-Y6

N§zov [ | D] Popis Def.

N13_1 [1380] -

_0_

N13_2 [1381] -

_0_

N13_3[1382] -

_0_

N13_4[1383] -
-5 -

N13_5 [1384] -
-5 -

N13_6 [1385] -
-5 -

N13_7 [1386] -
-5 -

N13_8[1387] -
-5 -

N13_9 [1388] -
- -

N13_10 [1389] -
-5 -

N13 11 [1390] -

_0_

N13 12 [1391] -

_0_

N13 13 [1392] -

_o_

N13_14 [1393] B

_0_

N13 15 [1394] -

_0_

N13 16 [1395] -

_0_

N13_17 [1396] -

_O_

N13_18 [1397] -

_0_

N13 19 [1398] -
-5 -
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Ng§zov [ | D] Popis
N13_20[1399] -
-5 -
SADA 1720
Skupina parametrov |2slo [1296]
Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 17 ag 20.
ovl 8dacom panely, pre konkr®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U GE VA TE 0 S K ESABAIDI-20

Ng&zov [ 1 D] Popis Def.

N17_1 [1400] -
-5 -

N17 2 [1401] E
G-

N17_3[1402] E
(5 -

N17_4[1403] -

_0_

N17 5 [1404] E

_o_

N17_6 [1405] E

_0_

N17_7 [1406] -

_0_

N17_8[1407] -

-0 -

N17_9 [1408] -

_O_

N17_10 [1409] E

_0_

N17_11[1410] -

_O_

N17_12[1411] -

_0_

N17_13[1412] |'

_0_

N17_14 [1413] B

_0_

N17_15 [1414] E

_0_

N17_16 [1415] -

_0_

N17 17 [1416] -

_0_

N17_18[1417] -

_0_

N17_19[1418] -

-0 -

N17_20 [1419] -

_0_
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SADA 2124

Skupina parametrov | 2slo [1297]

Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 21 ag 24. Nas
ovl 8dacom panely, pre konkr®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U GE VA T E 60 S K £ESABA-?4

N§zov [ 1| D] Popis Def.

N21_1 [1420] -

_O_

N21 2 [1421] -

_0_

N21_3[1422] -

_0_

N21_4 [1423] E

_0_

N21_5 [1424] E

_0_

N21_6 [1425] E

_0_

N21_7 [1426] B

_0_

N21_8[1427] -

_0_

N21_9[1428] -

-0 -

N21_10 [1429] -

_0_

N21 11 [1430] E

_O_

N21 12 [1431] -
-5 -

N21_13[1432] -
-5 -

N21_14 [1433] E
G-

N21_15 [1434] E
-5 -

N21_16 [1435] -
-5 -

N21_17 [1436] E
5 -

N21_18[1437] -
-5 -

N21_19 [1438] E
05 -

N21_20 [1439] -
-5 -

SADA 2528

Skupina parametrov | 2slo [1298]

Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 25 ag 28. Nas
ovl 8dacom panely, pre konkr®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U GE VA T E 6 S K £ESABAZ5-28

Ng§zov [ 1| D] Popis Def.
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N§zov [ | D] Popis

N25_1 [1440] -
-5 -

N25_2 [1441] E
G-

N25_3[1442] -
-0 -

N25_4 [1443] E
L5 -

N25_5 [1444] -
-5 -

N25_6 [1445] E
G-

N25_7 [1446] E
5 -

N25_8 [1447] E
L5 -

N25_9 [1448] E
5 -

N25_10 [1449] E
5 -

N25 11 [1450] -
-0 -

N25_12 [1451] -
-5 -

N25_13[1452] -
-5 -

N25_14 [1453] E
(5 -

N25_15 [1454] -
-0 -

N25_16 [1455] -

_0_

N25_17 [1456] -

_0_

N25_18 [1457] E

_0_

N25_19 [1458] -

-0-
N25_20 [1459] -

_0_

SADA 2932

Skupina parametrov | 2slo [1299]

Nastavenie vybranlTch parametrov pre sady 29 ag 32.
ovl 8dacom panely, pre konkr®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G& VA TE 06 S K ESABAD-32
Ng§zov [ | D] Popis Def.
N29_1 [1460] -

_0_
N29 2 [1461] -

_O_
N29_3 [1462] E
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N§zov [ | D] Popis

_6_
N29_4 [1463] :

-0 -
N29_5 [1464] |_

-0 -
N29_6 [1465] |_

-0 -
N29_7 [1466] |_

-0 -
N29_8 [1467] |-

-0 -
N29_9 [1468] |_

-0 -
N29_10 [1469] |_

-0 -
N29_11 [1470] :

-0 -
N29 12 [1471] |-

-0 -

N29_13[1472] :
-5 -

N29_14 [1473] :
_6_

N29_15 [1474] L
_6_

N29_16 [1475] L
-6_

N29_17 [1476] L
- G -
N29_18 [1477] L

-0 -
N29_19 [1478] :

-0 -
N29 20 [1479] |_

-0 -
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IONS§vod na nastavovanie funkci 2 me n i

101Virobn® (tov8rensk®) nastavenie

Menile frekvencie UNIPREMnNIsm \wixrpeldulji: (st ov8&rens
parametrov, ktor® je mogn® kedykoOvek obnovi S poc
nastavenie je vhodn® obnowiegnganeju@lledlo manilgng¢u
ak nie je dodanmy pNVNOASECHzs.r.o. Vget ktyejn ®v opdry? r i
vychg8dtapvoznastavenia menil a.

\ ULOG / O BOb¥Wparametrei> VI r obn® (pehsderseF2)ni e ]

Obnovenzm ~vTrobn®ho nastaveni a s a prepzgu vge
ov! §dwstugowa,vI| st upov.

10.2 Parametre motora i MAKRC MOTQORG@YnNnti fi k8ci e

Parametre v skupine nastavenia motora NASTAVENIE i> MOTOR ( NOMI NCL NE, GPE
PARAMETRE MOTORA) s % d!'l egi t® pre Sspr8vne fungovani e

Nach8dzaj %% sa tam prevagne gt2tkov® nomin8lne h
parametr e, ktorlch hodnoty sa z2?skavaj¥% identifik
Meno parametra ID | Popis

Vi kon motor a | 357
Napa2atie mot or 59
Frekvencia motora [Hz] 4
Pr %d motora [/ 151
Ot 8|l ky motor g 356

(katal -gov®) par ame

Bl i nn2k mot or 227

Sled vist. F§326 |MognosS zmeny sledu f8z motora.
Skal §r. ident384 |Zapnutie / vypnuti e I dent i f ihodata
Magnet. Pr%d 35 | magnetizal n®ho pr %du.

Las. Kon. MT |79 | Parameterz MAKRA MOTORA ' doladenie dynamiky nabudenia.
Skal 8r. ident 383 |Zapnute/vypnutie | denti f i kdoiaedpaudstatora. u

Odpor stator g 345
Odpor rotora |43 [Gpeci 8l ne parametre pre sprg&vnu fu
Rozptyl. Induk. [mH] 440
Vz8jomng§ | ndy441
Mo ment z[egm2]a || 442

Odrazovim most2kom pre sprg8&vne nastavenie by mal.
Po spusten2 MAKRA pre ocppowvoeldemjz%cplr2tsy|pugmdtcd1ra‘uank
meni prispojenim motorom funk|nT! a®egiadowan 8 guakg gdi
procesom dol aNov aknoinak rpGtrnaenje tprroevw 8vdz ke pol as prev 8o
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Parameter ID: 672

NASTAVENIE i > MOTORi> MAKRC MOTOROV

U HASTAVENIE: HOTOR'.MAKRA HOTOROV
#Motor 400/4

#Motor 400/5.5
#Motor 400/7.5
#Motor 400/11
#Motor 400/15

Henu [ Sady [ Pomoc

TabuGxraecdnast av exot@@ovmakni§l och frekvencie UNIFREM 40

Vikony motorov od 60W do 7, 5kWw:

¢,t Y2Ga2NF pnllY yELNGAS o8 «x Qél2y Y202
400/0,06 | 400/0,09 | 400/0,12| 400/0,18| 400/0,25| 400/0,37| 400/0,55| 400/0,75| 400/1,1 | 400/1,5 | 400/2.2 | 400/3 | 400/4 | 400/5.5 | 400/7.5
b2YAyltye @el2y w38 60 90 120 | 180 | 250 | 370 | 550 | 750 | 1100 | 1500 | 2200 | 3000 | 4000 | 5500 | 7500
b2YAyltyS yILINGAS 5@+ 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
tNFR Y2{d2NF ¢! 8| 151 | 02 029 | 042 | 056 | 076 | 103 | 145 | 186 | 255 | 34 47 64 82 | 114 | 152
al 3y SiATr6ye LINYR35!B 019 | 028 | 039 | o051 | 068 | 089 | 122 | 125 | 176 | 235 | 322 | 440 | 565 | 780 | 1032
hit 618 Y202N} oMk 35BY[p 1350 | 1350 | 1350 | 1350 | 1350 | 1370 | 1395 | 1395 | 1415 | 1420 | 1420 | 1420 | 1440 | 1455 | 1455
2l azpl 12yO0ilyil & |oso@s | 0052 | 00548 | 0056 | 0058 | 006 | 00752 | 0096 | 012 | 014 | 0178 | 02 | 0225 | 0255 | 031
hRLRNJ &4+ G2N} @Ym845 | 195000 | 110000 | 40000 | 36500 | 31000 | 24000 | 22000 | 18500 | 13175 | 7850 | 6105 | 4340 | 3400 | 20798 | 7595
hRLENJ NEUZNI @Yn6439 | 148200 | 83600 | 30400 | 27740 | 23560 | 18240 | 16720 | 14060 | 10013 | 5966 | 4639,8 | 32984 | 2584 | 15806 | 5772
w2l Li2f201 AyRdzl6geall 1a6ri|8 112 98 84 62 140 18 £ 10 10 3 14 13 12 6
t1122Yyl AyRdz 624D |0®286 | 2768 | 2002 | 1836 | 1568 | 1200 | 932 | 678 | 640 | 395 | 377 | 276 | 237 | 218 | 194
a2YSyl T 20NDF6yAadaR (0Q.0802K HP0027 | 00003 | 0,0004 | 00006 | 0,008 | 0,0015] 0,0018 | 0,0028 | 0,0035 | 0,048 | 0,008 | 0,011 | 0018 | 0,024
al EAY® LINJR a «![6 5 03 044 | 063 | 084 | 224 | 155 | 218 | 279 | 38 | 51 | 705 | 96 | 123 | 171 | 228
al EAY® LINFR D «![8549 | 03 044 | 063 | 084 | 124 | 155 | 218 | 279 | 38 | 51 | 705 | 96 | 123 | 171 | 228

bti2¢0 LINYY D

t N§R wha ¢! 8 163 0,19 0,28 04 0,53 0,72 0,98 138 1,77 242 323 447 6,08 7,79 | 1083 | 14.44
LR GALG26YS @:f 9 154 138 12,3 12,1 118 105 9,25 8,2 73 6,52 6,16 5,95 5,79 43 2,85
Maxim. moment [Nm] 481 16 25 34 37 3,85 4 6 10 148 20 294 40 54 74 100

Vi kony motorov od 11kW do 200KkW:
bii2g wnvyd D ¢,t Y23E2N} pallY yEUNGAS o8 k @é]?2

400/11 | 400/15 | 400/18,5] 400/22 | 400/30 | 400/37 | 400/45 | 400/55 | 400/75 | 400/90 | 400/100 | 400/110 | 400/132 | 400/160 | 400/200

b2 YAyl fye @él2y %35 | 11000 | 15000 | 18500 | 22000 | 30000 | 37000 | 45000 | 55000 | 75000 | 90000 | 100000 | 110000 | 132000| 160000 | 200000
b2YAyttyS yILNGANS 5%+ 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
tNJR Y2{2NF ¢! 8| 151 | 215 | 285 | 35 | 415 | 56 68 81 100 | 136 | 160 | 177 | 198 | 235 | 280 | 340
al3ySiAalléye LINJR3%! 6 132 | 1566 | 182 | 2034 | 2632 | 306 | 34 | 457 | 59,16 | 67,04 | 71685 | 76,626 | 87,34 | 9996 | 11968
hit 618 Y202NI oMKk ISBY[p 1460 | 1460 | 1465 | 1465 | 1465 | 1475 | 1475 | 1480 | 1485 | 1485 | 1486 | 1488 | 1488 | 1486 | 1486
2haz2@1 12yO0lhyldl| 4% |0%@3 | 038 | 04 | 0428 | 0445 | 0462 | 048 | 052 | 066 | 075 | 08 | 08 | 09 | 113 | 136
hRLINJ &0F 02N @YmB45 | 607,25 | 455 433 | 389 | 312 | 225 | 122 80 72 65 51 48 | 383 | 2 16
hRLIZNJ NP G2NF @YnB439 | 46151 | 3458 | 33288 | 20564 | 237,12 | 171 | 9272 | 608 | 5472 | 494 | 3876 | 3648 | 29108 | 1672 | 1216
w2l LJief201 AyRdz6weall 6YIle 3 22 18 12 11 08 08 1 12 06 08 11 08 04
tit22Yyl AyRdd 62840 |ovies | 77 728 | 604 | 538 | 469 | 392 | 374 | 30 | 258 | 239 | 23 | 184 | 17 | 136
a2YSylQ T20NDH6yAad4® w10D4 Yn6052 | 0099 | 0117 | 0191 | 0374 | 0447 | 0688 | 1,19 | 139 | 1,63 | 194 | 231 | 288 | 346
al EAY® LINJR a «![6 5 3225 | 4275 | 525 | 6225 | 84 102 | 1215 | 150 | 204 | 240 | 2655 | 297 | 3525 | 420 | 510
ab EAY® LINKR D «!|6549 | 3225 | 4275 | 525 | 6225 | 84 102 | 1215 | 150 | 204 | 240 | 2655 | 297 | 3525 | 420 | 510

t NFR wha ¢! 8 163 | 20425 | 27,075 | 3325 | 39425| 532 646 | 76,95 95 1292 | 152 | 16815 | 1881 | 22325 | 266 323
L LRGALG26YS @8 2,71 2,52 2,35 21 18 16 145 11 11 11 11 1,05 12 1 1
Maxim. moment [Nm] 481 140 200 240 284 388 482 586 710 968 1162 | 1288 | 1414 | 1698 | 2060 | 2560

103Regi my riadenia motora
Menile frekvencie UNI FREM Tnthi eomez §pkrl eavddd zckho vrae&) i vmo ¢
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Parameter ID: 451

NASTAVENIEi>RIADENIEAREGUL C&l Rl ADI A Ci>RRdeGd mdtora

Riadenie motora

U/F otv. -Skal 8rne otvorenmmdefibezsn?2 mal ov®)
U/F uzav. -Skal 8rne uzavret® riadenie (oté8l|l kov§
VAMuzav. -Vektorov® uzavret® riadenie (ots8l|l kovs
VAM otv. -Vektorov® otvoren® (bezsn2mal ov®) ria
V-SMPM -Vektorov® riadenie pre synomhr - -nne mot
VNal gej | asti dokumentu sa zame UUiFdadenieehl avne na
10.3.1 U/F riadenie
RAMPY 3
Aby pri ovl 8dan2 motora nedoch8dzalo ku skokovlm
kdi spoz2ci . flexibiln® rampov® funkci e, ktor®
hodnot ami gel anej frekvencie. I ch p ar anyezmiera mi
frekvencie (min. max. ), body zl omu r 8mp, al e t
Na prispl!sobeni aorb®rmpu rsd Z4jd hekugree:r ametr e v
Parameter ID: 106 )
NASTAVENIE i > RIADENIEAR E GU L C C4I RAMPY FREKVENCIE

F [Hz

Hz] , UM
F max
PAR. ID =111
Fee | o Line8rne zal o
PAR. ID = frekvencie
162
F ziomp
PAR.ID =121
F zomr
PAR. ID = 117
F min /
PAR. ID =110

T rozB. 1 T rozs 2 T pos. 2 T pos. 1
PAR.ID=116 PAR.ID=118 PAR.ID =119 PAR.ID =120

17. decembra 2021 Strana 142 z 191



S-KRIVKA

UNIFREM v.4.14x VO N SC H
Ak sa vygaduj e,

aby sa nemenilo skokom aSkiivke,rT chl
ktor8 zabezpel 2 p
z
a

b
|l ynona®t amenyaabiemhienpa&fliotbou fre
nam pri pohonoch, kdmepeop®tr &by
stavovan2 (Napr. osobn® viI Sahy,

nastavenie m§ vi
sp“ujSan2 alebo =z

Regim | i‘lnmiowky ®Ses pmaagri S par ametr om:

Parameter ID: 874

NASTAVENIE i > RIADENIE ARE GUL C C* RAMPY FREKVENCIE i> S-KRIVKAi> Re
S-krivky

Povolenie S-krivky

I:I povolenie S-kriviek

S-krivka rozbeh +

[ ]

zaoblenie rampy pri rozbehu vpred

S-krivka dobeh +

[]

zaoblenie rampy pri dobehu vpred

S-krivka rozbeh -

[ ]

zaoblenie rampy pri rozbehu vzad

S-krivka dobeh -

[]

D DD D
g<<><

zaoblenie rampy pri dobehu vzad

rozdelenie S

] N\ / N\

:

prechod nulou

N

Miera zakrivenia S -krivky j ej tvar sa d8 upravi S parametr om:

Parameter ID: 873

NASTAVENIEi>RI ADENI E A RE®RAMRYFREKVENCIE i> S-KRIVKA i>Kr i v

F(t)
dE(t)
dt

S-krivky
/ 10%

100%

o

10.3.2 U/F krivka
Z8kl adnou vINastnosSou U/ F (skal 8rneho) riadenia |
nap2tia na vlIistupoch menila st¥“%pa ¥Ymerne veOkosS

17. decembra 2021 Strana 143 z 191



UNIFREM v.4.14x

VONSCH

na maxi m8Il nej hodnot e. Podmi en
udr gi avan2m k on gu(anatpr® &(fredeveénpcia)me r u

ka kongt anitenl®mg t

Z8kl adom pre geneskbala®@ieomapédgi me vri adenia (U/F
krivka, Kktorej parametre s %:
Parameter ID: 382
NASTAVENIE i > RIADENIE AR E G U L C T UAF RIADENIE -> U/F KRIVKA
Parametre z8kl adnej U/ F krivky:
Meno parametra 1D Popis
Typ U/F 347 |[Typ U/ F krivky. VoOba pomocnlch re
U pol . 9 |Poliatoln® nap?2tie U/F krivky.
U konc. 94 |Koncov® nap?tie U/F krivky.
F posuvu 98 | Frekvencia posuvu U/F krivky motora.
Expon. U/F 91 | Exponent krivky U/F.
Expon. pos. U/F 92 |Exponent posuvu krivky U/F v obl as
N upv 4 ’
U max \ /
PAR. ID =
495
T=T+T
U konc
PAR. ID = 94
Uprol N 7
Al A
____________ AN A R B
0 FlPOS - NOM
PAR.ID=98 PAR.ID=4 F[HZ]
Parametre z8KRIVKdne,j] u/ F
Zakrivenie statickej U/ F KRI VKYvenat pb8gévachi eked
na zabezpelenie Ysporn®ho chodu motora pri ni gg2
momentovej charakteristiky vob | ast i nzzkych o zalgiVenik sa ddsphuje ad e ni
nastaven?2m exponentov pre jednotliv® ¥Yseky U/ F KR
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UNIFREM v.4.14x VO N SC _I
UV] a
U max N
PAR. ID = \
495 L =T+1T p
Expon. U/F
N )/ PAR.ID =91
\ " ’
\ . Y Expon. pos.U/F
A\ \\\ PAR. ID =92
W \\ //
N\ SN S
\ N4 AN /
PIRA A X
A4 \\ /’ « N
____________ PRI RN Y
0 F pos F nom F [HZ]
PAR.ID=98 PAR.ID=4

Zakrivenia (exponenty) U/F KRIVKY

Z8kl adng8 U/F krivka je klasickl a jednoduchl n§gst

1033 Kompenz8cia IR

T§to funkci a mametid Tyapw%§ I D 3fd7) = komp. IR
TIEU;’F MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE AREGUL C\C UK

komp. IR g RIADENIE \ U/F KRIVKA\ Typ U/F -> komp. IR

regulator ZM U

Pri akt2vnej kompenz§cii | R sa apurteovnfadtzkcokvyl cpho dplad
koriguje hodnota nap?tia na vlIisnhapéttakpaabyasarh
motora azabezpelilo sa kongtamtrma® i b ude nv \ezmreomdtkatr ak , V¢
regi me sa napwPgteineerz8vtyoguijcek oan zni guj e.

Mat ematickl model, ktorl je jadrom f unilnedosahujg o mp en
veOkY¥ presnossS, preto je potrebn® nastavi S frekyv

Spravidla to blva 0.5 ag 3 Hz. VIistup korekcie je

Parametre kompenzS8cie | R:

Meno parametra ID Popis

Filter KIR 523 |Lasov8 kongtanta filtra aplikovan®ho n
Frekvencia KIR 79 |Zhora ohraniluje oblasS vistupnej frek

Nutnim predpokl adom Ysprpamhdg imcasipRie¢wna hodnota n
parametrov motora a parametra Odpor statora [345].

Parameter ID: 345

NASTAVENIEi>MOTOR-> GPECI CLNE PARAMEPRBEOJIMOTORA ator

DobrT,m zdrojom pr etohopsak amied r hodreotMAKRO MOTORA r
aspoR najbliggi ehackt ol kparewdnastavenej] hodnoty ug
automatickou identifik8ciou odpor u gparanmetdr ov®ho vi

Parameter ID: 383

NASTAVENIEi>R| ADENI E A PRHNFIRADENE > Skal §r . Il dent .
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l denti fi k8cia statorov®ho odp¢

Zzapnut?2 pohonu alebo pri prevs
Ckalar, ident. S splsobovaS oneskorenie reakcie
h (pozastavenie rTchlosti do wust
Vypnuta tento stav signalizuje varovnl
s a pohonu z dtvodu prevsg§dzko-
(gerivdvryobn® | inky, trakcia ¢é)
ogivovania a |l adenia pohonu id
1034 Regul 8t or z8berov®ho momentu (RZM)
T&8to funkci a psaar are tzraipn&aSy v U/ F (1 D 347) = regul §t
Ty U/F MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE AREGULCIB\ UF
komp. IR 0| RIADENIE\U/FKRIVKA\TypU/F-> regul §tor ZM
regulator ZM
Pri akt2vnom regul 8tore Z § brea sotva®heon o mo ne st me nfer
nadvi hovan2m U/F krivky nad hodnoty z8khaddgej adlF
z8berovl Naswavuje sa egte pogadovan§ dynamika t ol

Parametre Regul 8§t ora z8berov®ho moment u:

Meno parametra ID Popis
Pr%d RZM 163 |Gel an8 hodnota pr%du z8berov®ho mo
Frekv. RZM 28 |Horn8 hranica p8sma frekvencie v Kk
Dynamika RZM 26 Nastavenie dynami ky regul 8tora z8Db
ulv
F [Hz] 1 v
"""""""""""""""""""""""""""" ===~ Umax=Ukonc
T-nap?2tie MT :
T-z8kI| atFkrBkaU !
T - frekvencia MT !
T-pr %d MT |
Fnom 1.
PAR.ID =4 N B
P8s mo | I :
PAR.ID=28 [~~~ " TTTTTTTTTTTTT SN\\ I/ / T T T
A E E t[s]
Pr vd [AM|T ' \ motor
:V L
\— J l. t[s]
STOPe gener § GTAR~™

Redgi my U/ F KRIVKYysakbmhmomestom zotrvalnosti.

1035 Kompenz§8cia skl zu

Sprievodnlm javom J|linnost.i asynchr - nnych mot or o\
predbiehanie rotora oproti statoru vplyvom z§Sa
frekvencie e czh8 viiaskitlioroodv .mnMehnii | e UNI FREM vyhodnoc
pri zapnutej funkcii kompenz8ci afrekvencizu ho pri d8va
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Parameter ID: 349

NASTAVENIEi> RI ADENI E A RBEWFWRIADENIEA-> KOMPENZ. SKLZU -> Komp.

skl zu = zapnut §

Komp. skizu Ef ekt kompenz8cie sklzu motora
vyphuta zaSagenia si zachovg8 rotorovs§
Navyge to viraznev®vysglhjoep nme Ir

nz2zkych rTchlostiach.

HIl avnIim parametrom pre dol adeni e mi epargmekiompenz §c i

Parameter ID: 350

NASTAVENIE i> RI ADENI E A REWRJRIADENIR -> KOMPENZ. SKLZU -> Zos.
kom. sklzu

Pr2kladnosS kompenz§8cie sklzu na re8lnom pohone

(tenk8&Freaveancia staiBr&d mMoub8a)iara

1 1:Frek. MH[Hz] ZFrad MTREERES .. 1 = N
[ ' | 1A.imal T ngra

z aSagemiso
| mal % kompe
sklzu.

| | B. fval g2 n§8r

| zaSageni a
val giu

| kompenzS§ci

1:Min=6.84 Maw=4.30  Prm=3.81 Ak:t=4.85
:Min=E.8E Mam=3.17 Prm=1.6H Akt=2.02

T Qo

Oknd Hl Med Wl Reset W Stanice

Model sklzu pre svoju spr8&vnu |linnosS potrebuje s
Meno parametra ID | Popis

Vikon motora | 357

Frekv. motora [Hz] 4 Potrebrn®pptet noming§lneho skl zu.

Ot 8]l ky motor a 356

Odpor statora34s |Platia tie ist® podmienky ako pri

Pri uzavretom skal 8rnom ri aden? s a skl z k ompe!

vy hodnot ezdi@hsatommvej a rotorovej frekvencie.

Menile frekvencie UNI FR@MedzemsosglRiu | Yk taojr ¥4 unek cmmoug n ®

V parametri:

Parameter ID: 193

NASTAVENIEi> RI ADENI E A RBEGRIADENIEA> KOMPENZ. SKLZU -> Obmedz.
skl zu = zaphut ®

Obmedz. sklzu Ak je tento regiNm zapnutl, me n
vypnuté nebol prekrol enl ma X i pa&rhetray Mapiro. \
Skiz [Hz] [177] :
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UNIFREM v.4.14x

Parameter ID: 177

NASTAVENIE i >
Sklz [Hz]

RI ADENI E A RBEGWRIADENIEA> KOMPENZ. SKLZU -> Maxim.

Pritom generuje

vaObmae®z hl §kkenud. AWd0pokl ese zaSa

stav upowlod 2asa zvygovanie statorovej frekvencie.
104Regul 8t o8 | maxio pr %du ( RMP)
Regul 8t or maxi m8Il neho pr¥“du je funkci a meni | ov
vistupnl pr¥%d do motora korigovan2m vistupnej fre
Z ap? paametri
Parameter ID: 352
NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL CC3 WF RIADENIE-> REG. MAX. PR®
Reg. max.pr%%du = motor. regim, gener.regim,
Od verzie 2.230 |je ~mogn® zvoli S n2zku (gtandard
maxi m8l neho pr %du. RI chl a pdayrmameitka g a:p 3bAR2Qu jzea vwo |
Vysok§ dynah?t kka dynami knmaerpreac@ij €t rsovanou hodno
ignoruje kr 8t ke gpil ky pr %du. Je vhowemst ina&gjtmd ypr e&Nabe
z8§Sage typu dopravn?2k, Sagk&|Sp®&vyapl ek §xrivief,ea @8 an ¢
dynamika .
Regul 8tormptacu¢kom aj gener 8torickom regi me.

Reg. max.pridu Regul 8§t onot owvi ckom regi me fr
motor. rezim avgener 8torickom zvyguje a k [
gener. rezim - hodnoty.
Hranilnl pr%dppeeS§dokwrick

Parameter ID: 5

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCd AMa x i

m. Prv.ad M. [ A]

Hr anilnl

pr¥.d pre gener8torick¥ prev8§dzku.

Parameter ID: 549

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCJd AMa x i m. Pr ud G. [ A]
Vgpecificklch pr2padoch m!ge meni |l hodnotu obmedz
Pri nzzkych frekvenci8ch sa ohranilenie pr%du zv
Y%l el om dosiahnutia vyggi ehrad zv8bseorko vc&h ar d mahieh dorstz un ia a@
aby sa zabr 8ni | onelsitnanboisltnie jmoltaosrtai vmoment ov e ] char i
vi konu) .

nal e ] funkcia AObmedzenie vikonufi m!ge znigovas$
podmi enky ako napr 2 klgard8| v ynseonkill at, e pveylsnolk §i ntteep| ot a
splnen® podmienky obmedzenia vikonu pri vibere p
ktor®ho sa obmedzuje viIikon).

AKtu8l nu hodnotu motorick®ho ohranilenia pr¥du si
Parameter ID: 494

DIAGNOSTIKA 7> Riadenie 1> Pomocn®i> eMaixliimy pr ¥%d [ A]
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Imax [A] ! !
ID =494 | :
Pritvrde- : : Obl as S
nie ) . zZni gova
Ing_s0s i
Imax MOT.
ID=5
FsoosT rRMP Fii1. oBLASS Fs [HZ]
ID=1191 ID =1193

Gpecifick® pr2pady Y%pravy hranice maxi m§8lneho

A UPOZORNENIE!

Vpr2pade, ge motor je graSagovanckdamvalkgi nod, zak
ovl 8dania pr2de povel STOP, m! ge @ahon sd e¥pne. e ot
Vtakom pr2padebyp® pwl gi S hodnotu maxi m§l neho gen
vygenerovaS RESET alebo prerugi S bezpelnostnl vst

RT chl caskSo,u sdok&§ge meni| zabmeedizESt pk udegel an®mu n &
dovolen¥% hraniln¥% hodnot ut m®&mpd yrveRgud &8 Epearr BaoneR ar)e. s a

Parameter ID: 353

NASTAVENIE i > RIADENIE ARE GUL CC4 WF RIADENIE -> REG. MA X . PRD
P zlogka RMP [ ]

Parameter ID: 354

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C T U RIADENIE-> REG. MA X. P R-®IC
zl ogka FRMP [ ms

Parameter ID: 1047

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL C T3 WF RIADENIE -> REG. MA X . PRBI|
D zlogka RMP [ ]

RMP obmedzuje strmosS n§rastu alebo poklesu frek

m:ge =zaberaSemégj pnmlichdsotsgli , keN pr¥%d presiahne
frekvencie dosiahne ohranilenie frekvencie Fmin
nekoriguje, |l o sa odzrk&dgdll €dnnea nzovg ngierm 2 v zpnriYkdoum ap o
al eboSaAPeerei e meni | ah

Pre zrTchleniespre&kriel|oiRMResaS w2zkych frekvenci ?
richlu korekciu poliatoln®ho nap?tia od prekrolen

Parameter ID: 799

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL C T4 WF RIADENIE-> REG. MAX. PR-B|
Kor. boost. RMP [ ]
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Pre nastavenie rofhekwenl nap2iSovekche RMP sl %gi p

Parameter ID: 1191

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL CC34 WWF RIADENIE->REG. MAX. PRBBLU
Frek. boost. RMP [ ]

Pomocou tlTchto dvoch parametrov je mogn® vyl adi S
dodr gan? maxi m8l neho pr %du frenovenmcimesnelalted!| am

pritvrdenie pohonunapr edogl om obr 8zku) .

Of

Obmedzenie pr¥%du migempponikBprakosnpBng §aj o | R v L
ako aj ostatnl mi funkci ami meni | a. Exi stuje katei
Jedn§ zdawithov® pohony ¢dopriawm2vk ow,l Skachevotamedzeni e
maS za n8sledok prepad bremena alebo nedodr gani e

vysoklTch pr¥doch hl 8si spravidla |len poruchu.
A A
F [Hz] Pr %d [AMT
DOBEH - ROZBEH -
generigdlog motori ¢ k §
prevsgdzk: prevsgdz
cos(li)<O0 cos((i)>0
FeeL Maxi m. MP

| PAR.ID=5

TMaxi m. GP

PAR. ID = 549
Prvd |
motora

t[s]

STOP GTAR"

Typickl priebeh pr¥%du a frekvencie pri zaberan2 RMP n

Prkkd: Pr 4dov§ | imita (RMP) zaberaj%ca na re8lnom po
[Tek Nim & Stop r Paos: 1.500s CURSOR Tel. Nim & Stop r Pos: 1.5005 CURSOR
H H TR - H H H N N I TR - N B B B
- Type e Type
FI%EKVENCI 0ff 0ff
.................... e SaUrce Sl
CH1 CH1
B, [ EE T
 OBMEDZENh PRED  0BMEDZENh PRDD
BT Sy CH2 200my M 1008 Ext  Ta0my BT B0my CHZ 3ddmy M 1.00s Ext 7 180y
Maxi m8l ny pr %d pri dobehu, Maxi m8l ny pr %d pri rozbet
105TI meni e rezonanlnlch kmitov
Jedn8 psoamoen¥s funkci u, pomocou ktorej j e mo g n®
Rezonanci a motora je j av, kedy s a vplyvom neho
nerovnomernost. z8Sage ako aj fmewnk tl U § crm@atmo 1 oed e k
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rozkmpeBi adi cky mateaxrhiS8addkz@®@hoz do gener 8torick®ho ch
bTva spravidla len niekoOko peri-d statorovej fr
mechanicklichvigagen® nam&hanie ako amedrzda zokomwiotdaeni ep |
motoraan8sl|l edn® poruchy.

Pr2kRadonan| n® kmity nameran® naatprPrdlklenonmadgzdldve d
pr¥“%gednej f8ze motora).

b Fos: 204,005 CURSOR

Type
arnplitude

Source

CH1

CH1 200mY  CHZ 50,04 k1 100ms CHT ™ —4.00mb
11-Pdar-05 1656 10,5043Hz

Tlmenie rezon.

vypnuté

Funkcia tl menia r ewzym2ama ipgar

Parameter ID: 513

NASTAVENIE i> RIADENIE ARE GU L C €% WF RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> TImenie
rezon. = zapnut ®

Na nastavenie tlmenia sl ¥%gi trojica koeficientov,
vel il 2n n drekwencisi taunpanpd tViheo.d nT m dmo | taldeemt2o koef i ci ent ¢
veOkosS kmitov zmengi S alebo ich aj Yplne odstr §&n
Parameter ID: 514 (Nastavenie zosilnenia tl menia rezonan

NASTAVENIE i > RIADENIE AR E GU L C T3 UAF RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->
Zosiln. Od dUdc []

Parameter ID: 515 (Nastavenie zosilnenia tlmenia rezonan
NASTAVENIE i> RIADENIE ARE GUL CC* WF RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> Zosiln.
Oddls []

Parameter ID: 516 (Nastaveniezosiineni a tl menia rezonanci? od zn

NASTAVENIE i > RIADENIE AR E GU L C T3 UAF RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->
Zosiln. Od dwils []
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dl UOUI
S —— >

dt 4

ID 515 Gel an® naPp?t

dYIs

dt
dUoc

dt

Gel ang fr

Viznam koeficientov funkcie ATI menie rezonanlnlc

Tl meni e

re anci2 mtge zn2gdi S alebo Yplne potl al
chode s ma

n
m zaSagen2m.

106Regul §tor napynami cRP) dotimet { PR® a &l oho

(K2)

Jednouznaj d!l egitejmp2ndH ocdl iflrzerk vencie je nap?tie | e
(Upc) . Za norm8lnych podmi enok bTva jeho hodnot a
sieSov®ho zdruger@lld*uad.Prid40aV (i et i je to okol o &
medzi obvodu teda mhgp2kdm2siaé&tepoPui sveOkom pokl e
motor pod z&§Sagou, sa mige staS, ¢ge motor nebude
odbudenie an 8r ast als&l apy odoberan®ho pr ¥%du. Ak chceme
amenila alebo negel anej poruche ANadpr %dn, je nut
pri ktor ej je na motore aj pri nNi ggom marmidltdc hsi
UNIFREM 400 Roelgoukl 8Aorii namot iss¢ qelS§t or kinetick®ho
(RKZ) . Okrem i n®ho sl %gi aj na preklenutie kr§t
pogadovan® mini msuldreyurj epzthiaedeWw bm2 m ¢gel amrej d ef m2ermk v
zotrval nej hmoty

Pri brzden2z motor om, teda bajjdobedvul ahachabBp s 0bE
vplyvom prelievania energiezmot ora sp?2S tdemmenpdapade m§& meni | d
na spr8&vnu regul 8ciu motora, avgak st Yaprao zrea pp?oS ouvc®

APrepatieﬁ.~Iarm'otorpphevnaghejkdmiegenp~rétuj'eclaq')mvchod
geriavov, virSahy,e |rdosztb&hhasy z/ot rval nlch hmitt), sa s
Ucpoug2vaj ¥% br odm® rmédkwyl,y kd or ® prebytol n% e@ergiu

je striktne predp2sang8 doba zastaveniaNpphGoul je
reguli§t@Rregul 8t or dynami (ROBhTen dwyw@Edhwan2m gel anej

zastav? n8rast nap@&tia DC. Podobne alkmutt2o mma ¥ iem&alj
frekvencie ug pruensotg8nia nkSorraisgtovnaaSp2at i a ag po poruch

Kagds§ Rlemgu$ 8§t or & an a2 tsiaanost at ne pargnemothS / zapn¥%S v

Parameter ID: 748

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCId AREGUL. NAP>TKANnERN) Z§I

Kinet. zalohovanie (D)

vypnuté
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Parameter ID: 749

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCIl AREGUL . N A P-> Dyingn. dolbeN )

Dynam. dobeh (D)

wypnuty

Dllegit® parametre nastavenia regud?38ttioar amendhazpidd b vao
ktorTch sa spwgSa funkcida nkinm etki®@hk® ldo bzealuahovani a

Parameter ID: 753

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCJd AREGUL . N A P-> Rdfefencia RA )

Parameter ID: 754

NASTAVENIEi > RIADENIEAREGUL CCIREGUL. NAP P RéerepdaDp

Na prisptsobenie dynamiky odozvy a pr2padn® dol a
kmitav®ho priebehu sD ¥Yglioag kpyarRaNne tkrteo rP® slpolaol ne oV
Parameter ID: 751
NASTAVENIEi> RI ADENI E A RE QEGCIAI.A NAP->TPA z(Ry¥ka R
Parameter ID: 752
NASTAVENIEi> RI ADENI E A RE QEGCIAI.A NAP->TI A z(BYka KR
Parameter ID: 750
NASTAVENIEi> RI ADENI E A RE QRELCAI.A NAP->T DA z(RBRYka R
A A
) ; . Fs [Hz]
Upc [V] Kinet. Dy nami
z8l ohov dobeh
______________________ N T F gel .
Refer. DD ;
PAR. ID = {--------------- . - - -------- |-~ . -~~~ ===~~~ 1
754 A
UDCnom. ) | ] e e : """ "\‘\ """"""""""""
(565 V) ' :
Refer. KZ :
PAR. ID = f---------
753 '
ev 1 pa @abnovenie  épovel N
. . L S
Siete siete STOP predog
T-nap®tie medogi ol dobehu
T-vIistupng8 frekvi

Regul §tor néapPtna2 pRN)nnosti
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Pr2kVhdtedky merania nasadenia RN na pohone

MTek__ 1. @ Stop W Prs: 15005 TRIGGER Tek .M. @ Stop I Fos: 1.5005 CAYE/REC
? ? ! R AR N H H H H AR N - H . . y
S Edae . NAP- TIEUpc - = = setups
\\\\ R R o L ¥ ' lllllideu . i f
™ FREKVENCIA /7 = £ :
NN VN o e S e Saure
s A FREK\/ENCIA il
i el o | SOUICE ZOVTQVG‘{E';W Fet
ENAP TIEUD Eit P A
o e T IS oL it oty I
N FOURRRUTE S PEREE SUDTEIRERS: N SOOI : 2 OT RV o : save
KI NETI'CKE :zCL AC] : DYNAMICKh DOE On
BH 200y CHE 200my M 2505 Ext & T80mY M Z00mY THE S00my M 1.00s Ext 7 Ta0my
Refd 200m' 1,005 RefB S00mY 1,005
Kinetick® z8l ohovani e me Dynami cklT dobeh pri rtzny
nap8jacieho nap@atia na mot pohonu.
VmnohTch priemyselnlch faplkiviedddin§oi preemdnani ssa vy
zastavil za | o najkratg? | as. Pri opakovanlch pre
am§8 to prianyrowplkfv vhau vIiroby. pohdn, s&t or®@lyge mo e
zotrvalnosti al ebo zaSagovacie pomery SsY¥ prement
dobehu probl ®m. Vtedy treba aplikovaS regim Dynar
mi egadl §, kde z8vis?2 zotrvalmasrdad8lmnogstva spra

10.7 Brzdenie tokom

Na brzdenie savmeni | och frekvencie poug2va niekoOko reg
pougitie br zdondgphoor mtokdau.l uUExai st uj ¥4 vgak pohony, kde
| i ast azlrneed&kavo. Ak gajraprabkl ddkrwpygd o zastavilo
tomto | ase dobehu «Pzrneipki§ ipeormiecnhia aKiE4 nemus2 byS p.
nutn®. Ak napr2klad ug 13 alebo 15 sekundovli dobe
ener gi e 2sja Sd § ozunj iBizdemie Tokom k c i e

Na zapnutie brzdenia tokom sl %gi parameter:

Parameter ID: 775

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C ©BRYDENIE TOKOM -> Brzdenie tokom (BT)

Funguje tak, ge proi prekrol en

Brzdenie tokom (B1) zal nreeni | zvygovaS nap?tie mc
vyphuté magneti z8ci u. To spltsobz, ge
nedostanezmot ora do menila ale sa
motor a. Mi er u zvl geni a magnet

parametrom AZos77pifizd. Tokom |

Parameter ID: 776

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C ©BRZDENIE TOKOM -> Prac. nap. BT [V]

Parameter ID: 777

NASTAVENIE i > RIADENIEAR E GU L C ©BRYZDENIE TOKOM -> Zos. brzd. tokom [ ]
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Pr2klLadnosS brzdenia tokom na re§8§lnom zariaden?2.
Tek M. ® Stop M Pos: 1.500s SAVE/REC Tek I, ® Stop M Pos: 1.5005 CHI
N - N N - I I I I H H - N H ! R

Setps 5 . . . - . . . . Coupling

. i L N . . e, ...y B Limnit
source o T TFF
Pef Wieh b o Yalts/Div
E
ave Probe
Ref B
: : : : z : : : : 0n : : : : - : : : :
Ef—H 200mY CHZ 200mY M S00ms Ext 7 180mmb EH'I 200my  CHZ 200mY M S00ms Est 7 150mY
Refiy 200mY S00ms Reth S00mY S00ms Refd 200my S00ms RefB 500mY S00ms
Brzdenie tokom pri me n g Brzdenie tokom pri valg

Pri brzden? t okyp g idwhot Sedvzaani u mot or a, preto je p
dodatol n% tepeln¥% ochranu, termistor alebo PT100

108 Naf 8zovani e

Pri prev8§dzkovan2 elektricklch pohonov | asto vzni
spustil o,modjorked vy pnutom stave ot 8] a. Naprzklad
ventil 8tor spal 2 n, trak| n® vozidlo v pohybe aleb

Naj presmeajjgrilechdaej gi e sa pbagidi§2 nd osti &lhknaR8®)hso kstnd rmi
poskytne presntar @ knfenmrans8ic,i uktoomewmi ba sat rdojk8gel| 2aut
prisp!s@abi§oaaS. Sn2mal vgak nie je nNafns& offawngieS
vmeni | i frekvencie UNIFREM. Noardngtz:tovani e je mogn®

Parameter ID: 374

NASTAVENIEi> RI ADENI E A REQAFCOZIOVWANNAE §zovanie

Hafazovanie

\Vyphuté
Zrychlené

Normalne S

Jedn§ psaneo automatick¥% funkciu, ktor8 vgdy po ak

naf 8zovania na roztol enl motor (resspekgOkbcBt @t @
I

aj eho doba trvania mtge byS pr emenl aak$ajnasiavenid c h
parametrov.

0S
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Prvad 1 1. detekcia TREE] V. ¥ Frekvencia
motora [A] i smeru a Detekci inabu- Rozbeh [Hz]
inabudenie  afrekv. idenie naFge.
i i - Fuax
 FceL
Pomer Inaf/l0
X Magn.
=1D778 x ID355
e povel ngjden ]
. _ s
T-r ot o frebveriia GTART X frekvencie
T-vi stupn8 frekve [e—
T-pr ¥ad motor a Las na
PAR.ID = 375
Naf 8zoVvpniec2p |innosti
DspegnosS nak@&zajvamotma hOadania je z8&visl§ od tTcl
(N§sobok magneticaaphPhRBujpe %“diut!| i vosS naf§zovania
Parameter ID: 778
NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL CCd ANAF CZ O V>AhneEInaf/l0 [ ]
(Las. . MKioonvpl yvRuje rTchl o-sdbudenmmatgra) et ovani a
Parameter ID: 79 .
NASTAVENIEi>MOTOR-> GPECI CLNE PARAMEPRE adOT GBRA . MT
Pr2kNafi§zovanie na roztol enl motor na menil.i
(tenk8i dliatriapng8 frekvenirdsad, hil elr & elni§a rbiafrdkvemciaa n § |
rotora)
1 1:Frek. MM[Hz] 2:Prad MTIAEEEES ... 1 ﬂi
I I
1:Min=6.08 Max=yABH Prm=47.31 RBkt=57.80H
2:Min=H.86 Maw=z.11 Frm=1.12 Al:t= 1 23
Qknd M 5
1090bmedzenie vikonu
Vpr axi sa m!ge vyskyt n %S potrebpr Zzyma:dhovagiaaj Ei mo
meni | preSagovanl . Psppadmdnejznprke Pogarchm al ebo pi
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za n8sledok vipadok technol - -gie, ktorl ma | h
zn2genie vlikonu motora. Preto me@ﬁﬂe@ﬁa\eekjve\nlcbeve
bl ok obmedzenia viIikonu.

Funkci a obmedzeni a ydrémettu sa vol2?2 v

Parameter ID: 766

NASTAVENIEi> RI ADENIE A REGUIMCCWAkonu [ ]

Tu je mogn® zapnwuS jednotliv® zdroje (pr2liny) ob

Obin. vykonu (QV)
od pret'aZenia
od tepl. chladi¢a
od pref'aZenia motora

od ext. teploty

CIf=Ne J< ]

od signalu obm. wyk.
od preSageni|Tepelnl int. MN (1D 31) Porucha =100 %
od tepl.chlaTeplota chladila (I D 74Porucha

767)
od preSageni|Tepelnl int. MT (1D 33) Porucha =100 %
od ext. teploty Teplota ETO (ID 869) > Varovanie ETO (ID | Porucha = ID 866

865)
Pri vzniku varovan2 uvedenlch tepelnlTch ochr&n me
Vistupom obmedzenia vikonu je korekcia maxi m8lne
zobrazovan® veliliny neprmetdolazaskt aprernu auh opvr¥e vi&rda\k
Obmedzenie vikonu sa teda vykon8va obmedzen2m max
maxi m8l neho pr¥%du (RMP) fkutnokrlTn Tmu(sl2D b3y52 )z.apnutl a

Pr2klldchinosS obmedzenia vikonu od preSagenia men
sasynchr-nnym motorom zo z8znamu na giraépekom idmnt
MN, hrub ®r|Yida ™vMa ) .

1 1Tepelng in[%] 2Prad MTAMEER .. 1 ':3'-.]
|
|
|
B
|
b |

1:Min=49.2 Mawx=21.7 Akt=91.7
Z:Min=6.06 Mawx=4.22 Prm Akt=2. 41
Qkng Mg eset Stg

'|'Pohon begal pod pInTPohon sa oidnQaehglri§ll

integr 8l meni | a dosi akl es §. Pohon j e Znovl
n8sledne sa obmedzil maxi mg8l ny vl kon.
Nal ej nest Ypal

10.100pti mali z8ci a

Optimaliz8cia |e saa/r‘ntﬁsdtaa:tznTblrqikadikatcgir®aho Y2l ohou |
audr ganie optim8lnych hodn!t OubovoOnej zobrazoval
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niektor®ho =zadg§vacieho kan&llwmst ©Optivhasltiup§cilat om§
vintervale 0.j0@0madgn®@. )& 0zammroasztiikev menil a:

Parameter ID: 423
DIAGNOSTIKA i > Funkcie -> Opt i mafi ¥§sitaap OPT [ ]
Napojenie vistupu optimaliz§cievykonBubpeoQ@niol ea

parametra pri vibere sign8lu (zdroja) pr2slugn®ho
Viber veliliny, ktorej Kkrit®rium m8 bl ok optimal.
Parameter ID: 80
NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI| MAL-b@@G.| Asi gn § |
Vyber signalu Naj|l astejgie sa pri gtandardn
|l \HEHU:DIAGHOSTIKA'Riadenie sign§gl optimali z8cie vybersg pr
ﬂtifgz ]106R1P¥ mot or a. Pri zvol enz ni ektor ®h
ap. . i i S i = = 1
ap, T L0y optimalizova$S aj OubovoOn¥% tec
Krit®rium optimali z8cie znamen§g, | i bude meni | vy
sign8lu. Naprz2klad pri pohone gener8tora na MVE c
pri pohone | erpadla minimalizovaS vlikonov® straty
Na viber kr iameReri a sl %g | Opt. kritérium
[Minimum  signalu
Maximum signalu J
Parameter ID: 208
NASTAVENIE i > FUNKCIE-> OPT I MAL-bZOﬁt A Kkrit®rium
Blokovanie (resetppdnenkadnerasEa i z§ci e a
Vbl oku OPTI MALI ZCCI A sa nach8dzaj % dva signsgly,
opti mabpa@mienku, kedy je mogn® mera$S optimalizov
Na nastavenie podmienky pre blokovanie a resetova
Parameter ID: 263
NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI MALb>ZO@GL A Reset sign§gl
Vyber signalu Napr?2 kAld: e opti madvemB&i amanas
[z MENUDIAGHOSTIKA' Stav menica maxi ma alebo minima vIlIkonu, j o
keN je zariadenie vypnut ®. Po
Reset signsgli [ 2S68 Jmen.nreeg . ve( n ¢
. stavov®ho sl ovaparametsi A®pst as rRe Se
Warning 0x0 . ) .
Warning? ix0| vyberie Chod (meni| na vlstupe
Qpt. reset KeNge stavov®e gsdvgavno® njaene n § t o
Porucha Ol optimaliz8cie |je akt2zvny keN
SwW_Err_Pin Ol nap@atie.
Chod
DC nabity U
MT nabudeny U

17. decembra 2021

Strana 158 z 191



VONSCH

Vtedy, keN doch§dza po zmemre ohodawlum ojpaviomm |k zgrcli
bl va premenlivl, j e nutn® oneskori S nmer @rdioer n ®RIn g
parametra sl ¥%gi na nastavenie podmienky merani a:

Parameter ID: 279

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI MALbPZOGLA Meranie signsgl

Ak m& byS meranie vykonan® ag po uktomrtem2sir@am®loiv
v e | i $tavman. neg . (neg8cia stawaameth Opts| memaniae adat 2 vne
nastmivt ARozb./ Dob. FAi. To znamen§, e po zmene V]
rampovejfunkcieapot om sa ag vykon8va nov® meranie pre Nal

Vyber signalu |
l2  \MENU'DIAGHOSTIKA"Stay menica

Opt. meranie zapne

[MT nabudeny 0
:> Rozb./Dob. F
FZel = 0 O
F = Fzel O
\arovanie 0

Naupravenieapri sp!'sobenie proceswasdptdiomal® p&aiaenegIrdgi a

Meno parametra ID | Popis

Peri-da opt. |13 |Las mer ania jedn®ho kr oku opti ma
jednot !l i vl mi kr ok mi m: ge predOgi S
sign8l [279]A).

Skenovanie 420 | Zap./Vyp. regim skenovani a vistupu
optimaliz8cie. S| %gi na n8jdenie ¢
VyhOads§ gl ob§8§Imygnkghr ®mi acer T ch
vhastavenom smere cell rozsah maxi

delta Sign . 255 |[Nastavuje hodnotu maxi m8l nej dovol
AOptim. Sign8l [80]fA od glob8l nnehgq
optimaliz8cie (skenovania) pomaly
tTm sleduje pomall® kz8&iemeyh ov eeOktors@ nu
vistupu od gl ob 8l asethav eant r i®ondin od u
vykon8 nov® skenovanie, ak je zaphn

Regim kroku 425 |[Ur | uj e, | i mg8 byS veOkosS zmeny
kr ok mi pevng§ al eenoe nplrievme nklriovk§ . z nParm
kroku wurluje na z8klade adaptivity

Minim. krok 427 |{Mi ni m§l na alebo pevn8§8 zmena vIstup

Zisk adapt. kroku 743 |UrJuje intenzitu vplyvu derivs8cie
optimaliz8cie, ak jeprempankiliviBARegi

Pol . smer 426 | Nastavuje prvot n1 s mer optimaliz8cie pri
hodnoty vistupu 0.00 nahor (AOd mi
(AOd maxi mafd) .
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VI kon : l. 1l. * Frekvencia
motora [W] i skenovanie zmena [Hz]
: po gt technol og
"""""""""""""""""""""" I'I'"""""""“""ptjdm‘léh'ok‘r""“' Fwmax
posun opt Vistu (
S Emnw Eo. — I(DAR.ID:423p

n o~ o

maxi m§|
vIi konu

_____________________________________________________________________________________ FMIN

i ovel GT¢ !

e P t[s]
T-vistup opt(ID:n423I)mza@cnueeg\dll/mrﬁrekvenC|u
T-optimalizovanT -mrsapmnj8dnT( | a 7wWI6kkon mot

Opti maliipzr8icicaap |innosti pri maximaliz8cii vikonu zm

PerL'adn~os§ opti mal imeSrciileonma pohone s
(hrub8i Mlisatrtap OPT. ,-Pré klofigimi &r pr2pade je nastaven
426)na voObu AOd maxi maf.

r1 1FPrikon[l] ZUdstup OPTL E=RaEE . 0 1 =] (i

| ]
1:Min=8.0 Max=189.4 Prm=512  Akt=95.2
Min=H.06088 Max=1.0862 Prm=0.691% Akt=0.5188

Okra [ ] M B F===t B Stgpice

i Skenovan2m ng§jdenl E]‘Zmena technol ogi ck’
ptimali z8ci e. Nesk?r dotiahnutie vistup@j do
ol ad? presne. nov®ho opti m8l neho bod

10.11Extern8 tepeln8 ochrana (ETO)
Ak je na zariaden?, ktor ®hodiss/d mzs?Swiui jree jmekli |'s rf2rne
zostava vimxmallash rovnak®ho typu, j e mogn® zapoc

avy hodn o michteplStu zariadeniaap od Oa pot r e by poaughy. Paametre hloki a a
ETO sa nach&sziaj 4 v

Parameter ID: 860

NASTAVENIE i > FUNKCIE -> EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

Na zapojenie teplo~tnTch snzmalov saj pdag?2anal ege
vistup. Mat emati cKkl mo d el ApPor|%dt aE Tdfitoir m8 Isray zlvwd i2a «
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pr2slugn®ho AOUTx. Na AINx vznikne padmgtacAkN ampe p2itei a
ETOMZt Il chto Ydajov sa vyhodmosts?l eddportephdmal a Pai
varovnej alebo poruchovej hranice sa vyhodnot? va
Viznam paramétiogi ak® pr eporadedij é:cjoen objf&gshen® v
Typ ETO: -PTC,-PT100,-v |l ast nl s UNIFREM
[ID 861]
AINX  Nap? t i e
Pol et sn? [ID 867]
/\ m [ID 862]
O\ - aouTx | | Pr @O
U U [ ¢ “°V[ID 870]
‘_
VI astnl <a Y Y :
Rero[ q ] Odpor sn#Z:i Varovanie
Rioo Ac ZOV[ID 871] ETO [ID 865]
[ID 864]
ﬁl?)oégS] ) Teplota ETO || Porucha ETO
: gETO[A;q: zZov [ID 869] || > [ID 866]
20AC
Pre potreby =zapoje®ubosvaOm: geo@niuga®al -govI vst.L
svorkovnice X1 procesorovejdosky me ni. | a
Pr2klad nasti8vemi2analk BO tsy®rui iP.TC v
LASs NASTAVENI E:
Nastavenie PTC sn?2mal a:
[ID] Cesta Parameter Nastavenie
861 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Typ ETO PTC termistor
906 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Zdroj Nap. ETO AIN2
862 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Po | et sn2 mala3
Pr 2kl ad npaasrtaanveetnrioav, z ktorT ch s ¥ poodwecdhe nEET Chr ani ce var c
865 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Varovanie ETO 90AC
866 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Porucha ETO 160. 0 AcC
MognosS obmedzenia maxi m§l neho meracieho pr¥%du ETO:
Parameter Ma x i m. pr*%d EDOmedRuled8py?wd do ETO sn2malov aby
zohrievaniu sn2mal a. Ak je pougit!]l gpeci 8l ny sn2mal, t
Pri type ETO = "PTC" je merac? pr%d ohranil| erientma hod
parameter neakt?2vny.
‘ 1087 | MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ ‘ Maxi m. pr %d | 10.00 mA ‘
Nastavenie anal gov®ho vstupu Al N2:
[ID] Cesta Parameter Nastavenie
154 \hfg_INGJPQ\hA,T’\?;?VENIE \VSTUPY A V h\SATNUAPLYE G O\ Typ A|N2 O'lOV
MognosS filtrovania rugen2 na anal -govom vstupe:
’ 262 ‘ MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VHh\SAINJMPLYE GO\ Fllter A|N2 1S
VSTUPY \ AIN2 \
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Nastavenie anal gov®ho vIistupu AOUT2:
[ID] Cesta Parameter Nastavenie
362 \thNéJT\UNQS@EAyENIE VVSTUPY A VRSANBPLE GO\ Typ AO2 0-20mA
1077 MENU | NASTAVENIE 1 VSTUPY A VWISANILE 60\ A5 7drgj Prvid ETO
366 \I\;IIFE]NSUT\UNP/;\SE'I'ZA\VENIE VVSTUPY A VASANKPLE GOV Sig. (AO2_A) 0 mA
368 MENU | NASTAVENE | VSTUPY A VRSANALE GOY gjg (A2 B) 20 mA
945 \h;I?NSlJT\UNQ%'I'ZA\VENIE VVSTUPY A VASANKPLE GO\ AO2 A 0 mA
946 MENU | NASTAVENIE | VSTUPY A VRSANAE GOV AQp B 20 mA
LASs DI AGNOSTI KA:
MognosS kontroly meranich Ydaj ov:
[ID] Cesta Parameter Popis
869 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Tep|0ta ETO [ A q: Teplota na sn2mali
870 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Prud ETO [ mi4 Zﬂcﬁr;njc ’ prYd exte
867 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Napatie ETO]|Hodnola odmeranoho
871 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Od por s n q]ma ! Hodnota odporu sn2m
10.12PreSagovac?2 sp2nal APreSagovs§8ki

Naj m? pri
meni | ov sa
alebo technologic k e |
vyhodnoti S
aby bol a
gerivavov,

Pojmy:

ZaSageéepeevoliteOns§
motor a,

Mo ment

PreSagiend est av
generova$S STOP,

Dynami ck§
statickej

zdvi hovich

posunoch
preSagovaci emenislpdanml GNIVFREM

vel.i

Pr %d mot

obmedzi

pir ke Splzkaovnl
z8Sage

pohon

pohonu p

psruip o mte@wva n 20,b r ¥Rd @ane h

obsahujpoawinieki ek o Oko vyl
l'ina, ktor8§ predstavuje mi
or a, VI kon al ebo aj Al Nx a
0 s~plnen2Vpodmienoz.ktick;preéag‘
S rlchlosS pr2padne signal
stav p okiagdmom smene,ikedadkrere | er § ¢

prekosgeh®a

Statick § prev8§dzgrmracovnl stav

Tipovanie i Je takl sled ovl§dacz2ch
Napr2klad kr8tke povely GTART aleb
Na konfigur8ciu preSagovacieho sp?

povel ov,

fredpert

ktorl

p o hiomlocchh  ajbelra satvioave, h arl aes aalje n

poug2vaj¥% rltzne zariadenia na vyhodn

l i nky. Meni | UNI FREM dok8&8ge na z§8kl
zaSagenie pohkoonaSzZpVvtZeapPpa@emméhypanonu
prev8§dzka pohonu bezpelng§8. APreSaghuvgkih

astrojov

zotrval

pohowmkladdnomsmene.st 81 en e | r

ob

O prerugovan® z

nal a sl %gi a

Parameter ID: 840

NASTAVENIEi1>FUNKCIE->Z DV |

HOVE

FBNPKREITRAGOV CK
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Konfigumr®g@iian d i nnosti

Meno parametra ID Popis

Pretagov§gk 841 | Zapnutie alebo vypnutie funkcie el el
Pretaiovak zap./vyp.
wypnuty

Regim preSa|842 | Zapnutie regi mov sp2nala preSageni a
Redim pret’aiovaka

autodetekcia hranic

iba staticky rezim U

hegeneruje STOP U

nomalé spustanie

testuj "tipovanie"
Sptsob vipoltu veliliny AZaSagenied: Zdvi hov® funkci e
ZaSagenie. |83 |Viber wveliliny, ktor8&8 bude sl %gi$S

AZaSagenief.

HEHU'DIAGHOSTIKA" Riadenie

Pr2kl advellibleirruy, ktor 8§ predstavuje mieru
ZaSagenie 1|84 Hodnota vybrat®ho sign§lu zaSageni

zaSageniu. Sl Ygoimenran Ipcrhe vjoedd ndoot i e k .
Filter zaSa|81 |Filter prv®ho r8&8du, ktorT sl %gi

na
vybrat®ho signg8lu zaSagenia (1D 843)

Podmienkyvznikua z 8ni ku APreSageni af:

Las po gtar |82 |Las necitlivosti preSagovacieho sp2r

PreSagenie [85 |Hranica preSagenia pohonu v dynamicK
v kladnom smere).

Las preSag.|848 [Doba, ktor¥% muZaSaydryiyepild |

aka h
preSagenia, aby sa zopol preSagovac?
PreSagenie |86 [Hrani cageprieaS pohonu v ust§&lenlch
kladnom smere).

Las preSag.|849 |Doba, ktorY% musZaShyg®&rige!l al iarkao hr a
preSagenia, aby sa zopol preSagovac?

PreSagenie |847 |[HrancaZaSagpneaukon|l enie PreSagenia pr
na ustS8lenej rTchlosti

Las preSag.[80 |Doba, ktor% mugaSbdydniyeil ¢ | aka hr an
preSagenia, aby sa vypol preSagovac?

Sign8l blokovania APreSageni af:

Zdrojr esetu pi1572 [Sign§l ktorT sl %gi na zablokovanie

] M: ge byS vybranl buN |2selnl signgl
PreS.reset 858 |[Podmienka vzniku resetu preSageni a.
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Pre diagnostkuavy hodnotenie preSagovg8ka sl ¥%gia tieto zob

ZaSageni e 854 |[Mi era zaSagenia pohonu Zu$dpenn c{iRsdPar
vztiahmat&g enui @D 844)0[%)

Tipovania 85 |Pol et nedovolenTch ovl&8dac2ch sekve
pohonu (kr8tke povely gtartu [|i akec|
zopne preSagovac? sp2nal bez ohOa(
Vyhodnotenie tipovavndObe medgmn@&owy g n 4

Stav PRETAG|8%6 |[Signalizuje v akom stave sa nach8dzeg

Stay PRETAZ.
detekcia U
pret'aZenie U
tipovanie U
ustalenie
Pr2klad zobrazenia diagnostickej wvelilidrm

PreSagenie pohonu nastane:

ak sa polas prev8dzky splnia podmienky v z rAii bl pr e
statickl polea@ys m@ynami ckej prevsg§dzky, keN prekrol 2
APreSagenie dyn.d (1D 845) na | as dbbnb gk statiskom AL a s
regi me prekrol?2 statick¥% hranicu na pr2slugnl | as
alebo ak je zapnUAttlest @@ i m iap lofoal Bedt& fitpiod ¢ ard2 ev t i p o
prekrol?2 5 tipovan?2 do 5 min.

Stav PreSagenia menil signakF3b6-Pu¢ 8a daojv.§Maudispdejn T m h
ovl 8dacieho panel a.

PreSadgenie pohonu zanikne:

ak polas reverzn®ho chodu poklesne AZaSagenief p
847) na dobu dlhgiu ako AlLas preSag. vyp.nAn (I D 85
Vregi norchSagovsgka (1D 842) Jﬁepormcag S\py/igﬂsaﬁnﬁﬁ k
preSagen2 obmedz2 rTchlosS spw¥%gSani areverznenmehode, na 2
pre zvigenie bezpelnadmerpfm mrempobfcii s

nal ej | er engoigm® vw pn%S vn¥%torn® bl kK awWamime s@tearet w

Anegeneruj,epSTO&doc h, kedy sa m8 pri preSagen2 v
akci a (napr2zkl ad, obmedzeni e r1 chl osti paoluegbiot 2 mo
univerz8 | nych ovlI 8dac2ch blokov meni| a

Autodetekcia hranzc:

Jeden zrregvimolv | innosti prAa$da dawesdlek c( laDoh8zaynajite?

regimu sa vynuluj % hranice podmienopkoIparseéwaagselneidaov(r
pracowrnylkdhov zariadenia sa aut omatvelkiyl |dre3teA(ZJqS/4ag16f
Pri tejto detekcii by mal byS pohon zaSagovanl ma
br emeno, at N.) Po 5 ag 10 cykloch saushgdnat ysahm
hodnot 8ch,davok ®&n %%t ol eranciu vyggie ako maxi m§l n
Po vypnut2 tohto regimu zostamie HaGov &l mraa awjvd cph
Polas autodetekcie hran2c mrkPé¢Sagpidetfjekdiuak| n®
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ZaSag Tas po
ID 854 [%)] 4 D 852

Ll

A

PreSagen
ID 845[%] —

Pr e Sa gstamn
ID 846 [%]

»

t [si

fMEN[HZ] 4

Bit St av PR
_ (ID 856)
APreSage

PreSagenie n

bl okovanT ]
smerom hore

1
1
1
1
1
1
1
1
1
|
FceL '
! i nastalo pq
1
: :
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
FcelL ; !
i :
! 1
! 1
: i [predstih  brzdy
' 'kzabrzde
: »
T >
0 1
! t[s]
1
1
1
1
1
1
1

0

t [s];

Pr2klad vzniku preSagenia v dynamickom regime |innost:i |

10.13Funkci a dyzdvihmi c kT

Geri avov§ DYNAMKZOVIl (DZ) (ID 1068) s | ¥ag i na prisptsobeni e ms
zdvihu podOa aktu8lnej hmot nost.i bremena. Pri VY
richlossS.

Pre spr8vnu |innosS dynami cakv@hSo pzadrvainheut rjeg kd torr eé®b
veliliny AZaSadgenien (I D 854) podobne ako pri fun
Meno parametra ID Popis

ZaSagenie. |843 Viber parametra ktorl bude sl %gi S &

AZaSageni ei.

ZaSagenie |84 |Hodnota vybrat®ho sig zaSageni
r

] zaSageniu. S| ¥ji na p

ngl u
evod do pomern
Filter zaS${¢8l1 |Filter prv®ho r8du ktorl sl ¥%gi na

vybrat ®ho sdanigD®B43) zaSag
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Na konfigur8ciu dynamick®ho zdvihu sl %gjia nasledo

DZ zap.ivyp. 1069 |Zapnutie alebo vypnutie funkcie dynse
DZ zap./vyp.
wypnuty

Las meranil070 |[Las merania statick®ho zaSagenia (I
AFrekvencia DzaAa (I D 1073).

z§8Sag DZ 1071 |Hor nl rozsah zaSageni a, nad ktorTm
nezni guje.

z8Sag Dz 1072 |Dol nT rozsah Za®adJemimr acaud e zdvi h
frekvencii.

Frekvencia DZ 1073 |Frekvenci a, pri ktorej prebieha me
richlosS ktor8 odpoved8 maxi m8Il nemu

Pre diagnostkuavy hodnot eni e pr e Sa g ozvo8vkaan & | vegliial itniye:t o zob

ZaSagenie|84 |Miera zaSagenia pohonu Zd$apenn cliREdar
8

aSa
vztiahmat&genu @D 38449 0%).
Stav PRET}/ 856 Detekcia statick®ho alebo dynamick®Hh

Princ2p linnosti

Pri (¢tmemrtoen hore sa frekvencia zastav? Lnas Alfereakmviear
DZA (1 ably07doo)§gl o k ust8&leniu veliliny AZaSageni ef
rTchlosti. Ak sa zaSagenie uzs8$d§ rzZili dite0Z&aPagmeA
DZ ma(P.10v1), potomsaob medzeni e rTchl osti zdvihu prepol 2
AFrekvencia Dzo (I D 1073) a AMax. frekvencia.n (
A§Sag DZ ImaxL0oi7l) al ebo mvayxgigm8ul,n ab urdiec hjl eohsoS ob med z
AFrekvencia DzZo (1D 1073) Ak ZBShg DAL di2naedSagen
ni ggiu, bude jeho maxim8lna rTchlosS obmedzen§ na
Ak vypol2tan® ohirajne | mengi e TakbodAMax. frekvenci a.
varovn® WBIEByemanei cAk i. zdvi h

17. decembra 2021 Strana 166 z 191



VONSCH

zdvih

A: zdv2hani enebgeme hao: Maxi m§lna rlchl
B: zdvehanemena s veOl zmeran®ho zas
[Hz] 4
D111
= - Las mer an
ZasSageg . ID 1070 [s] ID1073 - o cbeoooo o i
. v/ 0 : : >
Z§Sag aRz 1 < ID1072 1D1071 [%]
ID 1071 [%] \ ! ! ! \ Zmeran® za'
Z8Sag Dz 1 i | 1
1072 [%] ! ! v
A B |
0 : : i i t[s]r
fmenibz | I L
Max Frekvenc ia : L : :
ID 111 [Hz] : : P
SR S O AU SN S A —
Frekvencia DZ : :
ID 1073 [Hz] : :
é | t[s]
W61- i —
Dy nami

~_ __— tis]

DZ obmedzuje
maxi m8&Il nu

podOa za$

Princ2p linnosti funkcie ADynamicklT zdvi hf.

10.14 Funkcia T rozladenie IRC

Menile frekvenci evpURIpRREM polu@u tia rozgirovaci ehoa
s¥%| asne vyhoden8o cnoovma S avscev oscihg ni§d kyr ezment 8§l nych s n2 me
rozdi el rTchl ost 2zobiaduje kp @ r asmme2tnrail o & RRr@ki. (IIC11086)
vzorca:

Firciirc2 = | |[Firc1| T |Firez] |

kde |F|Rc1(2)| Z

namen§ vipolet absol %Wtnej hodnoty rTchlos
| RC206 (1D 8

3) .
Vpr axi m:ge byS na viac motorovich pohonoch potre
z8sahy ako obmedzenie momentu, zablokovanie a oka
Napr2kl ad:
pri pregmykovan?2 |jednej n8pravy t rpeotkdrunedhzon 2vgoezniidel &
ohranil eni a mo me nnteun gaobuy andS8hpzaivoau snepr edbi ehal a dr u
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pri
napr8zdno)
at N.

sa vygeneruj e

prerugem2 zhatdemi28 Ilpw hanov
RESET.

na valcovacedjrulhi8nke

Na konfigur 8cdluadeamike ileRAMR skupip pasametrars amet re v
Parameter ID: 1081
NASTAVENIE i > FUNKCIE -> ROZLADENIE IRC1,2
Konfigunmrm&d@iian dinnost.i
Meno parametra ID Popis
Rozladenie IRC1,2 1082 |[Nastavenie sptsobu obsluhy a I|inno
z IRC1 a IRC2.
Rozladenie IRC1,2
obmedzenie momentu
reset PwM [l
obmedzenie momentu Rozl adenie | RCl,2 sptsob2 oslabenie mo
reset PWM Rozl adenie I RCl,2 splsob2 okamgit® vyp
Filter dIRC1,2 1083 |Lasov§8 kongtanta filtra rozdielu f
Min. rozdiel IRC1,2 1084 |Mi ni m8l na hranica absol %t nej hodno
Max. rozdiel IRC1,2 1085 |Maxi m8l na hranica absol “Ytnej hodno
Pre diagnostkuavy hodnotenie sl %jia tieto zobrazovan® vel
Frek. IRC1 434 Frekvencia rotora urlen8 sn2mal om
Frek. IRC2 803 Frekvencia rsont2amad our loeen8§ ok motor a
Frek. IRC1-IRC2 1086 |T&8to wvelilina je filtrovanS 8Fiflitletrr o
(1D1083).
Princ?p |innosti
Akjevpar ametri ARozl adenie I RC1,2A4A (I D 1082) aktz2vr
prekr ol en 2 mi ni m8Il nej hrani ce rozdielu frekvenci 2
zni govaS obmedzenie momentu motora a pri maxi m§l n
bude momentnul ovIiVyp2nanie pohonov sa deje apl yzmulgo viamd
moment u sa zobr aN62-Roeladenie IREV2aIN.T e A
Mwmax [Nm] 4 [ AWARRn 7| adeni e | R] " ) § |
axim ny mom
Mmax __/ _____________________ funkcia rozladenia IRC1, IRC2
(ID481) = [Nm] 4
Max. moment] |
R ID 481, |
0 > ID 1053 !
Frek. IRC1-IRC2, t [s] '
(ID 1086) !
Maxpirc1,2 _ i >
(ID 1085) ID1|084 ID|1085 [Hz]
. Rozladenie IRC1,2
Minpirc12
(ID 1084)
0

Princzp

Il innosti funkci e

t[s]

ARozl|l adeni e |

RCA pri akt2vnej
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Akjevpar amet ri ARozI|l adenie | RC1, 2 1082) akt?zvr
maxi m8Il nej hranice rozdielu frekvenC|2 AMa x . roz
PWM a pri pokl ese pod AMin. rozdiel Il RC1,2d (I D 1
RESET PWM 4 [AWGRozladenieﬂ
O L
Frek. IRC1-IRC2 (ID o t [S]
1086)
Maxprc1,2 (ID  _ |
1085)
Minpircz,2 (ID
1084)
° t[s]
Princ2p linnosti funkcie ARozl adenie | RCA pri akt?2y
Pomocou nastaviteOn®ho filtra AFilter dlRC1,2dA (
rozladenia | RC, ut hhmssSakvsntdgwmwam? kgummany momentu

na maxi m8l ny moment aj na RESET PWM vjoev anmo?gnm ®& bki odnvhx
volieb.

10.15Vyugitie prep2nania sady parametrov naea
meni | a

Menile frekvencie UNIFREM obsahuj ¥ 4 ug?2 wmetne Os k ®
nNnez8visl e epdrietpo?2viaaSS a. as prepnut i@ ssa drya sjtea vdeon i ;a0 nps:

pre jednotliv@Pasamgt medhk gi bt or ® maj % bl okovan¥s z
mogn® realizova$S aj pri spustenom GTARTE pohonu.
nastavenl na aklkoOvek sige§l Smehizhae, gpmofBRlUpe f
zmenou parametrov, ktor® jednotliv® funk|l n® bl oky

Napr2kl ad:

-zmena parametrov U/ F krivky pri zmene smeru ot 8] ¢
-zmena zdrojov ovl§daeha memniupa ¢dreipASanie miestrt
-adaptivita parametrov regul 8torov podOa rozsahu
-amnoho Nal g2ch.

Podmi enky prep2nania jednotl!l i vl chpar8admeptarrcacre tmeorvi |

Parameter ID: 206

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROV

Pr2klad konfigur8cie prepnutia SADY parametrov:

Meno parametra ID Popis

Prep. s&d. 657 Nastavenie spl!sobu prep2nania akt?
(Kombi novan®, Jednot)li v®, Parametro
Prep. sad

Kombinované
Jednotlivé J
Parametrom
Pr2klad nastavenia spl!sobu prep2nani a
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Mognos$S p
akt2vnej sa

Q =

Parametrom

Potom je mognosS nastaveni a

NASTAVENIE 7> SADY PARAMETROV i> Prep. s §d

aktz2vn

Aktzvna saxdampgnols Sadal, Bagla 2) Sada 3, Sada 4

Zdroj bitl sada
Zdroj bit2 sada
Zdroj bit3 sada

641 Nastavenie bitov Jerhep?2fnadkci @a8§dz8vi

2326 parametraPr ep. s§d. [657]

l.splsob

VEHIE' SADY PARAMETROV'PREPINAC SAD
Zdroj bit1 sada

Zdroj bit2 sada Ziadny
Pr2klad nastavenia bin8rneho prep2nal a

Prep. s8dKonib657lvvaynu®g2 vaj % sa | en p
prep2nala. VIistupng§ sada odpoveds§
Ak s¥% neakt?2vne vgetky bity tak je
je akt2vna 2. sada, at N.

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROV i >PREPE NAL SCD
MognosS nastavenia: Zdroj bitl sad

2.splsob
Prep..[6888d Jednot-lKawg®& T | eden
odpove

prep2nalov tak je akt2zvna s
aktzvny giadny bin8rny prep?

NASTAVENIE 1 > SADY PARAMETROVi> P REP ENA
MognosS nastavenia: Zdroj bi

Zdroj bit2 sada
Zdroj bit3 sada

Ziadny
Ziadny

dg8 jedne]j sade (bit 1

bit b

ada s
nal ta

L SCD
t1 sad

Pr2klad nastavenia bin8rneho prep2nal a

odpoy

GPECI CLNE
NASTAVENIE [224] i

Nastavenie
gpeci 8l nych
pre prepz2na

sada[641]li>gpeci 81 n

Zdroj bit2 sada Ziadny
Zdroj bit3 sada Ziadny
i SPECIALNE NASTAVENIE

Potom je mognosS nas
i> PREPENAE SEECI CLNE NASTAV
Bitl sada ®Bi gn§gl [ 645]

Viber si&n®lIrd vyhodnocuje |
Mt ge byS vybranT buN | 2selnl

Pr2 kneasdt avenia gpeci 8§l neho zdroj a
NASTAVENIE i > SADY PARAMETROVi> P RE P ¢ N Ail> Zd3o{Hit1

t B>vSADY RARAMETROW

ENI E
i j e a
signs§

A

Pred nast a
\Y SADE1,
nastaveni e

ven2zm zdroja prepnutia akt2vne|] s a
to znamens§ p raic h v ypprrewtnlucthi a p osdandiye.n kPot o m

do ostatnlch poug2vanich s§d

cez

dy pa

povel

[MENU-> UL OG

/ >OBKNoOpV2 r ovani e s &§8d

|
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Zalohy parametroy

EmUloZ parametre
= Obnov parametre

EPresun parametrov
®Spravuj zalohy v panely

VONSCH

Povely na kop2rovanie s8d parametrov:
Funkcia Viber Popis
Zo sady Sadal..Sada4 K - p pasametrov zo sady 1..4 do vybranej sady 1..4.
Do sady Sadal..Sada4 Potvrdenie stlalen2m 0Kop2rujo
Kopirovanie sad
Zo sady Sada 1
Do sady Sada 2
Na z8ver treba nastavi S podmi enku prep2nania akt:
dve sady parametrov a SADA2 m8 bylsstakpé vmaniplra g
br emena S inlm poliatolnlm nap2t2zm U/F krivky)
parametrov.
Meno parametra ID Nastavenie
Prep. s&d. 657 Jednot!l i v®
Bitl sada s|645 NASTAVENIE i > SADY PARAMETROV i> P REP & N Ail> ZdBo{Hit1
sada[64l]i>gpeci 8§l ny
Zvol2 sa zdro]j prepnutia sady:
Stavmen.Neg.[ 547] (stavov® sl ovo negova
l\_IASTAVENJE i> SADY PARAMETROV 1i> PREPENALIT>
GPECI CLNE NASPTABENLESs 46d5i>si gn§|
i\ MENU \DIAGNOSTIKA\St av me ni>Stvmen.tdg.i
Vyber signalu
Bitl sada zopne 646 NASTAVENIE 7> SADY PARAMETROV 1> PREPENALI>

GPECI CLNE NA S ¥BiVsadd zopne [646]

Vyberie sa bit AFreotawvow®ho sl ova
Bit1 sada zapne
Odbudz. MT [
Pripraveny O
[
[]

(KeNge
vl z n atoFraa<0.)

S an ejgeodvra&n Yo hodnotu stavov®ho

frekvencie.
vyhodnoten® m

Frot i pol arita rotorovej
znamienko frekvencie

17. decembra 2021

Strana 171 z 191



UNIFREM v.4.14x

VONSCH

ust
e e
ej a

o< T

o sp
l ber
i spl

Pougitie
mogn® ri

en?z
dito
ma |

s&d
egi S

prep2nani a
vaneijp $ady.
I m font om.

parametrov
a |

Nesymetriu ramp frekvencie

Prep2nan
Prep2nan
OvlI g§dani
Zap2nani
€ at N.

ie r
i e s
e Vvi
e a

egimu riade
ign8l ov na
acerlch poh
vyp2nanie Kk

S8§d do

teda

ni a

anal - g
onov |
orekci

pri

nNnNost. m! ge me u
kt o &r m&ciakt 2vna | e ob

spieva ku zvigene
ch vistupoch
I m menilom
l ebo inlch funkci
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11Pr2kl ady nastavenia menil|la UNIFREM

11.1 Nastavenie procesn®ho regul 8tora pre ri

Vhnasl eduj Yc e|j | asti bude op2sanl Sp?lsokbonmjd satna e
hladiny v n8drgi, pomocou | erpadla riaden®ho frek
1111Situs8ci a
Frekven]| nl meni | riadi ot8l ky | erpadla, tak aby
ngdr gi sa mtge pohybova$S od minim8l nej hladingnjep o ma
sn?zman8 sn?malom hladiny s pr%dovlim vlIstupom. Pri
a pri 20mA maxi m8lna hladina. Gelan8 vl gloaKdel adi n
OV odpoved8 minim8lnej hladindnea 10V odpoved8 max
) Senzor vvsky hladiny
@7 ........ FYPTE— . 0-20mA
Cerpadlo
min
Zelana hladina Nadrz 'I>5<"
0-10V Vypust
1112 Pri pojenie menil a .
Nap&tie pre gel an¥% hladinu pANlpoj 2 me na prvl anal
Senzor vigky hladiny pripoAlN2me na dr uhl anal - govl
VI stup menila pripoj2?me na | erpadlo.
1113 Nastavenie anal -govich vstupov
V. menu ANAS/NBNVEWAVEN STUPANALCGOVE VSTUPY
AAINlyp Al NLGVAE AO y
AAINL | ter AINlA = 1ms (ak by bol sign8l rugenl m!?
AAINGIPECI CLNE NASTSAWYEMNIIE Al N1A = giadny (F3)
AAINY p Al N2GmARAO 3
AAINZ I ter AIN2A = 1ms (ak by Dbol signS§l rugenl m?1
AAINGPECI CLNE NASTSAWHEMNIIE Al N2Ad = giadny (F3)
1114 Nastavenie procesn®ho regul 8tor a
V. me NAISTA@/ENIE/FUNVKCIE/PROCESNh ARE G.
ARegim PRA = APol ohaip
Rezim PR Takto s a nastavovanie proces
Teplota nastavovani e cwm Vjleébekemro tPko8 conha i n:
Teplota inverzny pr2pad, ak by bolo | erpadlo wur
Poloha zvygovan? j eho ot 8] ok bude h |
Poloha inverzny kl esas.
Prietok
| nfRe i my PR splsobia prepnutie nastavovania v inlc
AMin. gel. wvel.fi = 1cm (minim§lna hodnota procesn
AMa x . gel . vel i = 50cm (maxi m8l na hodnota proces
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AZdroj édekE. ARRNL1A.

Zdroj Zel. PR Ak by sme chceligehanstwanil Zdp oy
Hodnota [IPRﬁ = AHo dGweolt.a Ahftadsfdo3 Gcm (ak po
hladiny je 30cm). Hodnota sa
AIN2 hraniciach AMin. g¢gel. vel.fd a
AIN3
AlN4
AZdroj sp.iAv&zBal RRA.
Idroj sp. vazby PR Ak by bola pevns§ hodnota sp2tnej %
Hodnota obdobne ako pre gelan¥% velilin
AIN1 Samozrej me treba nastavi S 0
F_ procesn®ho regul §tor a.
AIN3
AlN4
1115 Nastavenie vistupu menil a
Treba nastavi S odpovedaj Y%ce parametre motor a, ram
V menu ANASTAVENIE/ OV L € D A NG EEL A RREKVENCIAf
AZdroj rever BezreFerzyfil 9 51lnflak= bA sme | erpadlu umogni |
chodu, lige v pr2pade potreby by sa |erpadlom od]
droj reverzu F
Ovladaci panel i
Trvale reverz
BIN1
BIN2
V menu ANASTAVENIE/OV L CDANGEEL ARREKVENCIA/Zdr oj gel . fiiek. = G
droj. 2el. frek.
Procesny reg.
[MODBUS
PROFIBUS
[Max. hodnota 1
V. me NASTAVENIE/OVL CDANGEEL ARREKVENCIA/GPECI CLNE NASTAVENI E
ASi gn8l pDIAGNTSHIKA /=Funkcie / Proces. reg. / VT st upt PRt o nast av? me
vistupng frekvencia menila je riaden8 procédsnimr
aklnl z8sah.

LANA FREKVENCIA' SPECIALNE NASTAVENIE

Signal pre 2F = \Vystup PR

11.1.6 Monitorovanie

V. me DIAGNDSTIKA/Vst upy //ANiistupy

Tu je mogn® sledova$S anal -gov® vstupy buN vo fyzi
v pomernlch AAI N1 Rel i, AAl N2 Rel fi

V. me DIAGNDSTIKA / Funkcie / Proces. regfi )

Tu je mogn® sledovaS procesnl regul 8tor v procesn
V  me DIAGNDSTIKA/Ov | § d/eGreile AFr ek . ) N

Tu je mogn® sledovaS prepol 2tanl vlIistup procesn®h
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11.2Pr 2kl ad nastavenia |l ogickTch okov

Frekven| n® menile UNIFREM maj% vo svojej softv®r
| ogi c k1l csiH olgli cwkd vmi oper 8ci ami OR, AND, XOR, RS | =

MognosS nastavenvhstypuvvptepbogack@ bl oky:

(vistup negowvamlil | ogick®ho bloku negovanl, wvstup
prvi vstup logick®ho blokugnéhgujdrohing§begp%l bga
na n8begn% hranu sign8lu).

Pr2klad mognost 2 rvdssttaupeorvi d owvgsitcukpRohvo & | o k u :

e l— ] & e b— | & b
— —q — —q
—q —q —q —q
& | — & — & p— & b—
— —3g — —q
Pr2zkl ad:
Nasl|l eduj %ci pr2klad cperﬁ«niagastdtramaan|jaedfnroedkj\cm;1UQ®h€)mrr
l ogicklch blokov. Uvagu1mg rvhkdenom @s$pdimhWENLaeg mo
pr%dom 1, 05[ A] . Ne z aSagreunllovneot ofrr eskav ernacz tei ephoa 1zi ne
gelan¥% frekvebmeh uméOdHa]j e Dbi eg realizovanl po na
nul ov frekvenciu.
F [Hz]
N
F max
1 T I
Fzel=50H7 |
PAR.ID = 162 : !
| LINEARNE RAMPY FREKVENGIE
20 [Hz]
F min = 0 [Hz] 5 i i 5 -
PARID=110 4 T rozb. 1=10s T dob. 1=10s i
PAR.ID = 116 PAR.ID = 119
Nastavenie rozbehoveja d obehov ej rampy pre tento pr2klad
Pomocou | ogi ¢ kT ¢ hn absl toakvoivme meni | t ak, aby vyhodnocov.
frekvencie 20[Hzlanepr ekr ol eni e pr %du motora 1[ A] (motor j
Dan® podmienky meni | signalispuanpnanymeand8l ngaov®phpdswo
tlm z2ska povahu rel ®ov®ho viIistupu. Pri frekvenci

m&§ vIisbgpck®ho HloagkwkloB1 oper §ci ou ANMDI sltougpi nclTk ¥s ihgo
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vstupuje do druh®ho pomocéa®hbodil ok @hagBid kakw dBer §

AND al asom zopnutia T_on = 0, 5] s] a | asom ehypnut i
vistupn®ho $sgnBkdabB2 diskr®tnych stavov vistupn
Na anal - govl vlistup AOUT1 naviageme viIistup |l ogick
l ogick®ho bloku LB2 (logick8 hodnota 1lpastaawia @m¥
20 [mAJapri vypnut? LB2 (logick8 hodnota 0) sa nas:t
na svorky menila. Na svorky anal - -gov®ho viIistupu
FUNKCIA
POROVNAVACIEHO
OPERATORA
LB1 fast LB2 fast
i ! AND AND .
Frek. MN [47] ' : T offT on
: > _E%. 1. signél Ton/Toff =051l (Pri T_on logického bloku LB2 fast je vystup AOUT1 = 20 [mA]
20 Hz 1 !
: i LOGICKY LOGICKY AQUT1
1 i BLOK BLOK
Prad. MT [42] 1 i Analégovy vystup 1
! > 4%0 NEGOVANY 25008l NEGOVANY
1[A] ; ; 2VSTUP 2VSTUP

T_on - ¢as zapnutia logického bloku LB2 fast
T_off - ¢as vypnutia logického bloku LB2 fast

Blokovg8 sch®ma vyhodnocovamk apomaea@uilcdgipolinmé enbl okov

Postup nastaveniaahalbigaV@®hobVb&bupa AOUTI1:

Vibemastavenie LOGICKEHO BLOKU LB1:

Parameter ID: 167

MENU i > NASTAVENIE i > FUNKCIE i > PLC FUNKCIE i > LOGI CKEi>BBLfaKKY

Meni | déerelkuMN > 20[ Hz] pri r o zPor é/hdu MiTa <§ ell [am]¥ (rnl
sign8l druh®ho vstupu) pri rozbehu na ~gelanl/4 rTch
preto viber logickej-AMper 8cie : logickl s%Wlin

Parameter ID: 625

MENU T > NASTAVENIE T > FUNKCIET>PLC FUNKCIET>L OGI CKE£ B&bIBKfasti>
LB1 oper8cia = AND

Viber sign8lu Frek.MN (velilina diagnostiky) pre

Parameter ID: 577

MENU 17> NASTAVENIE i > FUNKCIE i > PLC FUNKCIET> L OGI| CK £ 1>B.B104détY > LB1 1
= Frek. MN

Logick8 hodnota 1.vstupu I|FRAMN [47]>20HA: j e hodnota s

Parameter ID: 578

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIE 1> L OGI| BLRIKY i> LB1 fast 1> LB1_1
zopne = 20.00 Hz

Logick8 hodnota 1.vstupu IFRAMNI [47] €20k : | e hodnota s

Parameter ID: 579

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE i> L OGI CKE£ iBLBDHKasti> LBl 1
rozopne = 20.00 Hz
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Viber sign8lu Pr%d MT (velilina diagnostiky) pre

Parameter ID: 580

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIET> L OGI CKE£ TiBLB2HKasti> LBl 2
sign8l = Pr%d MT

Logick8 hodnota 2.vstupu IPB¥d aMTl [AKR]] e hHddddot a s

Parameter ID: 581

MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ iBLB2HKasti> LBl 2
zopne=1A

Logick8 hodnota 2.vstupu IPB¥d eMTO [4kK]] e< HMJddddat a s

Parameter ID: 582

MENU 71> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ iBLBQHKasti> LBl 2
rozopne =1A

Pre splnenie vstupnej podmienky P r %d <MT A] je potrebn® sign§gl dr
negovaS, pretoge porovn§vac?2 oper8tor | ogick®ho b
Parameter ID: 1008

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> LOGI CKE 1BLELKast i> LB1 Yar ov n |
negovanl

Vibemnaatavenie LOGKUWBEHO BLO

Parameter ID: 168

MENU T > NASTAVENIE I > FUNKCIET>PLC FUNKCIET>L OGI CK£ B b IR fést

Pri logickej hodnote 1vT st upu LB1 m
oper8cia | o8NDk& st inmpn
sa dosiahne zap2znanie a
|l ogick®ho bl oku LB2.

§ prvI vstluPpre BB 8 vyberig i c k ¥
Tprsiigedile LB2 msagovanl drul
vyp2nanie vIistupu LB2 po

Parameter ID: 626

MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ Bil>QB2yfast 1> LB2
oper8§cia = AND

Parameter ID: 1009

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIET>PLC FUNKCIET> L OGI CKE£ iBUBDfEsYi> L B2 Yar
Vstup 2 negovanl

Viber sign8lu pre 1. vstup LB2:

Parameter ID: 583

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LB2 1
sign8l = Logick® bl oky

Sign§gl l.vstupu LB2 m8 |l ogick¥ hodnotu 1 ak m§ v

Parameter ID: 584

MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ iBLB2HKasti> LB2_ 1
zopne = LB1

Signgl pre 2. negovanl wvstup LB2 je vistupnl sig
Zap2?nanie a vyp?2npatnhiiee ddmitas pdii LKBr2®t nych stavov (0
zopnutiaavypnut i a | ogick®ho bl oku LB2.

Parameter ID: 586

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE i> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LB2 2
sign8l = Logick® bl oky

Na sign8l 2.vstupu LB2 sa privedie vistupnl signtg

Parameter ID: 587

MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ iBLB2HKasti> LB2 2
zopne = LB2
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asovani a
asu zophuti a

Nastaveni
Nastaveni

e |

e | L

1zagizonk@hi 2 mh ok a

LB&tupu LB2.
B2.

Parameter ID: 1025

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE i >
zap.1 = 0.50 [s]

LOGI CKE£ TBLORY| as»vhi

Viber logick®ho bloku LB2,

pre ktorl sa nastavenl

Parameter ID: 1033

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE i > PLC FUNKCIE i >
|l as zap. 1 LB2

LOGI CKE£ iBLOKY| a$olBame |

Nastavenie |l asu vypnutia L

B2.

Parameter ID: 1029

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE i >
vyp.1 = 0.50 [s]

LOGI CKE IBLDRY| as®V k|

Viber logick®ho bloku LB2,

pre ktorl sa nastavenl

Parameter ID: 1037

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE i > PLC FUNKCIE i >
|l as vyp. 1 LB2

LOGI CKE£ iBLOKY| a$elBame |

Gpeci 8l ne nastavenie anal

gov®ho vistupu AOUT1

IL

Na anal - -govl vimsawipazAUTI1lvijset up | o.giRki®hoo br wtka
bokuLB2 (T_on = 0,5 [s]) je na anal - govopmrivliwypmplet
|l ogick®ho bl oku LB2 (T off = 0,5 [s]) je na anal

Parameter ID: 370

MENU i > NASTAVENIE T >

VSTUPY A Y>h SAINJAPLYC

GOVE VaEMSOLUPY

Anal - govil v srdzsapuORO[@mAjuj e v

Parameter ID: 358

MENU i > NASTAVENIE i >
0-20 [mA]

VSTUPY A V=h SAINUAPLYC

GOV E \ & /0L UPTYp AOL i >

Parameter ID: 1076

MENU 1> NASTAVENIE T >
Gpeci 8l ny

VSTUPY A Y=h SATNUAPLYC

GOV E \hAOLUPADL Zdroj i >

R01 Zdro]

Prud MT
\ykon
Prud ETO
Moment
Specialny

Parameter ID: 361

MENU i > NASTAVENIE T >
>LB2

VSTUPY A Y=h SAINUAPLYC

GOV E \ hAOLUPSK. (AO1_B)

Parameter ID: 941

MENU i > NASTAVENIE i >
0.00 [MA]

VSTUPY A Ysh SAINJAPLYC

GOVE VHAOLUPADL Ai>

Parameter ID: 942

MENU 7 > NASTAVENIE i >
20.00 [mA]

VSTUPY A Y=h SAINUAPLYC

GOVE VuHAOLUPADL Bi>
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Viber sign8lu, podOa ktor®ho sa bude |line8rne pre

Parameter ID: 359

MENU i > NASTAVENIEi> VSTUPY A Yh SANJAPLYE GOVE VASOLUPYSi gn §*
Logick® bl oky

Priebeh velil2n

1 18zec
— - o | DT

L= |
VistupnT s20fmAjs |

""-. /vanal-gov®ho vis
by

(Frek.MN [47] = 20 [Hz]) i hy

2214 D260 0 12214 4

k“Frek. MH [8.88Hz +58.8Hz) A.88Hz
&.0mA

*Pr %d motpora §przike neprekrolil hodnotu 1 [ A]

Na obr8zku grafu je vidieS pri eudogdfrekvencicopehunegrasip
rampe 10[s] na ¢gelan¥% frekvenciu 50[Hz]. Dobeh mo
rampe 10[ s] knvae nculuov ¥% Diorder gani e podmienok (frekvei

a pr¥%d motora < 1[A]) je si-ghal mAPpv am® amnmid n gmovm
AOUTL.
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12N8vod na pougitie ovl8dacieho panel a

Menu [ Zmei [N Pomoc

VANV NI/ NI 2N
~[=] &
- (= )=

VONSCH’E’

Ovl §dac?2 panel

121T1 al i dI §

START | || sTop | Reverzl | Ov | §dani e, maeknijlea keov odderndj] ovI §dani @

_I#I
|

esc Zrugenie zmeny, zatvoreWi eveRnaygddg

_I#I
|

ENTER Viber pologky, potvrdenie zmeny (V

Posun v menu, nastavenie hodnoty.

V  pr 2 gea dvd yiceste menu obsahuje viac ako p 2 @log i e k ,
stlalenie jedn®ho z tlcht@gekOkzahi @i
aktu8lny riadok pre viber je tmavl

1:Ddtum 2B13/84,/23
1 2:&3:‘?3:@6' @ 1

HE
N \MEND\HASTAVENIE
@PARAMETRE MENICA
N~ @OVLADANE ‘ -
@RIADENE A REGULACIA MognosS rolova
@VSTUPY A VYSTUPY
E@FUNKCIE

Aktu8lna polog

Posunvmenu, zmena r 8§dov
[> Zad8vanie ¢gelanej hodnoty 3
(lenvokne monitor ak je vybranl ako

Zobrazenie MENU-v T ber funkcie panel a

EEIE

3 Kontexttay® dl 8§

) Zobrazenie n8povedy
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122Gt art panel a

Panel sa mtge prip8jaS k zapnut ®mu al ebo
automaticky zapne as p o j 2 so zari pdereim. pAk ppperkl ch
pokiYasspoji S soraamalkdenacmr esou ako malo
tak®t o neexi stuj e, panel d8 na viber

Fanesl v, 29821

VONSCH
1: VOHSCH UniFrem ¥.2.100
Priebeh inicializgcie

12.3 Obrazov ka

Adresa mi Zobrazovan® Stav md

vypnut ®&m
viac
naposl ed

zoznam dost u

Monitor

Zobrazov
i nfor m§8c

546V

/

Prad MT 0.00A
Nom. vvkon 44 4k\w/

HI 8seni e % ET - Externa porucha (1/1)

Viznam kontexto

124St av meni | a

N§zov \3 e (O EAR @) L*>slo akt?

Bat ®nivd 8acom paneli je slab8 (treba ju

Beg2 z8znaamelgr af u v

Me ni | pojuaheivE,vzniklovar ovani e aleboiWunk| n® hl

R Je akt?2vny reverz menil a.
@EB Meni | stopee( gvt vorgdgtekntev(toliaci ter] 2k).
1,2,3,4|L2sl o akt2vnej sady v menil i
12.5 Menu F1
MENU

[EEInoNITOR v~ GRAF

ACHASTAVEHE  [@] DIAGHOSTIKA

[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY

[JuLoz / OBNOY  ZxZARIADEHIA

5 ATYK ¢ DISPLEJ COMF.

Pvodne okno menu

Medzi jedno ot livTl mi pol ogkami MENU sa prep2na
Viber funkcie paneENTERAfpomocou tlalidla A
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Viber funkcie panel a

MONITOR

Zobrazenie Monitora (Detail monitora)

ZadS8vanie gelanefvérekVeoci 8daak |
zad8vani a

II'~| | crAF

Zobrazenieanast aveni e z 8z mgrafickej fosmegn 8l ov

NASTAVENIE

Nastavovanie parameomovejme@ltbdhktbr
MENU prejsS pomocou viberovich ¢g2|
na pologku NASOTtAWEINISE sat | al en2 m t |
pol ogliektiv nastavenie opaS potvrdi

HENU T [Gewm 2o1554/2 @
MOHlTUI{ l/iﬁn_m: . ‘\I"IEI'II.I‘\HASTA"."EHIE

SCHASTAVENE el =
[SHSTORA A\ PORUCHY

EJULOZ / OBHOY Sz ZARIADENIA
5 ATYN [ DISPLEJ COMF.

@PARAMETRE MENICA
ez OVLADANIE
EzRIADENIE A REGULACIA
EVSTUPY A VYSTUPY

[@]] | DIAGNOSTIKA

Zobrazenie vgetkIlch metraivjsgtvrTu:movienjf(
V¥#vodnom okne MENU prejsS pomocou
F1 na pologku D)IoAtG/NCIjSTSItI@AtaIIaaIdéerEI\
pol oglie«tiv di agnostika op2&S potvrd
HEHU 1 [Dawm 2013/54/26 w1
[ElnonTon P GRAF \MEHLI\DIAGHOSTIKA

%I‘IMTA‘J’EHIE (@] DIAGHOSTIKA
—

[E] HISTGRIA /™\PORUCHY
HULOZ / OBHOV S ZARIADENIA

5 ATYN [ DISPLEJ COMF.

Bz Vstupy / vystupy
s Funkcie
s Stav menia

HI STERI A

Vvodnom okne MENU prejsS pomocou

F1 na pol ogkwoHIVITIGRI std al en2m t |
Zobrazenie (d8tum vzni kudah8zb0¥%) mi
(Obnova parametrov, Zmena par g aleo |
udal osti-zonemazani e zaznamenanlch 1
MEHU 1 %étum 2813?84?26 d @ 1
\MEHU\HIST RIA
[EZIMOHITOR [~ GRAF e =
sepoe. E11 - Nadprud
NCHASTAVEHIE (@] DIAGHOSTIKA — ig591s E25 - Preruseny AINA
[E| HISTGRIA /™\PORUCHY 1599235 E25 - Preruseny AIN1
ULOZ / OBHOV IARIADENIA 13,754/25 -
Q 22 ;Zj;*j cE)2b5 Prerusen'{ AIN1
20 nova parametrov
JATYK ye DISPLE) CONF. oo
o B L -

PREKLAD
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PORUCHY

T e @ (T ®
RN ] NI
Datum 2013/04/15 Datum 2013/04/05
Cas 14:20550 Cas 08:20:24
Nap. DC 2474V Obnova sady Sada 3
Prad MT 5.39A e MENU
Frek. MN 1135Hz
| Heonu |  Pamoc | h  Pomac |
Zaznamenanie Y.dajo Zaznamenanie %Ydaj-0\
nadpr %d obnova parametrov
Zobrazenie aktu8lnych por?%ch, ich
po z8niku poruchy, | ak8 danrkd ndathy
na menhllavnd&m MENU potvrdi S viber
MENU ST @ 1
MOI'IITDII l/\_" GRAF Bez poriich a varovani

ACHASTAVENEE (@I DIAGHOSTIKA
[E] HISTGRIA /™ PORUCHY =

[JUL0z / 0BHOV  =zRZARIADENIA

L PILYAL [ DISPLEJ COMF. e Pomac |
PREKLAD
TEmzer=  _E @1 [ Engee F3 @1
Poruchy, varovania - 1 Poruchy, varovania - 1
E14 - Bezpec. ¥stup 0.bs E31 - Vel'a parich Potyrd
Odrat8va sa | as po Lakanie na potvrde

ULOG /
OBNOV

Vytvs8ranie z8loh nastavaeéchdbooka. par a|
Spravovanie vytvorenich z8loh, koj
parametrov.Vhl avnom MENU potvrdi S viber
pol ogky (Z&lnokhce epparvametrov op?S po

MEHU L T @1
[E]nonmor [~ GRAF Zalohy parametrov

ACHASTAVENIE [/ DIAGHOSTIKA
[E HISTORIA /™ PORUCHY =>

[STTEEIITN === ZARIADEHIA
5 ATYN [ DISPLEJ COMF.

= Obnov parametre
= Kopirovanie sad
= Specialny presun
&Spravuj zalohy v paneli

IQE‘E ZARIADENIA

Vi ber mekntiolral,m skomuni kuj e panel, a
sjednlm panel om. Po op2tovnom spus
smeni | ckm,orss m komuni k owlavhomm&NUopsol t evdr

viber tlalidlom ENTER. Viber zari i
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VONSC

MEHU

Vyber zariadenia

[EIHONITOR [~ GRAF
ACHASTAVENIE [/ DIAGHOSTIKA

1: VOHSCH UniFrem v.2.100

[E HISTORIA /™ PORUCHY =>
QULUI P ;1 7 ARIADEHIA
5 ATYN [ DISPLEJ COMF. e [ Obnov
Zmena komuni kal n®ho jazyka Nalaveoma
MENU potvrdi S viber tlalidlom ENTI
HENU 1 B @1
JAIYK
JAZYK MUHITOH IALGMF Slovensky J

QULOI / OBHOV  z= ZARIADEHIA
mxe DISPLE) CONF.
[P -

ACHASTAVENIE [ GIDIAGHOSTIKA o> ENgish
S| HISTORIA /I PORUCHY

b
t

Nastavenie (jas, kontrast, .)adi agnosti ka (nap§8j acd
at®rie, ...) ownl &adaoime M& NJa peolt & r

l alidl om ENTER. VIiber

nastaveni a

MEHLI DISPLE] v. 99.001
DISPLEJ Podsvietenie 4
CONE. EEINONTOR [\ GRAF .
ACHASTAVEHIE  [@ DIAGHOSTIKA 23,20V
[E HISTORIA /™ PORUCHY => 3.16V
[JuLoz / OBHOV  SzPZARIADEHIA 115 200 *B*;:
JAZVK EeDISPLE) COMF.
d & I3
12.6 Monitor, detail monitora
Pribligne po 20 sekund8ch nelinnost.i sa okno

voObu stlalen2m tlalidla ENTER.

MEHU L ® 1
Honitor

[EZIHONITOR [~ GRAF

ACHASTAVENEE [ DIAGHOSTIKA Prad MT 0.00A

[E] HISTGRIA /™\PORUCHY —> Nap. DC 3210V

ULz / OBHOY  SzZZARIADENIA ?::J?ota hiadic Dyrn

C ILVAL [ DISPLEJ COMF. e B Imei BN Pomoc

Z8kl adn® okn

0O po gtarte panel av,el3

ME N |

dbhmayzuje vybran®
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VONSCH

Monitor

a haterie
I:> Mntnhndmy MK

\MEHU\DMGHOSTIK&\StaV manica

Monitor Detail monitora

ENTER Zobraz2z detail vy Zobraz?2 Monito
| S|
I~

esc Zobraz2z Menu Zobraz2z Monito

Zmena vybranej zobrazovanej Vv

PREKLAD
1 IEvRE @1 | Vyber signalu 1 v @1

Maonitor

Menu _ tiadny [ Pomoc

Henu [ Zmei _ anuc

Zmena vybrate
(Vybrat§ -pobBohh _ 2z
(ZmeR) diagnostiky ->

Viber
zobrazovanej
Pot vr

pogado

ENTER

Po
Monitor.

vybraoe®Brazovan

potvrden?2 z

Tmav

ton tn A

12.7 Nastavenie parametrov

par amet i

uStolga | erno?

pamr atmed
hodno

Menil obsahuje 4 sady parametrov. N

Panel pon%kne priamo na nastavenie danl

vgetklTch sad8ch alebo ak nie je (PowotemB8vesadoyes

/\ 'ENTER

stl al 2/F3)) 1P| ipddtavr den2 zmeny pardi=@trsa

hodnota do vgetklch s§&d.

PRE KL:AD 5

1. MognosS priameho nastavenia VvybEMT®R),
vgetklch 4. sad8ch jenastavens rovnaks§g
rozbehu (1 d 117 = 50Hz) o:

1 1:DEtum 2813§B4r’23 1

:fas 13685
REGULACIA RAMPY FREKVEHCIE'ROZBEH F

Zas rozbehu 1 15.0s
Zas rozbehu 2 5.0s
Zlom rozbehu 50.0Hz

on rozh. L000Hz/s
Sklon rozb. 2 b.000Hz/s

Henu [ Sady [ Pomec
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2. Nastavenie hodnoty parametra po potvrden? u
1 12[€J:étum 2813{84;’23 @1 1 1%étum 2813{84{24 @1 1 é::[%éatsur? :261:3.(84{24 @1
zlom rozbehu REGULﬂCIA\RnMPY FREKVENCIE'.ROZBEH F Zlom rozbehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 40.00Hz
40 0@ Cas rozbehu 2 5.0s Sada 2 40.0Hz
0 o0zbe 40.0 Sada 3 40.0Hz
[Hz] E=>> BKlon rozb.1 BO00Hz/s [ [Sada 4 400Hz
{0.00Hz+-50.0Hz) Sklon rozb. 2 5.000Hz/s v
Ve Suiy 1] Poroc Sl Fomoc |
Nastavenie hodnoty Po potvrden? Po sktqlaa!enz F
arametra aENJERt nastaven8 hodnc rovnak® nastave
P vo vgetklch 4
3. Panel pon%kne nastavenie par amstraemBe ritadmo thl
sad8ch (stal?2 ak je hodnota parametra rozdie
parameter oznal2 ako "sad®ady astpaheh?2 mpohWikhec
par ametra pre jednotliv® sady.
1 1Détum 28135@4/’23 1 1 %é (%] ?BSISKB4/’24 @1
REGULﬂCIh\MMPT FREKVEHCIE'.ROZREH F ~ Zlom rozbehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 50.0Hz
Cas rozbehu 2 5.0s [Sada 2 SUOHZ |
—=> Sada 3 50.0Hz —=>
Sada 4 50.0Hz
| Menu_| | Pomac |

parametra v by Viber sady -a
sade -> stla!ié ENTER

1 12 %éatsunéQEEE!?SJB‘VE‘i @1 1 :12 lDétum 2913;@4/24 @1 1 :12 [éitsur?GEEia‘lgé’84f24 @1
Flom rozbehu Sada 1 REGUI.ﬁCIMMMP‘I’ FREKVENCIE\ROZBEH F Zlom rozhehu
Cas rozbehu 1 150s
Cas rozbehu 2 5.0s Sada 2 S00HZ |
Zlom rozbehu 30.00Hz Sada 3 50.0Hz
=D [SKion rozb.1 5.000r2/5 == |Sada 4 50.0Hz
(0.00Hz+50.0Hz) Sklon rozb. 2 5.000Hz/s
Henu | 524y | Pomec [ Henu | [ Pomoc |
Nastavenie hodnoty Po potvrden? Ea(;tavZntie?)allra!mgtrr; f/o F
par ametr a aENIERt nastaven8 hodnc .
vybratej sade

Moment 8l ne nepr2stupn® parametre s¥% zobrazen® n
(potvrden?2 stlalen??m ENTER) panel zobraz?2 mognos

spr 2 st dapepsads. v

N )
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PREKLAD
PARAMETER 0Sklonrozb.1 (ID124)0i z obr azenT menej v.irazne na dipleji
[ N 1 1Datun JB12/54/24 1
Hodnotu nie je mozné menit'. IADEHIE A HEGULﬂCIA\HhMP‘I’ FREKVENCIE
Pre spristupnenie zmed Min. frekwencia 0.10Hz
parameter Max. frekwvenci. 50.0Hz
Typ rampy frek. [id 107]. Typ rampy fr. dodrZi éas|
F2 Prejst’ na parameter
ESC Zrus

Po stlalen2 F2
parameterpre spr 2 st up
v danej sade

Po p ot Vi ENTER,Zobrazenie
mognost2 spr2stug

Parametre m:gu bySernzmsaho ‘tzynpu nastavuj %.

Oznal enie skupiny parametr o]
-Zzo0skupuje parametre spadaj ¥

& OVLADANIE vytv8ra stromov¥ gtrukt Yru
| esc
-n8vr®wtowvweR B gie
Spusteni enpgelr kazu
Stlali S tlalidlo ENT@msmRmMaren v
typu povel
Vykonat' prikaz!?
#Motor 400/0.12 franat prikaz
Potyed F2.
Irus ESC.

Sspustenie je ,FQ ebn® potvr

Nastavenie | 2sel nej hodnoty
AN

-nastavenie poga v ] hodn

-Zzmena nastavo<] D rg§du
(zmena poz2g¢ie kurzor a
1

1 é%ﬁatsunh%%]g/a%?‘l ® 1 é[éﬁtsum ?81]3%’84;‘24 @ 1
48 0 Hom. vykon Hom. vykon

(0.00Hz+48.0Hz)

(10‘w‘— 1. 500M‘w') (10w 1.500MwW)
V. tomto okne je zobr ad ovang$
mogn8 nastaviteOn8 hodnot a

parametr a. Zmena zobrazeninmm
m, k, M, G,...) sa uskutol R
fyzi k8l ne Jednotky umogRuU| Y
nastavi S, t akorsanaz ob?rsalzi2ciku
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nastavovan8. Ak nie je mogn,
nie je zobrazenl.

-hodnota sa zmeB&NRTERO potvrde
vypnuta i |Viber jednej pologky zo zoz
apnuta '|-vgdy mus? DbyS vybrat§ len |
2ap il-po potvrden?2 sa hneN vyberi

Viber viacef(V¢tACWNEISOB8NHh VhB

-nemus? byS vybrat§ giadna p

-m* ge byS vybratlch viacej p

€s¢C

-'wvybran® zmeny s ptkddzsj ¥
komp. IR otvrdenie
regulator ZM || 1

Uledit” zmeny?

o Potvrd’ ENTER.

Zrus ESC.

Parameter typu signS§l
________________ o vl ber parametra, ktorl ovpl
| HEND'DIAGHOSTIKA Riadenie | | v T ber parametra zo stromove
AgFrek. HH 0.00 Hzj 2\

: E:EEEJII“ HH H: -prechod po parametrochvr ov nak e v n i

-prechodna i n ¥ Ystrame q >
12.8 Graf
Vhl avnom MENU potvrdi S viber tlalidlomi ENTERI S N
kontext ovifl t Ivd Ibied| mastavenja grafu op?®S potvrdi$S.

i | I1min Q’:J-I GRA.F
MEHU [ I #Prisposob hranice

I I #2Zmaz graf
EEIMONITOR ! ! Graf 1 Prud MT
ACHASTAVENIE (@] DIAGHOSTIKA : | ! . Graf 2 Frek. MN
HISTORIA' APORUCHY 12426 24600 12426 24780 cas mlerka 1mln
EJUL07 7 OBHOY  SxPZARIADENIA oo ) (poniozen s \/zorkovanie 60.0s
& v [ ISPLEJ CONF. Hastay [ Stop [ Kurzor | Mo [ Pomoc_
Okno Graf sl Ygi na zaznamen8vanie priebehu hodnot

v parametroch nastavenia grafu (F2).
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PRCKLAD

Oznalen% pologku (Graf 1) potvrdi S tlalidlom ENTI
zobrazovan¥ 3SR lpdtivirudiaS.op

GRAF Vyber signalu GRAF
#Prispbsob hranice 2 \HEMUDIAGHOSTIKA"Riadenie #Prispdsob hranice
&ZmaZ graf gﬁalg% ]202R2P¥ #2ZmaZ graf
Graf 1 Nap. DC ap. . Graf 1 Prud MT)|
gra! ! !re!. EE => Hap. MT wy| > Far 2 Frek. PN
Cas. mierka 10sec ¢ FI .00 Cas. mierka 10sec
\/zorkovanie 60.0s s ) \Vzorkowanie 60.0s
ien |  Pornic | Henu N Ziany I Pomoc e |  Pom |
Prvl graf (Graf 1) | edrkurhelslgernalf t(eGrgaofu 2|)i ahrrowb gao u
okna grafu naOavo je zobrazen8 vybran8§ velilina,
napravo akt u§rhadkudna'da1 lvhi touv®l i dsoa®i zsal kpbg
\% hornej ,astl grafu zobrazen§stahmdademna|f£ zobrazo

1

18sec b‘l (}

\
95818 ‘11.2.21 25328 ‘1.2, 21 11221 55:28 112 . 95818
ERIHI BBBU 16,881 1,550 l’_“F!IHI BBBU IBBBU] 1531 ERIHI BBBU WBBBU] ERINI [BBBU 18,884

20 1z
WRIMNZ [8.8EmH-26.60mA) 17 52mH WRINZ [(0.86mH 260 860mA 17.52mH WRIMNZ [8.88mH-26.60mA) 17 52mA PAINZ [3.60mA- 20,060
Henu [ Mastay Stop Kurzor Henu [ Mastay Stop Kurzor Henu [ Mastay Stop Kurzor i

Sledovanie hodnoty
pomocou kurzora

Okno graf Lasovg mier Lasov§ znal

Po spusten2GT@ARRaAf)u s@F3ukl adla &n odtoy pzavn?lten aodm si gn

zvolenom kroku. PodOa veOkosti kroku je vypol2tan
z8znam pri vypnut? panela, z8znam pokraluje po op
neexi stuje odpoveobjr@aecien®8Hnamopane. Z8znam graf
graluvst ave zariadeni a. Polas z8znamu je mogn® sa pr
na pozad?2.
Spustenie, zastavenie z 8znhamu do i nternej pa
F3 Gtart, g/ nastavenl ch mognost 2
Nastavenie mognost?2 grafu
Prispltsobimaanmnavc?® gkwmrfzormav akt usgl n
bude zobrraezSlvmnaocSm vl as e
Zmag ¢gvwmage d8&8ta zaznamenan® v ¢
Graf1,2ivi ber zaznamen8vanich signgl
L asmerkaiveOkosS zobrazovan®ho ¥sek
F2 Nastav. znal| kaankne Vgrafu je mogn® dola@ meni
Vzorkovanie i peri - da aktwualizovania hod
DOdgka z §ainfommeoma xim&jl dOgke z8znan
zmest2 do pam?ti pri aktu8lne nas
Cyklickifurm-uwje, |i sa po naplnen?
prepisovaS najstargie vzorky, ale
Z § z n arobrazuje naposledy zazname nanl si gn8gl , u
F4 sledovanierz82mamu | ase
Kurzor, IkuzoriumogRuje analyzovanie grafu [
<] D Zmena poz2cikarkwrowvroan v egi me
Posun
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129VyhOadani e parametr a

stlali $F pelpombéiovyvol anie nspovedy pragdly bgamd mepta

m8& svoje jedineln® I D |2slo.

1 1Ddwn 2913784723 (@1 | Pomoc "HOTOR" (Id 58)
\HEHU'HASTAVENIE Hastavenie parametroy pripojendhe

motora aleba iného trojfazeveého

@PARAMETRE MENIGA spotrebica na silovych vystupach menica

i OVLADANIE :> frekyencie (U,U,W,PE)

EzRIADENIE A REGULACIA
B VSTUPY A VYSTUPY

| Pomoc | Menu [ Hajdi 1D [Porovnaj

Zobrazenie nS§povedy pre zvolenl

Vokne n8paevekdoynt e xt F2 -Ngjadii dil D. Po zadan? odpove

apotvrden?2 stlalen2zm tlalidla ENTER, panel zobraz:
1 éDétum 28133’84!24 1 1 12.Détum 2813?84?24 1
ITadaj Id \MEHU\HASTAUEHIE\MOTOR
EMAKRA MOTOROV
Nom. vykon 370w
:> MNom. napétie 2300V
MNom. frekvenc. 50.0Hz
(0;1201) Prad motora 182A
| Henu | Henu [N Sady [ Pomec
. Po potvrden?2 z
Zadanie | d vybra pogadovan®ho pz
3 )
F3 APorovnaj i sl Yagi na porovna

-Funkcia tlalidla |
vget kl chj edard®&tclhi vi ch ul ogenlch z8l oh parametrov.
rozdielov v nastaveniach.

1.0 tum 2813{84{26
1 fas 128 @1
b- "."Iurkw frekvencia
ZBERHz
1 18.68k 168.88k 168,88k 168.88k
= 5.aak 2888 2888 ZEa8
2 25Ea 2E8R 2EE6 2E8R
[ 2588 ZEa8 2888 ZEa8
g 7hak 2E8R 2686 2E8R
7 -
= -
- -
18- -
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1210VI ber =zariadenia pre ovl&8danie panel om

Kagd® zariadenie je identifikovan® svojou adresou
nevyhnut n®, aby kagd® =zariadenie malo svoju jedi
siete je potrebn® kagd®mu zariadkenpanelasstavat? j
smeni |l om (zmen? sa mu adresa, prerug? k 8beFo, ..),

vyhOadan2 dostupnlch zariaden2 sa zobraz2 zoznanm

N§zov zarQhbardoewa aviyhOad§vianil @a| zar 7\.c||éra2! idl a

Vyber zariadenhia
MENU

[EEIoHITOR P~ GRAF 1: VOHSCH UniFrem v.2.100
ACHASTAVEHIE (@ DIAGHOSTIKA

[E HISTORIA /™ PORUCHY =

uLoz s ooy IR . -
L PILYAL [ DISPLEJ COMF.
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